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Motores a engranajes bidireccionales
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Torque maximo del gje: 43 Nm TOT ERR T e
Entrada Presion | Presion de | P. Max P. Max Potencia
Desplaz. " ¥ L N de Velocidad RPM . Torque | Peso Codigo
Salida A B continda | arranque | Retorno| - Salida
renaje
cm3/rev F bar bar bar bar max min Kw daNm kg Drenaje Externo| Drenaje Interno
1,56 212 79,5 38,5 230 30 100 6 5000 650 0,29 0,24 1,01 |1.M.18.01.ELLE| 1.M.18.01.FLLF1
2,08 012 81,5 39,5 230 25 100 6 5000 650 0,34 0,32 1,03 |1.M.20.01.FLLE| 1.M.20.01.FLLF
R,6 012 83,5 40,5 230 20 100 6 5000 650 0,42 0,4 1,06 |1.M.21.01.FLLE| 1.M.21.01.FLLF
B,12 012 85,5 41,5 230 15 100 6 5000 650 0,51 0,48 1,09 |[1.M.23.01.FLLE| 1.M.23.01.FLLF
8,64 012 87,5 42,5 230 15 100 6 5000 650 0,6 0,56 1,12 |[1.M.25.01.FLLE| 1.M.25.01.FLLF
@16 012 89,5 43,5 230 15 100 6 5000 650 0,68 0,65 1,17 |1.M.27.01.FLLE| 1.M.27.01.FLLF
(4,94 012 92,5 45 230 15 100 6 5000 650 0,81 0,78 1,20 |1.M.29.01.FLLE| 1.M.29.01.FLLF
5,85 012 96 46,8 230 15 100 6 4500 650 0,96 0,93 1,26 |1.M.31.01.FLLE| 1.M.31.01.FLLF
6.5 212 98,5 48 230 10 100 6 4500 650 1,07 1,03 1,30 |1.M.32.01.FLLE| 1.M.32.01.FLLF
7,54 212 102,5 50 200 10 100 6 4000 650 1,24 1,19 1,36 |1.M.34.01.FLLE| 1.M.34.01.FLLF
0,88 012 111,5 54,5 170 10 100 6 3500 650 1,63 1,57 1,50 |1.M.36.01.FLLE| 1.M.36.01.FILLF
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Torque maximo del gje: 25,8 Nm TR
Entrada Presion | Presion de | P. Max P. Max Potencia
Desplaz. oy A B A = de Velocidad RPM 2 Torque | Peso Cadigo
Salida continia | arranque | Retorno Salida
Drenaje
cm3/rev F bar bar bar bar max min Kw daNm kg Drenaje Externo| Drenaje Interno
.56 012 79,5 38,5 230 30 100 6 5000 650 0,29 0,24 1,01 |1.M.18.07.A.LLE| 1.M.18.07.A.LLF
.08 012 815 39,5 230 25 100 6 5000 650 0,34 0,32 1,03 |1.M.20.07.A.LLE| 1.M.20.07.A.LLF
.6 012 83,5 40,5 230 20 100 6 5000 650 0,42 04 1,06 [1.M.21.07.A.LLE| 1.M.21.07.ALLF
B,12 012 85,5 415 230 15 100 6 5000 650 0,51 0,48 1,09 |1.M.23.07.A.LLE| 1.M.23.07.A.LLF
3,64 012 87,5 42,5 230 15 100 6 5000 650 0,6 0,56 1,12 [1.M.25.07.A.LLE| 1.M.25.07 A.lLL.F
416 012 89,5 43,5 230 15 100 6 5000 650 0,68 0,65 1,17 [1.M.27.07.A.LLE| 1.M.27.07.A.LLF
4,94 012 92,5 45 230 15 100 6 5000 650 0,81 0,78 1,20 |1.M.29.07.ALL.E| 1.M.29.07.Al..F
65,85 012 96 46,8 230 15 100 6 4500 650 0,96 0,93 1,26 |1.M.31.07.A.LLE| 1.M.31.07.A.LLF
6.5 012 98,5 48 230 10 100 6 4500 650 1,07 1,03 1,30 |[1.M.32.07.A.L.I.E| 1.M.32.07.A.l.l.F
7.54 012 102,5 50 200 10 100 6 4000 650 1,24 1,19 1,36 [1.M.34.07.A.LLE| 1.M.34.07.A.lLL.F
0,88 012 1115 54,5 170 10 100 6 3500 650 1,63 1,57 1,50 |1.M.36.07.A.LLE| 1.M.36.07.A.lL.F




Motores a engranajes bidireccionales
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Torque méaximo del gje: 43 Nm =
- 1000 RPM
Presion Presién P. Max P. Max Potencia
Desplaz.|Entrada y Salida L de . de Velocidad RPM . Torque | Peso
A B |continia Retorno| . Salida
arranque Drenaje
cm3/rev C D bar bar bar bar max min Kw daNm kg Drenaje Externo Drenaje Interno
4,2 13,5 30 | 872|417 240 30 100 6 3500 650 0,69 0,65 2,2 |2.M.41.01.E.0.0.E | 2.M.41.01.E.0.0.F
6,0 13,5 30 90,2 | 43,2 240 25 100 6 3500 650 0,99 0,93 2,3 2.M.43.01.E.0.0.E | 2.M.43.01.E.0.0.F
8,4 13,5 30 | 942|452 240 20 100 6 3500 650 1,39 1,31 2,4 |2M.45.01.E.0.0.E | 2.M.45.01.E.0.0.F
10,8 13,5 30 | 982|472 240 20 100 6 3500 650 1,78 1,68 2,5 |2.M.47.01.E.0.0.E | 2.M.47.01.E.0.0.F
14,4 20 40 [104,2( 50,2 230 15 100 6 3500 650 2,38 2,24 2,7 2.M.49.01.E.PPE | 2.M.49.01.E.P.PF
16,8 20 40 (108,2( 52,2 210 15 100 6 3500 650 2,78 2,62 2,8 2.M.51.01.E.PPE | 2.M.51.01.E.PPF
19,2 20 40 [112,2]| 54,2 195 15 100 6 3000 650 3,18 2,99 2,9 2.M.53.01.E.PPE | 2.M.53.01.E.P.PF
2,8 20 40 (1182 57,2 185 15 100 6 3000 650 3,77 3,55 3,0 2.M.55.01.E.PPE | 2.M.55.01.E.P.PF
6,2 23,5 40 [122,2| 59,2 160 15 100 6 2500 650 4,34 4,09 3,1 |2.M.57.01.E.Q.Q.E | 2.M.57.01.E.Q.Q.F
80,0 23,5 40 |[130,2( 63,2 150 15 100 6 2500 650 4,97 4,68 3,4 2.M.59.01.E.Q.Q.E | 2.M.59.01.E.Q.Q.F
B4,2 23,5 40 |[137,2| 66,7 140 15 100 6 2500 650 5,66 5,33 3,6 2.M.61.01.E.Q.Q.E | 2.M.61.01.E.Q.Q.F
89,6 23,5 40 (1462 71,2 130 15 100 6 2000 650 6,55 5,18 3,8 2.M.63.01.E.Q.Q.E | 2.M.63.01.E.Q.Q.F
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Torque méaximo del gje: 25,8 Nm P TrT Ty
Entrada y Presion | Presion de| p.max | P-Méx Potencia
Desplaz. Salida A B continia | arranque | Retorno 6 de Velocidad RPM Salida Torque | Peso Cadigo
renaje
cm3/rev F bar bar bar bar max min Kw daNm kg |Drenaje Externo| Drenaje Interno
.56 012 79,5 38,5 230 30 100 6 5000 650 0,29 0,24 1,01 [1.M.18.07.ALLE| 1.M.18.07.ALL.F
.08 012 81,5 39,5 230 25 100 6 5000 650 0,34 0,32 1,03 [1.M.20.07.A.LLE| 1.M.20.07.A.L..F
R.6 012 83,5 40,5 230 20 100 6 5000 650 0,42 04 1,06 [1.M.21.07.ALLE| 1.M.21.07.ALLF
8,12 012 85,5 41,5 230 15 100 6 5000 650 0,51 0,48 1,09 |[1.M.23.07.A.LLE| 1.M.23.07.A.LLF
B.64 012 87.5 42,5 230 15 100 6 5000 650 0.6 0,56 1,12 [1.M.25.07.A.LLE| 1.M.25.07. ALL.F
1,16 012 89,5 43,5 230 15 100 6 5000 650 0,68 0,65 1,17 [1.M.27.07.A.LLE| 1.M.27.07.A.LLF
4,94 012 92,5 45 230 15 100 6 5000 650 0,81 0,78 1,20 [1.M.29.07.A.LLE| 1.M.29.07.A.lLL.F
6,85 012 96 46,8 230 15 100 6 4500 650 0,96 0,93 1,26 [1.M.31.07.ALLE| 1.M.31.07.ALLF
B.5 012 98,5 48 230 10 100 6 4500 650 1,07 1,03 1,30 [1.M.32.07.A.LLE| 1.M.32.07.All.F
7.54 012 102,5 50 200 10 100 6 4000 650 1,24 1,19 1,36 [1.M.34.07.A.LL.LE| 1.M.34.07.ALLF
.88 012 11,5 54,5 170 10 100 6 3500 650 1,63 1,57 1,50 |1.M.36.07.A.LLE| 1.M.36.07.A.LL.F




Motores Orbitales MLHM

Caracteristicas: Reemplaza a:

> Modelo: valvula de carrete y Gerotor MLHP
> Con o sin brida > DANFOSS “OMM”
» Conexiones laterales y traseras > PARKER “TA”

> SAMHYDRAULIK “BGM”
> EATON series J

» Serie con valvula (s) de presion

> Ejes: rectos y estriados

» Conexiones meétricas, BSPP y UNF
» Sensor de velocidad;

» Otras caracteristicas especiales.

Aplicaciones:

> Transportadores

> Maquinas textiles, agricolas, industriales

> Maquinaria para la industria Minera

> Herramientas de maquina

> Ventiladores

> Construcciéon de equipos de plantas y plataformas de acceso, etc.
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Tabla 1 - Caracteristicas generales

MLHMP con valvula de alivio piloto interno (circuito 1)
A—> B, Ap = 100 o0 50 bar

MLHMP con valvula de alivio piloto interno
B— A, Ap = 100 o 50 bar

MLHMD con valvulas de alivio pilotos internos

A <«—>» B, Ap =100 o 50 bar

|—'—‘

Desplazamiento Max. cm®/rev 50

Velocidad Max. RPM 2440

Esfuerzo de torsién Méx. daNm cont.: 4,5/int.: 5,8

Salida Max. kW 3,2

Caida de presion Max. bar cont.: 105 /int.: 140

Flujo de aceite Max. Ipm 25

Velocidad Min. RPM 20

Fluido Base Mineral- HLP(DIN 51524) or HM(ISO 6743/4)
Rango de temperatura °C -40+140

Rango de viscosidad éptimo _mm /s 20+75

Filtracién Cédigo ISO 20/16 (Min. Filtracién de fluido recomendada de 25 micrones)




Tabla 2

Tipo MLHM 8 | MLHM 12.5| MLHM 20| MLHM 32 | MLHM 40| MLHM 50
Cilindrada cm®/rev) 8,2 12,5 19,9 31,6 39,8 50
Velocidad méaxima Cont. 1950 1550 1000 630 500 400
(RPM) nt. 2450 1940 1250 800 630 500
) Cont. 1,1 1,6 2,5 4,0 4,5 4,6
;:chll\‘l:)mé*'m nt. 1,5 2,3 3,5 57 7,0 8,8
Pico 2,1 33 5,1 6,4 8,2 10,0
Potencia maxima Cont. 1,8 2,4 24 2,4 2,2 1,8
(kW) nt. 2,6 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2
o ) Cont. 100 100 100 100 90 70
;’)’::'6“ diferencial nt. 140 140 140 140 140 140
Pico 200 200 200 160 160 160
Caudal maximo cont. 16 20 20 20 20 20
(/min.) nt. 20 25 25 25 25 25
) ) cont. 140 140 140 140 140 140
E)"::""“ maxima nt. 175 175 175 175 175 175
pico 225 225 225 225 225 225
cont. 0-100 rpm 140 140 140 140 140 140
L ' . . cont. 100-400 rpm 105 105 105 105 105 105
(F:)r;:lon maxima en linea de retorno sin drenaje cont. 400-800 rpm 50 50 50 50 50 50
cont. >800 rpm 20 20 20 - - -
nt. 0-méax rpm 140 140 140 140 140 140
L . i cont. 140 140 140 140 140 140
::;—?Ion maxima en linea de retorno con drenaje nt. 175 175 175 175 175 175
pico 225 225 225 225 225 225
Presién maxima de arranque sin carga bar 4 4 4 4 4 4
Torque de arrangue minimo max.pres. dif. cont. 0,7 1,2 2.1 3,4 3,8 4,1
(da Nm) max. pres. dif. int. 10 1,7 2,9 4,8 6,2 7.9
RPM minima RPM 50 40 30 30 25 20
MLHM(M) Roscas traseras 1,9 2,0 2,1 2,2 2,3 2,5
Peso para Brida "F" +0,200 MLHM(M) 2,0 2,1 2,2 2,3 2,4 2,6
(kg) MLHM(M)...P 2,2 2.3 2,4 2,5 2,6 2,8
MLHM(M)...D 2,6 2,7 2,8 2,9 3,0 3,2
Dimensiones
Dimensiones y datos de montaje, MLHM, MLHMP, MLHMD
Vorson6/7/0 Viot desti o et el g O e o del el .
. . isto desde el extremo del eje
Monteje de tres tornillos Conexién A presrizado - CW Conexion A presurizado - CCW B@
Eje y Ejeg Ejeg Ejem Conexion B presurizado - COW Conexién B presurizado - CW
Conexiones traseras laterales 2.6 3 :;'“ 4,7
; Version2/3 /4 PAB) 2x.G3/8 2xM18x1,5 | 2x9/16 -18UNF |
prans 4 ! T G1/8 M10x1 3/8-24UNF
36,7 | i i
) ! Tipo Ejes I?'t‘?;ales L (Ejes t::fros L "I::“
: L o MLHM(M) 8 105,0 104,0 35
MLHM(M)12.5 107,0 106,0 55
MLHM(M) 20 110,0 109,0 8,5
0 (0] MLHM(M) 32 115,0 114,0 13,5
MLHM(M) 40 118,5 117,5 17,0
MLHM(M) 50 122,5 121,5 21,0
L
RN 9/RG & .
Tipo  Eles lateralesL Eonsiionss L1
mm mm mm
MLHMF 8 108,5 107,5 35
MLHMF12.5 110,5 109,5 55
MLHMF 20 113,5 112,5 8,5
MLHMF 32 118,5 117,5 13,5
MLHMF 40 122,0 121,0 17,0
MLHMF 50 126,0 1250 | 210




—_— 1 v . L . L
A B| L1 TIpO mm TIpO mm
y MLHM(M) 8...P 115,0 MLHMF 8...P 118,5
meky Nl ) MLHM(M)12,5..P 117,0 MLHMF12,5. .P 120,5
2N AN a MLHM(M) 20...P 120,0 MLHMF 20...P 123,5
mm \\gxp MLHM(M) 32...P 125,0 MLHMF 32...P 128,5
B@ i | = i el MLHM(M) 40...P 128,0  |MLHMF 40...P 132,0
7 e { — MLHM(M) 50...P 132,5 MLHMF 50...P 136,0
25
. ' TR R
= '3"3"’; MLHM(M) 8...D 134,0 MLHMF 8...D 138 3,5
- | l MLHM(M)12,5. .D 136,0 MLHMF12,5. .D 140 5,5
— ; —— MLHM(M) 20...D 1390  |MLHMF20..D 146 8,5
T 1 L
| MLHM(M) 32...D 144,0 MLHMF 32...D 148 13,5
f MLHM(M) 40...D 147,5 MLHMF 40...D 151 17,0
0 0 T MLHM(M) 50...D 151,5 MLHMF 50...D 155 21,0
e e
Montaje
De tres tornillos
10,45/10,25
. H 55
5
[@] ' re) |
%960,2/59,8 -480,2/79,8 @63/62,95
o o
231,5/31,44 L
ey 3x1/4-28 UNF
245,2/44,8 3xM6° 11 prof. Ay
Conexiones traseras Conexiones laterales, sin valvulas
Version6/7/9 Version2/3/ 4
L max
L A
P 4
(AB)
15,5/14,9 _/ N
=2 B I H\
— 1 306/303 -
e _+ ' l f -/-
B - :'l N
2 ) P e
15,5/14,9 \
+ | f— 64 max R m— B P
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Rotiaciidm estidmdir Rotacién inversa Versiones
Visto desde etkaxtremaletiejeeje Visto desde el extremo del eje 2.8 T 39 | 4.7
Caonexién Appresrizade GVCW Conexion A presurizado - CCW 2 2 .
Comexién B presurizado - COW/ Conexion B presurizado - CW ?‘“’B‘ 2’(‘3(13/38’ 8 2xm 3:11 5 2“3/’;2;L3#FNF
Extremos de Eje
C 5/8 "[15,8] recto G Eje estriado Z 9 métrico B 17x14 DIN 5482
eje cilindrico paralelo 3/16"x3/16"x3/4" BS 46 Torque Max. 4,4daNm
Torque Max. 3,9daNm
28477 , [~ —
= £ :
! T ? !
17.9/ : a—| | L
1 oV 215.875/15,85 217 . 216,5/16,39
osca 1/4-28 UNF 11 prot 0sca 1/4-28 UNF
28.4/28,0 T 16/14
28,4/28,0
H 5/8 "[15,8] recto, w / Union M o Eje paralelo A5x5x16 DIN
eje cilindrico paralelo 3/16"x3/16"x3/4" BS 46 Torque Max. 3,9 daNm
Torque Méax. 3,9 daNm
@4,82/4,75
’ 54,97 T I
@17 A Z1 ol I 1 1 16 03)6/
j T ) ¥ 15.85 217 +——— 2'%
‘ 18/17,87 ‘5-9‘95
— —
10,2/9.8 oscaM6 28,4128,0
11 prof ! '

28,4/28,0



Carga permisible del eje P,.=160 daN

Se calcula la carga radial admisible del eje [Prad] JL
desde la distancia [L] entre el punto de carga
aplicacion y la superficie de montaje: Pa, =80 daN 1
_— UE:) e e et £
p _600 X 13040 daN P = 600 1155
mi= 61,5+ w0 DA #] |
L mm; L<80 mm L pulgada; L<3.15
El dibujo muestra la carga radial admisible. 20mm
cuando L = 20 mm P..
Si la carga calculada del eje excede el daN
permisible, se debe usar un acoplamiento flexible. 180
160
120
80
T —
40
0 n
400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 RPM
| cm—
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Brida de montaje (omitir - redondo, tres tornillos rosca 1/4-28 UNF) Opcién ** (omitir - sin vélvulas)
1 Brida, 2 agujeros F 5 | aterales con valvula de alivio de cruce doble D
Redondo métrico, tres tornillos M6 M | aterales con valvula de alivio de cruce simple P
Cédigo de desplazamiento Direcciones de Control (solo para la opcién "P")
8,2 cm® /rev 8 6 B —A (control izquierdo) /L
12,9 cm® /rev 12,5 A —B (control derecho) /R
20,0 cm® /rev 20 )
2 s Presion nominal de la valvula solo para la opcién "P" y "D"
31,8 cm® /rev 32 P pe y
40,0 cm?® frev 40 Ap=50bar /50
50,0 cm® /rev 50 7 Ap=80bar /80
Ap=100bar /100
. .
Tipos de eje Ap=140bar /140
Cilindrico - recto 5/8 "[15,8] C . . o
|Cilindrico - recto 5/8 "[15,8] con buje resistente a la Ve Caracteristicas especiales {omitir - sin valvulas)
corrosion [ 8 | ‘ |
3 Estriado - Métrico B17x14 DIN5482 G
Paralelo - recto 5/8 "[15,8] - con agujero g4,82 pasante H Serie de disefio omitir (especificado en fabrica)
Paralelo recto 16 mm M I ) | ‘ |
Paralelo recto 16 mm - con casquillo resistente a la Y
corrosion * iNo se debe exceder el par de salida permitido para los ejes!
** Opciones F, D - solo para conexiones laterales (2, 3, 4).
Conexiones MLHMP MLHMD
Las nuevas valvulas permiten un ajuste de presion mas facil: a 140 bar. Para obtener mas
|aterales, 2xG3 / 8, G1/ 8, rosca BSP, ISO 228 2 informacién sobre MLHMP y MLHMD pdéngase en contacto el departamento técnico.
| aterales, 2xM18x1,5; M10x1; métrico, ISO 262 3
4 | aterales, 2x9 / 16-18 UNF, O-ring, 3 / 8-24 UNF 4
[Traseros, 2xG3 /8, G1/ 8, rosca BSP, ISO 228 5]
[Traseros, 2x9 / 16-18 UNF, O-ring, 3 / 8-24 UNF 7
[Traseros, 2xM18x1,5; M10x1; métrico, 1ISO 262 9
F - Brida (2 agujeros) %10,45/10,25
- ) 58 ;
Codigo para ordenar la Brida: 48443029 00 . R

F Brida esta montada en el motor con 3 tornillos - R 1 / 4-28UNF £

Par de apriete: 5 + 6 Nm
B _.@»awsz.as 97 80,2/79.8
Piloto

2218



Motores hidraulicos MLHP

Caracteristicas: Reemplaza a:

> Modelo: valvula de carrete y Gerotor MLHP

> Con o sin brida > DANFOSS “OMP”

> Conexiones laterales y traseras > CHAR LYNN serie “H”,"A"
» Serie con valvula (s) de presion > PARKER “TB”, “TC”, “TE”
> Ejes: rectos y estriados > GEOLINK “GHL/GFS”

> Conexiones métricas, BSPP y UNF > CHAR LYNN “DS”

» Sensor de velocidad; > SAMHYDRAULIK “BG”

> Otras caracteristicas especiales. .
Vista en Corte

Aplicaciones:
> Transportadores
> Méaquinas textiles, agricolas,
> industriales
> Maquinaria para la industria Minera
> Herramientas de maquina —> | —
> Ventiladores
Construccion de equipos de plantas
y plataformas de acceso, etc.

bar
30
25
20
15 /’
10

5

o o=

10 20 30 40 50 60 70 80 Q Vmin

Tabla 1 - Especi caciones Técnicas

Datos de especificacion para motores MLHP ... con ejes C, D, G, H, M, S Ty. 028,56 zona de trabajo del retén

MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP MLHP

Tipo 25 32 40 50 80 100 125 160 200 250 315 400 500 630
Cilindrada (cm3/rev) 284 345 405 495 792 99 1238 1584 198 2475 3168 396 495 623,6
Velocidad méxima cont. 1408 1450 1480 1210 755 605 486 378 303 242 190 150 120 95
(RPM) int. 1584 1594 1555 1515 945 755 605 472 378 303 236 189 150 120
; cont. 33 43 62 94 151 193 237 313 366 38 38 36 39 44
L"a""““;)m""‘"m int. 47 61 82 119 195 237 208 37,8 456 583 56 59 57 64
pico 67 86 107 143 224 275 365 438 55 685 85 854 78 82
Potencia maxima cont. 45 58 84 101 102 105 102 101 10 75 58 46 35 33
(Kw) int. 61 78 116 122 125 128 12 121 12 12 9 78 72 56
o ) cont. 100 120 140 110 90 70 60 55
:;:;'6“ iferenciel int. 140 155 175 175 140 115 90 80
pico 225 225 225 225 225 180 130 110
Caudal méaximo cont. 40 50 60 60
(Ipm) int. 45 55 70 75
cont. 175
Presién maxima int. 200
(bar)
pico 225
Presion méaxima en linea de ont 175
retorno con drenaje int. 200
(bar)
pico 225
:Ir:zf'ng ;néxama de arranque it 10 9 8 7 6 5
Torque de arranque minimo max.pres. dif. cont. 3,0 4,0 54 7.8 132 166 20,7 282 335 336 344 345 36 415
(da Nm) max. pres. dif.int. 42 56 68 10 168 210 266 355 426 542 619 608 54 62
RPM minima 20 15 10
Peso MLHP(F)(N) 56 56 57 58 59 61 62 64 66 68 71 76 89 95
(Kg) MLHPW(N) 53 53 54 55 56 58 59 61 63 65 68 72 86 92

para ejes traseros 0,450 MLHPQM)(N) 50 50 51 52 53 55 56 58 6 62 65 68 83 9




Datos de especificacion para motores MLHP ... con gjes . B, K, R L @35 zona de trabajo del retén
MLHP| MLHP| MLHP| MLHP| MLHP| MLHP| MLHP| MLHP| MLHP| MLHP|

Tipo 80 | 100 | 125 | 160 | 200 | 250 | 315 | 400 | 500 | 630
Cilindrada cm3/rev) 79,2 | 99 [123,8(158,4| 198 |247,5|316,8| 396 | 495 | 6236
Velocidad maxima cont. 755 | 605 | 486 | 378 | 303 | 242 | 190 | 150 | 120 | 95
(RPM) nt. 945 | 755 | 605 | 472 | 378 | 303 | 236 | 189 | 150 | 120
) cont. 15,15| 19,3 | 23,7 | 31,3 [ 366 | 47 | 120 | 50 | 39 | 44
L°ﬂl‘§)méx'm° nt. 195 | 237 | 298 | 37,8 | 456 | 583 | 56 | 58 | 57 | 64
pico 224 | 275 | 365 | 438 | 55 | 685 | 85 | 854 | 78 | 82
Potencia maxima cont. 10,2 | 10,5 | 10,2 10,1 10 9 7,6 6,2 3,5 3,3
(Kw) nt. 125 | 128 | 12 | 121 | 12 | 12 9 78 | 72 | 56
o . cont. 140 | 140 | 140 | 140 | 140 | 140 | 120 | 95 | 60 | 55
g::'é" diferencial nt. 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175
pico 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225
Caudal maximo cont. 60 | 60 | 60 | 60 | 60 | 60 | 60 | 60 | 60 | 60
(Ipm) nt. 75 75 75 | 75 75 75 | 75 75 75 75
o cont. 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175
gj’;’;'“ maxima nt. 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
pico 205 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225
Presién maxima en linea de  |;ont 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175
;g;‘r’)'m con drenaje nt. 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
pico 205 | 225 | 225 | 225 | 295 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225
15_re5|6n maxima de arranque bar 10 10 9 8 7 6 5 5 5 5
[Sin carga
Torque de arranque minimo rnéx.pres. dif. cont.| 13,2 16,6 20,7 28,2 33,5 42,8 45,8 | 46,8 36 41,5
(da Nm) max. pres. dif. int. | 16,8 | 21 | 26,6 | 355 | 42,6 | 542 | 61,9 | 60,8 | 54 62
RPM minima 10 [ 10 | 10 | 10 [ 10| 10 ] 10 | 10| 10| 10
:(99)0 MLHP(F) 6 62 | 63 | 65 | 67 | 69 | 72 | 77 | 90 | 96
9
para ejes traseros 0,450
Dimensiones
TEje M Eje TEje MEje
CHEje GEje SEje DEje : : GEje
\ \\
B9 /
? | 1 |
\
62,2 46,75 50,4 62,2 50,4
max max e ma 22 R poci i
1 ‘ ‘ f o \ =k .
|
i =|
40,15/39,85 © I 44,15/43,85 fo3 |
t A |
76,3/75.7 A =1 7 I 80,3/79,7
max L I B [ max L |
/ 4 :
P
Pia | ¢ " | ¢
1
N I
1 L1
1 i |
w sans}
I A
T—=— 091 max —r T—~— 091 max —=
Versiones 6, 7, 8,9 REje B Eje K Eje L Eje
Ejes traseros - A /
mm max L
B @ max max
f f ) )

e



Lmax Lmax Rotacion estandar Rotacion inversa
TIPO . Faatesl - PO ——m - L1 Visto desde el extremo del eje Visto desde el extremo del eje
Versiones | *Versiones Versiones |"Versiones| mm Conexién A presurizado - CW Conexion A presurizado - CCW

2,3,4,5 8,7,8,9 2,3,4,5—-6,7,8,8 Conexion B presurizado - CCW  Conexién B presurizado - CW

MLHP(F) 25 136,0 150,0 MLHPQ(M) 25 | 140,5 154,5 5,20
h Versiones
MLHP(F) 32 137,0 151,5 LHPQ(M) 32 | 1415 155,5 6,30 2.6 39 4.7 58
MLHP{F) 40 138,5 152,5 MLHPQ(M) 40 | 1425 156,5 7,40 c AxM8 M8 | 45516 1ABUNG | 4x5/16 A8UNG
MLHP(F) 50 137,5 151,5 MLHPQ(M)50 | 142,0 156,0 6,67 PiaB)  2xGY% [2xM22x1,5 |ox7/a - 2%/ 4 BT
MLHP({F) 80 141,5 1555 MLHPQ(M)80 | 1460 | 1600 | 1067 | LT Gt Mi1dx1,5 | /18- 16~
MLHP(F) 100 144,0 158,5 MLHPQ(M) 100| 148,5 162,5 13,33
MLHP(F) 125 147,65 161,5 MLHPQ(M) 125| 152,0 166,0 16,67
MLHP(F) 160 152,0 166,5 MLHPQ(M) 160| 156,5 170,5 21,33
MLHP(F) 200 157,56 171,5 MLHPQ(M) 200 162,0 176,0 26,67
MLHP(F) 250 164,0 178,56 MLHPQ(M) 250| 168,5 182,5 33,33
MLHP(F) 315 173,56 187,56 MLHPQ(M) 315| 178,0 192,0 42,67
MLHP(F) 400 184,0 198,5 MLHPQ(M) 400, 188,5 202,5 53,33
MLHP(F) 500 197,5 211,5 MLHPQ(M) 500] 202,0 2160 | 66,63
MLHP(F) 630 215,0 229,0 MLHPQ(M) 630 219,0 2330 | 84,00
Montaje
013.75/13.35
6 4max a través de

f—

1

013,75/13,35
& traves de

-—
6.4 max

0106.6/106,2

¢l —
E 082,55/82.45 _¢ =
— E)‘% Piloto - ] 0106,6/106,2 \ E

Hll—— 1 131

= — 082,55/82.45 |

18 55,1/54.9 [ - Piloto h A
k& - 18 55,1/54.9
- 101 max

-— 101 max

15 . 55,1/54.9 ©82,65/82,45
BN _
B * para Brida M
; ** para Brida Q
| 044,45/44,35 L a2
Piloto
82
20,3197 | T 20.3/19.7 o 55.1/54.0
c A‘ max L —
N | 6} !
N
187179 | ﬁ({ Pots 1
; 994 \ =
[25] >
+_. + c— . L - - S SN
il B
.7131.705 € \ j @
[18,1717.9] j
1 e, | P D/
20,3/19.7 l‘ | 20.3119.7 28,8

Rotacioén estandar Rotacion inversa Versiones
Visto desde el extremo del eje Visto desde el extremo del eje 2,6 3,9 4,7 5,8
Conexién A presurizado - CW Conexién A presurizado - CCW c 4xM8 AxM8 | 4x%/16 -18UNG | 4x/16 -18UNGC

Conexion B presurizado - CCW  Conexion B presurizado - CW PAB)  2xGlz | 2xM22x1,5 |ox//8

x'/s -14 2% /8 J4OETE
T Gl Mi4x1,5 | /16-20 -




Dimensiones y datos de Montaje - MLHPW (Motor de ruedas)

4.059/4,051 Dia H
___ /fwize  |VersiéndeEje| L, mm ) g pones 5
@ C.G,H 106 c 4xM10 | 4xmio | /8-TBUNC | "/8-16UNC
S,D 101,4 P.B) 2xGY2 | 2xM22x1,5 [ 2x7/a 14 UNF |2y'/2 -14 NPTF
M 109,6 T Gl M14x1,5 /16 -20 UNF | "/16 -20 UNF
413
ros) 1 {. & T 121,5
max
T TIPO L, mm L,, mm
21852148
o e B @ - MLHPW(N) 25 76,5 5,20
\ / MLHPW(N) 32 78,0 6,30
L + MLHPW(N) 40 79,5 7,40
3.937/3 858
[100/98] MLHPW(N) 50 78,0 6,67
3.149/3.148 MLHPW(N) 80 82,0 10,67
180,00/79,954] 3.111/3.102 Dia MLHPW(N
Pilot Dia * T [79,207880] (N) 100 85,0 13,33
MLHPW(N) 125 88,0 16,67
MLHPW(N) 160 93,0 21,33
MLHPW(N) 200 98,0 26,67
Thak L MLHPW(N) 250 105,0 33,33
l MLHPW(N) 315 114,5 42,67
I - MLHPW(N) 400 | 1250 53,33
295/.276 ' {65.55/65,25)
"'5”'°]l PortA | Port B cHr
3 1 .
. ? 7ermin[ PAE
|| 158471565 2 |4
35t 733’ [40,5/39 5] i v
[201719.9] . BN N i X r
i i max L
T32.724 - 7321724 PN' L’l
1861841 '[1s.a/||u| i
?%EEJ pea =
3.110/3.031 3.394/3.377 Dia.
T e [86,2/85 8]

Cargas de Eje Permitidas

Las curvas se aplican a una vida (itil del rodamiento B10 de 2000 horas. 1. Max, carga radial del eje
1. Méax, carga radial del eje 2.n=50 RPM
2. n=50 RPM 3. n=200 RPM
3. n=200 RPM 4. n=800 RPM
4. n=800 RPM
Plld prad
daN daN
1600 T Svan 1600 1% gan )
1“0l = 14001 == '
I R w00 daN e x b 7L e 200 daN 1= > z l‘
1200 / 2 1200 4
P \ . \ 2
1000 A 1\~ /13 1000 1'\-"' - Y
sof AT 54 s0{ 4 >3
600 {2 /// S 600 [ =8 //) <
;—-—' /// i I =t — // )
400 1 400 7
200 200 ——=
0= T T T T (1 R T T T T
120 100 8 60 40 20 0mm 120 100 80 60 40 20 omm
C 1"[25,4] Cilindrico '/4"x"/4"x1"/4" BS 46 D 1"[25,4] Cilindrico1/4"x1/4"x11/4" BS 46
Méx. Torque 36 daNm Max. Torque 34 daNm
1.506/1.474* )
38,2537 4 2511.25 1.323/1.299 p—
[ 2 [6.3756.35] [336733) 6.375/6.35]
! ! f
1.124 Dia | |l 1.00.999 Dia. 1.1101.101 11240 (|| |l 875874 Dia. 987/976
[28,56) [25,4125,375) 128.2127,97) [28,56] (22.22122,2) [25/24,8]
i | i
. 1/4-20 UNC
1.604/1.572" A433/1. 63 (16] min,
[40,75/39,95] 1/4-20 UNC [36,4735.7] 63 [16] min. deep

.63 [16] min. deep



G 1" [25,4], SAE 6B Eje estriado
Max. Torque 3540 Ib-in [40 daNm)]

H 1" [25,4] Cilindrico.406 [10,3] Crosshole

Max. Torque 3009 [34 daNm]

. 1.5/1.498*
[:}‘554 } ;;925] — [38,1/38,05] 1/4-20 UNC
6.2756.2] o . 638/.508 g0 L1 min- dosp
[16.3/15,2]
1.124 Dia | :E -998/.996 Dia, f
28.56] [25.35/25,30] 1124Dia (|| |l 1.00/999 Dia.
[28,56] [25,4/25,375)
1/4-20 UNC ’
1.08/1.00 .848/.843 Dia.
[27.4125.4] #83,116]min, deep [21,54721,40] 4111401
1:62/4:505 [10,44710,19]
1.604/1.572 [41,15/40.45] Dia. Thru
140,75/39,95]
M 025 Cilindrico A8x7x32 DIN 6885 S 13T Eje estriado, " [22,2], ANS B 92.1-1976
Max. Torque 34 daNm Max. Torque 36 daNm
1.323/1.209°
1.648/1.616" ~ 336033 |
[41,85/41,05] [33.6/33]
315/.313 866 min
[22) .715/.695 Dia
f " [18,16/17,64] 30
1.124 Dia. . : |l .984/983 Dia \ 1.102/1.09 1.124 Dia. .875.874 Dia.
[28,56] [25/24,97) | [2827.7) [28,56] [22,22/22,2)
1/4-20 UNC
3 1.433/1.406* 63 [16] min. deep
1.746/1.715" :3118}min. doep [36.4/35,7]
[44,35/43 55]
T 1" [25,4], SAE J501 Cénico- Woodruff eje %4"x1" SAE J502
Max. Torque 40 daNm
r_g Nut 3/4-16 UNF
2.11612.085° 1.063[27] across flat
2 2 Tightening torque for Nut
. [53,75/52,99] 790+970 Ib-in [1041 daNm]
.00/, g
1.36/1.38
{25,4/25.375] (54.6/35] B-B
251/.249 134/.118
T_,_ \ [6.375/6.35] [3.4/3]
1,124 Dia. L ==
26.56] F 3/4-16 UNF
1 B
1.001/.999 Dia. =
[25.425/25,375) 1.359 [4.0/36)
[34,54]
1.5 Taper per Foot 2.215/2.183"
[cone 1:8] [56,25/55,45]

B 932 Cilindrico A10x8x45 DIN 6885
Max. Torgue 77 daNm

-1.854/1.825 32 L
{47,1/46,35] [7,96/7,94]
‘ ' T
1.378 Dia B 1,250/1.248 Dia, 1.391/1.381
[35] [31.75/31,7] [36,33/35,08]
3/8-16 UNC
63 [16] min. deep

L 14T Eje estriado,1 " [31,75], ANS B 92.1-1976

Max. Torque 77 daNm

1.3 min

1.250/

[31.75/31,725]

!

1.249 Dia.

i

1.862/1.815
[47.3/46,1]

DP 12/24
Teeth 14
pressure angle 30"

3/8-16 UNC
.63 [16] min. deep

K 114" [31,75], Cilindrico "x "x1%4" BS 46 5/16 5/16

Max. Torque 77 daNm

.394/.392

fooge | [
' ' r T I
1,378 Dia. | | 1.261/1,260 Dia 1.378/1.366
(35] [32,018132,002] (35/34,7)
i
2.2762.185 M8
156,9/555] 63 [16] min. deep

R 114" [31,75],SAE J501 Conico, Eje paralelo "x "x1"
Max. Torque 77 daNm

1.378 Dia. A-A

135] A 2441228 313312
f— [6.2/5,8]

f B
1.251/1.249 Dia. | < L 100 UNEE
[31.775/31,725]

1 —{

i 1156 Dia.
[4.0] Nut 1-20 UNEF
17he" [36.5] across flat
1.5 Taper per Foot 2.177/2.154 Tightening torque for Nut
[cone 1:8) [55.29/54,71] 1680+1860 Ib-in {20+1 daNm]
A
=
2.283 [58] ——=|




Cargas de eje permitidas para motores MLHP y MLHR

La carga radial admisible en el eje Prad depende de la velocidad n,
y la version del eje.

RPM, distancia L desde el punto de carga hasta la brida de montaje

MONTAJE DE BRIDA
Version de Eje Eﬂﬁiﬁg@ Ei’;:;& I&tﬁ;ﬁ@
et core B0, 25000 gy | 800, TBTE0 goye | B0 25000 gy
Eje Radial, carga P rad, inch ﬂx ﬂ Ibs* Q-O—x 1660 lbs* —-8-(—)—0—X 32—1:5— Ibs*
! o9 ’ RPM ~ 3.74+L ' RPM X 3.74+L RPM * 3.98+L '

P'ﬂ
P Pos dan
daN | 1600
900 —
800 é 1400 -
600 X Py max= 150 daN | 1200 = - “‘\ 2
400: A —— —l t=30mm 1000 1 / // ;

n — 800
200 i —— e Ro0mN | 600 "/// == il 4
J 1l ~ .} /
0 —\g— 400 - —""
200 400 800  goo RPM i i ]
4 bt 2emm % %0 60 42) 2:0 0 20 mm

MLHP/MLHR...U1 motores con sello de alta presion y sin conexion
de drenaje: La presion del sello del eje es igual al promedio de la
presion de entrada vy la presion de retorno.

P entrada + P retorno

2

Psello=

MLHP/MLHR...1 motores con cierre de eje estandar y sin conexion
de drenaje: La presion del cierre del eje nunca supera la presion en
la linea de retorno.

P
bar A
200 SN PR S R S I S—
3
150 ______\\_____ ----- SR P e aak
N
\2 \
100 "K """ = Y"" """ S B e
1 N \‘
g \\ \\__
50 \
———t ]
1 — u\,\
0 >
4] 100 200 400 600 800 1000 n, RPM

MLHP/MLHR...U motores con sello de alta presion y conexion de
drenaje: La presion del sello del eje es igual a la presion en la linea
de drenaje.

|
MLHP/MLHR... motores con cierre de eje estandar y conexion de I
drenaje: La presion del cierre del eje es igual a la presion en la linea
de drenaje. 13
B i
i I
SR WP WP_ W
B kil
1: Curvas para sello de gje estandar (ejes B, K, L, R)
2: Curvas para sello de gje estandar (gjes C, G, D, H, M, S, T)
3: Curvas para sello de alta presion (gjes C, G, D, H, M, S, T)

-- operaciones continuas

-- operaciones intermitentes



Coédigo para ordenar

[ MLHP
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Brida de montaje (omitir - Montaje de la rueda, cuatro agujeros) Opcidén - Rodamientos de agujas (omitir - ninguno)
Magneto, seis agujeros F 4 Pon rodamientos de agujas | N
1 Cuadrado Métrico, cuatro roscas M10 M
Cuadrado, cuatro agujeros Q Tamaiio / tipo de conexidn (colector estandar para cada uno)
Motor de rueda w IConexiones laterales, 2xG1 / 2, G1/4, rosca BSP, 1ISO 228 2
IConexiones laterales, 2xM22x1,5, M14x1,5, rosca 3
Desplazamiento cc/rev [nétrica, ISO 262
IConexiones laterales, 2x7 / 8-14 UNF, O-ring, 7/16-20 UNF 4
28,4 25 5 IConexiones laterales, 2x1 / 2-14 NPTF, 7/16-20 UNF 5
84,5 32 IConexiones traseros, 2xG1 / 2, G1/4, rosca BSP, ISO 228 6
40,5 40 IConexiones traseros, 2x7 / 8-14 UNF, O-ring, 7/16-20 UNF 7
49,5 50 IConexiones traseros, 2x1/2-14 NPTF, 7/16-20 UNF 8
79,2 80 IConexiones traseros, 2xM22x1,5, M14x1,5, rosca métrica, 9
99,0 100 SO 262
2 Igg'i 122 Version de sello de eje (omitir - sello de eje estandar)
198:0 200 | 6 ISeIIo del eje de alta presion (sin valvulas de retencion) | u
g:g: 2152 Conexiones de drenaje (omitir - con Conexiones de drenaje)
3960 400 | 7 Isin Conexiones de drenaje 1 | 1
495.0 500 | 8 |Caracter|'sticas especiales
623,6 630
Tipo de eje | 9 |Ser|e de diseino (omitir - especificado de fabrica)
Eje Cilindrico recto, 1" [25,4] C
Eje Cilindrico con maguito resistente a la corrosion, recto
W VC
1" [25,4]
Eje Cilindrico, recto 7/8 " [22,2] D
Eje estriado 1" [25,4] SAE 6B G
Eje cilindrico con agujero transversal 1" [25,4], 406 [10,3] H
Eje Cilindrico, recto 25 mm M
Eje Cilindrico con maguito resistente a la corrosidn, recto VM
25 mm
3 |Eje estriado 7/8 " [22,2] 13T s
1" [25,4] SAE J501 Codnico T
Eje Cilindrico, recto 32 mm B
Eje Cilindrico, recto 114" [31,75] K
Eje estriado [31,75] 14T L
1%" [31,75] SAE J501 Cbnico R




Motores hidraulicos MLHR

Caracteristicas: Reemplaza a:
Modelo: valvula de carrete y Geroler MLHR
Con o sin brida > DANFOSS “OMR”
Conexiones laterales y traseras > CHAR LYNN “DS”, “S”, “T”
Serie con valvula (s) de presion > PARKER “TD", “TB”, “TE”", “TF”

Ejes: rectos y estriados
Conexiones métricas, BSPP y UNF
Sensor de velocidad;

Otras caracteristicas especiales.

v vV vV vV v v v v

Vista en Corte

Aplicaciones:
> Transportadores
> Maquinas textiles, agricolas, =
> industriales —-
> Magquinaria para la industria Minera [ /J
> Herramientas de maquina / A
> Ventiladores /1,j =
> Construccion de equipos de plantas /

y plataformas de acceso, etc. }

\ \ > v 7

bar

30
25+

20

i L~

1 —

10

5

/
04— < " 4 : F - 4
10 20 30 40 50 &0 70 80 Q Vmin

Tabla 1 - Especi caciones Técnicas

Datos de especificacion para motores MLHR ... con ejes C, D, G, H, M, ST y. ©28,56 zona de trabajo del retén
MLHR MLHR MLHR MLHR MLHR MLHR MLHR MLHR MLHR

Tieo 50 80 100 125 160 200 250 315 400
Cilindrada {cm3/rev) 51,5 803 99,8 1257 1596 199,8 250,1 315,77 397
Velocidad maxima cont. 775 750 600 475 375 300 240 190 150
(RPM) int. 970 940 750 600 470 375 300 240 190
- cont. 10,1 195 24 30 39 385 39 39 38
L"a"r'q‘:)"‘é""“ int. 13 22 28 34 43 46 58 57 60
pico 17 27 32 37 46 56 71 83 87
Potencia maxima cont. 7 12,5 13 125 115 9 6,5 6 48
(Kw) int. 8,5 15 15 145 14 115 105 96 88
cont. 140 175 140 110 90 70
:J’;’)‘"’" darencial int. 175 200 175 175 140 115
pico 225 225 225 225 210 175
Caudal maximo cont. 40 60
(lpm) int. 50 75
i - cont. 175
Presion maxima int. 200
(bar)
pico 225
Presion maxima en lineade ot 175
retorno con drenaje int. 200
(bar) )
pico 225
Presion maxima de arranque bap 9 B 5 4 3
sin carga
Torque de arranque minimo max.pres. dif. cont. 8 20 25 32 33 31 33 30
(da Nm) max. pres. dif. int. 10 23 28 37 40 48 58 50
RPM minima 10
F:(GSO MLHR(F)(N) 68 69 72 73 75 8 84 91 98
(Ko) MLHRW 6,2 6,3 6,6 6,8 7,6 7.2 78 8,6 93

para ejes traseros 0,650



Datos de especificacién para motores MLHR ...

conejesy B, K, RL @35 zona de trabajo del retén

Tipo MLCHR|MCHR| MLHR| MCHR| MLHR| MLHR| MCHR| MLHR| MLHR]
50 80 100 | 125 | 160 | 200 | 250 315 | 400
Cilindrada cm3/rev) 51,5 | 80,3 | 99,8 | 125,7 | 159,6 | 199,8 | 250,1 | 315,7 | 397
Velocidad maxima cont. 775 | 750 600 475 | 375 | 300 | 240 190 150
(RPM) nt. 970 | 940 | 750 | 600 | 470 | 375 | 300 | 240 | 190
. cont. 10,1 | 19,5 24 30 39 45 54 55 61
L‘:‘;’\l‘ﬁ)"‘a"'m“ nt. 13 | 22 | 28 | 34 | 43 | 50 | 61 | 63 | 69
pico 17 27 32 37 46 56 71 83 87
Potencia maxima cont. 7 12,5 13 12,5 | 115 11 10 9 7.8
(Kw) nt. 8,5 15 15 14,5 14 13 12 11 10,6
L ] cont. 140 175 135 | 115
;’;T'é“ diferencial nt. 175 200 160 | 140
pico 225 210 175
Caudal maximo cont. 40 60
(Ipm) nt. 50 75
» L cont. 175
Presion maxima nt 200
(bar) - 225
pico
|Presién maxima en lineade |ont 175
retorno con drenaje nt. 200
(bar) - o5
pico
F_resuon maxima de arranque | 10 9 7 5 1
sin carga
Torque de arranque minimo Max.pres. dif. cont.| 8 15 20 25 32 M 45 45 49
(da Nm) méx. pres. dif. int. | 10 17 23 28 | 37 | 46 | 55 66 61
RPM minima 10
Peso
(Ka) MLHR(F)(N) 6,9 7 73 | 74 | 76 | 81 | 85 | 92 | 99
para ejes traseros 0,650
Dimensiones
Dimensiones y datos de Montaje
MLHR, MLHRF
TEee MEje ) :
.e DEke / CHEje GEje SEe DEe / CHEe GEe
f =1 1 . S
62,2 . 622 .2 l 46,75 504
= . m ™ e i il
| i = ., .
44.15/43.85 é
A | 80,3/79.7
o | ©
max L l ! L
P/ °
! @k c
| | FRYteifonesstictiar
Ly Visto desde etbxxtremolatiefesje
f | Conexion Apprssiicizddo CVCW
EUJ-LUJJ-U 4 Conexion B presurizado - COW
SRNEBNIAN] lllllllllll—)—w L.
L VA=t i Rotacion inversa
°’:\gi °m,, Visto desde el extremo del eje
Versiones 6, 7, 8, 9 Conex?c?n A presur?zado - CCW
Conexion B presurizado - CW
conexiones traseros B Eje K Eje /'- Eje
Versiones
[ | e 2,6 3,9
— C 4xM8 4xM8
diad l P(a,B) 2xGY2 2xM22x1,5
max L ooy 56,8 T GV M14x1,5
mm mg; | max
5O \ g Ll
- 5 5
C 4x/16 -18UNC 4x /16 -18UNC
P@B) | 2x7, NF 2x 1234 NPTE
T - F -20 UNF




082,55/82 45
Piloto

| 44,45/44,35 4— L1 g2
2,6/2,2 1 =
- 107,5 max ——i
Conexiones laterales
Versiones 2, 3, 4,5
1075, ey 20.3/19.7 20,3/119.7
55,1/54,9 == I =
c A
18.1/17.9
18.1/17.9 é}
. T A
20,3/19,7 20,3/19,7
B

4xM10°

Rotacién estandar

Visto desde el extremo del eje
Conexion A presurizado - CW
Conexién B presurizado - CCW

Lmax Lmax
mPo VersionesmrQVersiones TIPO Versiones |*Versiones n::n
2,345 6.7.8.9 2345 | 6,789

MLHR(F) 50 140,0 156,0 MLHRQ(M) 50 144,0 160,0 9,0
MLHR(F) 80 145,0 161,0 MLHRQ(M) 80 149,0 165,0 14,0
MLHR(F) 100 148,5 164,5 MLHRQ(M) 100| 152,5 168,5 17,4
MLHR(F) 125 152,5 168,5 MLHRQ(M) 125/ 157,0 173,0 21,8
MLHR(F) 160 158,5 174,5 MLHRQ(M) 160| 163,0 179,0 27,8
MLHR(F) 200 165,5 181,5 MLHRQ(M) 200/ 170,0 186,0 34,8
MLHR(F) 250 174,5 190,5 MLHRQ(M) 250 178,5 194,5 43,5
MLHR(F) 315 185,5 201,5 MLHRQ(M) 315 190,0 206,0 54,8
MLHR(F) 400 200,5 216,5 MLHRQ(M) 400, 204,5 220,5 69,4

13,75/13,35

= 6,4 max }E"m"_

131
max
55.1/54.9 _|
l—— 107.5 max e
55,1/54,9

W
2
W = o)

Rotacién inversa
Visto desde el extremo del gje
Conexion A presurizado - CCW
Conexion B presurizado - CW

L)

i 0106,6/106,2

- =64 max

©13,75/13,35

I=

082,55/82.45
Piloto

* para Brida M
** para Brida Q

55,1/54,9

107.5 max

—_—

Bo©

mm
Conexiones traseros
Versiones 6,7, 8,9
55,1/54.9
Sa— | T
A
Versiones
2,6 3,9 4,7 58
[ 4xM8 4xM8 4x§/16 -18UNC 4)(15/16 -18UNC
P@aB)  2xGl% | 2xM22x1,5 2,*_‘ 45 S14 SNE 12 /2_-14 NPTF
T [=372 MAAv1 R = F /16 -20 UNF

www.aycsoluciones.com.ar




Coédigo para ordenar

[ MLHR
1 2 3 4 5 6 7 8 9

Brida de montaje (omitir - SAE A, dos agujeros) Opcién - Rodamientos de bujes (omitir - ninguno)

Magneto, seis agujeros F | 4 bon rodamientos de agujas | N
1 Métrica cuadrada, cuatro tornillos M10 M

Cuadrado, cuatro tornillos Q | Tamaiio / tipo de conexién (colector estandar para cada uno)

Mot W

otor de rueda Conexiones laterales, 2xG1 / 2, G1/4, rosca BSP, IS0 228 | 2
Desplazamiento cc/rev Conexiones laterales, 2xM22x1,5, M14x1,5, rosca métrica, 3
SO 262

515 50 Conexiones laterales, 2x7 / 8-14 UNF, O-ring, 7/16-20 UNF 4

80’3 80 5 Conexiones laterales, 2x1 / 2-14 NPTF, 7/16-20 UNF 5

99‘8 100 Conexiones traseros, 2xG1/ 2, G1/4, rosca BSP, ISO 228 6

12'5 7 125 Conexiones traseros, 2x7 / 8-14 UNF, O-ring, 7/16-20 UNF 7
2 159,6 160 Conexiones traseros, 2x1 / 2-14 NPTF, 7/16-20 UNF 8

d Conexiones traseros, 2xM22x1,5, M14x1,5, rosca métrica,

199,8 200 SQ 262 o

250,1 250 L. . . . .

3157 315 Version de sello de eje (omitir - sello de eje estandar)

397:0 400 | 6 $ello del eje de alta presion (sin valvulas de retencion)

i Puerto de drenaje (omitir - con puerto de drenaje)
Extremos de Eje? *
— I 7 ]sin puerto de drenaje 1 ] 1

Eje Cilindrico, recto 1" [25,4] C

Iﬁﬁ;lsllzfnco con maguito resistente a la corrosion, recto Ve | 8 ‘ Caracterfsticas especlales

Eje cilindrico, recto 7/8 " [22,2] D

Eje estriado 1" [25,4] SAE 6B G | 9 ‘Serie de disefo (omitir - especificado de fabrica)

Eje cilindrico con agujero transversal 1" [25,4] .406 [10,3] H

Eje cilindrico, recto 25 mm M

Eje cilindrico con maguito resistente a la corrosién, recto M
25 mm
8 |Eje estriado 7/8 " [22,2] 13T

Conico 1" [25,4] SAE J501

Eje cilindrico 32 mm recto

No se permiten las siguientes combinaciones:

-Qy M brida con ejes B,K,LR;

-Opcidn N con ejes B, K, L, R, opcién U, u opcién RS;
-Ejes B, K, L R con opcion U.

Eje cilindrico, recto 1%" [31,75]

Eje estriado, [31,75] 14T
Conico 1%" [31,75] SAE J501

D r | X4 »

* iNo se debe superar el par de salida admisible para los ejes!




Motores hidraulicos MLHPL y MLHRL
motor liviano con par conico para altas cargas radiales
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Tabla 1 - Especi caciones Técnicas MLHPL

Tipo PL50 | PL80 | PL100|PL125|PL160| PI200 | PL250| PL315| PL400
Cilindrada cm3/rev) 49,5 | 792 99 123,8 | 158,4 | 198 |247,5|316,8 | 396
Velocidad maxima cont. 1210 | 755 605 485 378 303 242 190 150
(RPM) nt. 1515 | 945 | 755 | 605 | 472 | 378 | 303 | 236 | 189
. cont. 9,4 15,1 | 193 | 23,7 | 31,8 | 36,6 47 48,6 50
Lz";'q“:)'“a’“m nt. 11,9 | 195 | 237 | 29,8 | 37,8 | 456 | 583 | 56 | 59
pico 14 22 27 | 365 | 42 53 67 85 | 854
Potencia maxima cont. 9,9 9,9 9,9 99 [ 11,7 [ 103 | 9,8 7,6 6,6
(Kw) nt. 12,6 | 12,56 | 125 | 12,6 | 12,5 | 155 | 17,5 8,2 9,2
o . cont. 140 120 95
:’br;Tlon diferencial nt. 175 140 | 115
pico 225 225 | 180
Caudal maximo cont. 60
(L/Min.) nt. 75
. . cont. 175
Presién maxima nt. 200
(bar)
pico 225
cont. 0-100 rpm 100
Presion maxima en linea de  £ont. 100-300 rpm 50
retorno sin drenaje cont. 300>600 rpm 25
(bar) cont. 0>600 rpm 15
nt.  0-max rpm 100
Presion maxima en lineade | ont 175
retorno con drenaje nt 200
(bar) -
pico 225
Presion maxima de arranque
. bar 10 9 8 7 6 5 5
Torque de arranque minimo ‘ 13 ‘ 168 | 21 | 28 | 322 | 414 | 43 | 440
(da Nm) > , , ,
RPM minima 10
Peso 84 | 85 | 88 | 89 | 91 | 95 | 10 | 107 | 11,4
(Kg)




Tabla 2 - Especi caciones Técnicas MLHRL

Tipo RL 50 | RL80 | RL 100 | RL 125 | RL 160 | RL 200 | RL 250 | RL 315 | RL 400
Cilindrada cm3/rev) 51,5 80,3 99,8 | 125,7 | 159,6 | 199,8 | 250,1 | 3157 397
Velocidad maxima cont. 775 750 600 475 375 300 240 190 150
(RPM) nt. 970 940 750 600 470 375 300 240 190
. cont. 10,1 20 24 30 39 45 54 55 61
L‘:"‘\l”n‘:) maximo nt. 13 22 28 34 43 50 61 63 69
pico 17 27 32 37 46 56 71 83 87
Potencia maxima cont. 7 12,5 13 12,5 11,5 11 10 9 7.8
(Kw) nt. 8,5 15 15 16 14 13 12 11 106
L . cont. 140 175 135 115
::)’:;m" diferencial nt. 175 200 160 | 140
pico 225 225 210 175
Caudal maximo cont. 40 60
(L/Min.) nt. 50 75
) A cont. 175
:‘;r;:ldn maxima nlt' 200
pico 225
cont. 0-100 rpm 100
Presién maxima en linea de  cont. 100-300 rpm 50
retorno sin drenaje cont. 300>600 rpm 25
(ban) cont. >600 rpm 15
nt.  0-max rpm 100
Presion maxima en linea de  cont 140 175
E-g:;rno con drenaje L 175 200
ico 225 225
P_resién maxima de arranque 10 9 7 5 4 3
mae arranque minimo
|(da Nim) ‘ 15 ‘ 25 32 37 45 45 49
RPM minima 10
Peso
(Kg) 9,2 10,8 | 115
para ejes traseros 0,650

Carga radiales para series MLHPL y MLHRL

Las curvas se aplican a una vida util de los rodamientos B10 de 2000 horas.

Pr
daN} P_ =300 daN
3500 _
| /\LA
30001 D ‘
- T AT ) B
25001 | D £ &
! / // 1C
2000+ ‘—o—>- = // w>\ 5
1500 / — L AE
1000 P e
- — _____///
500 F———
0
100 80 60 40 20 0 -20 -40 mm

A- Max. carga del eje radial
B- n=50 min"’'

C- n=100 min™’'

D- n=200 min™!

E- n=400 min™




max. L
H L1 . PUERTO A
0102 p_.u.h,;g.g;_ —— pd
Sany
17
PUERTOB ™
130 —-1 ©106,6/106,2
17 8,3/7.7 d
4x.531 Dia. 17 8377
= ! = h | 1
_?_ _____ _T S ——. \ _?_ S —— max
( | S—— ( 7 131
o B
vy N
= - = 3
81,5 - ©82,55/82,45 ©82,55/82,45
Piloto y 81.5 Piloto
[102]
Versjones ) L L1 . L L1
2 3 4 5 Tipo mm mm Tipo mm mm
P@B) 2xG1/2  PxM22x1,5 Px7/8-14UNC  Px 1/2 -14NPTF MLHRL 50 152 9 MLHPL 50 148 6,67
MLHRL 80 157 14 NLHPL 80 152 10,67
T G 1/4 M14x1.,5 7/16 -20UNF 7/16 -20UNF
MLHRL100 160 17,4 MLHPL 100 165 13,33
MLHRL 125 165 21,8 MLHPL 125 158 16,67
Recameniagoress: MLHRL 160 171 27,8 MLHPL 160 163 21,33
- La operaciém en forma intermitente puede acwrrir por max. 10% de cadiamiin. -  pn HRL 200 178 34.8 MLHPL 200 168 26.67
Ld appardsior efdorma picp pedele aauiris 6ol immakinooddecaddarminuso. - :
- Pata fotadiones manatas S, aonsiitar, MLHFIL 250 187 43,5 MLHPL 250 175 33,33
- Presiém y velocidad intermitentes no puedem ocwrrir simultameamente. NLHRL 315 198 54,8 MLHPL 315 184 42,67
- mdfee@nmmnmmmwﬂdd $EOU40062801 H600 fittratdhmoaninaldde MLHRL 400 212 69,4 MLHPL 400 195 53,33
25 jum @ megjor.
= Ultilizar fluides idduices detagsenitieertl.
- Viscosidadl minima 70 SUS (13 mm2) a 50°C. -
Tdemparaturd dempecaciom ixaximaBe’C.
- Para gaaniizar una Sptima vida Gtll dell moiwr,|ldeedd canrazacosmanaiee
antas denatiary haga trabeiar 2l motor con cargas moderadias y & haja velocidad
duraite 110 - 15 minutes.
B 032 , Eje paralelo A10x8x40 DIN 6885 L 14T Estriado, 174" [31,75], ANS B92.1-1976
Max. Torque 77 daNm . Max. Torque 77 daNm 3/8-16 UNC
10/9,964 38.6/37.5 63[16] min prof
———
% ! +
035 ] 032,018/32,002 B8 s [ 931,7/31,65
I — MB DP 12/24
50 22 min. prof. e -
s % Dientes 14

Angulo de presion 30°




K 1%4" [31,75] , Eje paralelo %/1ex°/16'x114" BS C 1" [25,4] Eje recto paralelo ¥''x 4''x 114" BS46

Max. Torque 77 daNm Max. Torque 34 daNm
48/47,2 7.967.94 | B 55 =i e
E—
[ 1 7 1,3 —=pl 6,4/6,35

e : 1 .

)
R lo31,75/31,70 Y 35,08/34,83 235 T T 23,9238 28,2/27,97
1 I 1
] —- 43— 1/4-
— .63[16] min prof.
3/8-16 UNC ©25,4/25,38
16 min prof.

G 1" [25,4], estriado BS 2059 (SAE 6B)
Max. Torque 34 daNm

o
6,25/6,225
25,8/25,7
- i | .E S = ©25,2/25,15
-— !
P, 1 ©21,52/21,475
= e 1/4-20 UNC

=0 43 - 16 min prof.

R 114" [31,75),SAE J501 Eje paralelo Conico %/16"x °/16"x1"
Max. Torque 77 daNm
VSuperﬁcie de montaje del motor

235 o4
LA
—
B® :
mm AHS
231,775
1
|A
[~ 35 Nut 1-20UNEF
conicidad1:8 11,"[36,5 a través de plano
55,3/54.7 Par de apriete para tuerca
— 58 — =i 1680+1860 Ib-in [20+1 daNm]

Caédigo para ordenar

[ ] L
1 2 3 4 5 6 7 8
Serie Extremos de Eje? *
1 MLHPL P Cilindrico con chaveta 932 B
MLHRL R Cilindrico con chaveta 1% "[31,75] K
5 [1%7[31,75] estriado 14T ANS B 92.1-1976 L
[ 2 |Versién con par cénico | 1% "[31,75] conico SAE J 501 R
Cilindrico con chaveta ©25,4 C
Brida de montaje (omitir - Montaje cuadrado, cuatro agujeros) Estriado BS 2059 (SAE 6B) G
3 |Montaj lad t j F
l [Montaje ovalado, cuatro agujeros l ‘ Tamaiio / tipo de conexién (colector estandar para cada uno)
Cédigo de desplazamiento cc/rev conexiones laterales, 2xG1 /2, G1/ 4, rosca BSP, ISO 228 2
conexiones laterales, 2x7 / 8-14 UNF, O-ring, 7 / 16-20
PL RL 6 INE 4
49,5 51,5 50 conexiones laterales, 2x1 / 2-14 NPTF, 7 / 16-20 UNF
79,2 80,3 80
99,0 99,8 100 o R
. 1238 125.7 125 | 7 |Caracter|st|cas especiales
158,4 159,6 160
198,0 1998 200 | 8 ‘Serie de disefo (omitir - especificado de fabrica)
247,5 250,1 250
316.,8 315,7 315
396,0 397,0 400




Motores hidraulicos HP y HR

Reemplaza a:
HP HR Simbologia
> DANFOSS “DH/DS" » DANFOSS *DS” T
> CHAR LYNN serie “H” > CHAR LYNN serie “S”
> PARKER “TB” > PARKER “TD”
> GEOLINK “GHL/GFS” > GEOLINK “GKS/GWS HP... HR... HP 25, 32, 40
Con valvula de Sin valvula de
retenciéon retencion

Vista en Corte

Pérdidas de carga HP Pérdidas de carga HR

bar bar

30 30

25 25

20 20

15 1 15 //'

10 10 [—

5 5

0 =" 0 il

10 20 30 40 50 60 70 80 Q Umin 10 20 30 40 50 80 70 80 Q Umin

Tabla 1 - Especi caciones Técnicas HP

Tipo HP 25 | HP32 | HP 40 | HP 50 | HP 80 | HP 100 | HP 125| HP 160 | HP 200 | HP 250 | HP 315 | HP 400
Cilindrada cm3/rev) 28,4 34,5 40,5 49,5 79,2 99,0 123,8 | 1584 198 247,5 | 3168 396
Velocidad maxima cont. 1055 | 1160 900 909 758 606 485 379 303 242 189 152
(RPM) nt. 1600 | 1300 | 1110 | 1111 947 758 606 473 379 303 237 189
Torque maximo cont. 3,3 52 6,5 8.1 12,9 16,2 20,2 23,8 27,1 32,3 37.2 41,4
(da Nm) nt. 4,5 7,0 9,0 11,2 17,9 22,3 27,9 31,7 38,3 41,5 49,0 51,1
ico 6,9 8,8 11 13,7 21,8 27,3 34,2 43,7 54,6 44,6 62,1 63,1
Potencia maxima ont 3,4 5.6 56 8,4 8,4 8,4 8,4 7.7 74 6,7 6,1 54
(Kw) nt. 6,1 8,4 8,6 10,5 12 12 12 12 12 10,7 9,8 8,2
o . cont 100 125 125 115 105 100 20 80
:Lr::"’" diferencial nt. 140 | 170 175 155 | 150 | 130 | 120 | 100
ico 225 180 160 130
7575Caudal maximo cont. 30 40 40 45 60
(L/Min.) nt. 40 45 45 55 75
i . cont. 140
Presion maxima nt 175
(bar) )
ico 225
Presi6on maxima en lineade | 5nt 140
retorno con drenaje nt 175
(bar) =
ico 225
Presion maxima de arranque
. b:
ar 10 7
Torque de arranque minimo max.pres. dif. cont.| 3.0 4,8 6.4 7.4 11,8 14,7 18,4 21,6 24,7 29,4 33,9 37,6
(da Nm) max. pres. dif. int. | 4,1 6.4 8,2 102 | 163 | 203 | 251 | 288 | 349 | 378 | 446 | 46,5
RPM minima 20 15 1
Peso HP 5.2 5,2 5.2 53 5,4 5,6 5,7 59 6,1 6,3 6,6 74
(Kg) HPQ 48 49 5.1 5.3 5.4 5.6 5.8 6.0 6.3 6.7




Tabla 2 - Especi caciones Técnicas HR

Tipo HR 50 | HR 80 | HR 100| HR 125 | HR 160 | HR 200| HR 250 | HR 315| HR 400
Cilindrada cm3/rev) 51,5 | 80,3 | 99,8 | 1225 | 153,6 | 1958 | 245 306 386
Velocidad maxima cont. 777 747 601 490 391 306 245 196 155
(RPM) nt. 971 934 752 612 488 383 306 245 194
Torque maximo cont. 9,8 16,0 | 19,5 | 24,0 | 30,0 | 350 | 37,0 | 420 | 450
(da Nm) nt. 12,2 | 190 | 236 | 29,0 | 364 | 411 | 448 | 495 | 515
pico 14,2 | 222 | 275 | 33,8 | 424 | 540 | 541 | 60,0 | 615
Potencia maxima cont. 6,5 9,8 8,7 7,3 7,0 5,9
(Kw) nt. 8,1 12,1 10,7 9,3 7.9 6,6
Presion diferencial cont. 140 85
(bar) nt. 175 155 135 120 100
pico 225 180 160 130
Caudal maximo cont. 40 60
(L/Min.) nt. 50 75
o cont. 140
(F!‘Jr:ra)?,lon maxima nt. 175
pico 225
Presion maxima en lineade | ont 140
retorno con drenaje nt. 175
(bar) -
pico 225
P'rea’.u:n:J ;namma de arranque bar 10 7
Torque de arranque minimo Méx.pres. dif. cont.| 7,9 123 | 153 | 188 | 236 | 26,8 | 282 | 335 | 36,0
(da Nm) méx. pres. dif. int. | 9,8 152 | 189 | 232 | 291 | 329 | 358 | 381 | 397
RPM minima 10
Peso HR 6,1 6,4 6,6 6,6 6,9 7.2 75 8,0 8,6
(Kg) HRQ 5,7 6,0 6,2 6,2 6,5 6,7 7.1 7,6 8,2
Dimensiones
HP HR
Lmax L1
HP(Q) 25 129,73 4,60 HP(Q) 50 1341 9,0
HP(Q) 32 131,03 5,90 HP(Q) 80 139,1 14,0
HP(Q) 40 132,53 7,40 HP(Q) 100 142,56 17,4
HP(Q) 50 131,80 6,67 HP(Q) 125 146,9 21,8
HP(Q) 80 135,80 10,67 HP(Q) 160 152,9 27,8
HP(Q) 100 138,50 13,33 HP(Q) 200 159,9 34,8
HP(Q) 125 141,80 16,67 HP(Q) 250 168,6 43,5
HP(Q) 160 146,50 21,33 HP(Q) 315 179.9 54,8
HP(Q) 200 151,80 26,67 HP(Q) 400 194,5 69,4
HP(Q) 250 158,50 33,33
HP(Q) 315 167,80 42,67
HP(Q) 400 178,50 53,33




~N=

} Lmax -
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OMAX. ==
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CONEXIONES
laterales version 1 Brida SAE A
418 24
A 4 =28
= 088,85
143 — [- - 143 ["‘" ]
31,75
228 1 G ¢¥[ | | | e | '
0 4 T ON ©
—{—3 H . 82,53 130 :
—T Pusi —|~» e e e f hed | 3 82,45 MAX. 106.7
j ﬁ? !} . o PILOTO
e Ls 75 ' J
AR .
Cc — “b—— 35 ! B B ---“"'
-——r 2,05
15,2 -
Q
Brida cuadrada
. . 452 r. 8-16 UNC
version 4 version 5 448 15 PROF
44.4
4435
2295 @ PILOTO I
2295 L f\‘ Pan [ _— ) ~ ) ~
safeaile =
* ’ ' |’_ I
7\ 08265
’ . 82,45
2285 . T
2295 p— 82 MAX.
- 88 e
Versiones Recomendaciones:
1 4 5 - La operacion en forma intermitente puede ocurrir por max. 10% de cada minuto.
c 4x5/16-18UNC _ _ - La operacion en forma pico puede ocurrir sélo 1% maximo de cada minuto.
- Para rotaciones menores a 5 RPM, consultar.
P(a,B) 2x10 dia. 2x7/8 -14UNF [2x1/2 -14NPTF - Presion y velocidad intermitentes no pueden ocurrir simultaneamente.
- Grado de contaminaciéon recomendado ISO 4406 20/16 o filtracién nominal de 25 ym o mejor.
T 7116-20UNF | 7/16 -20UNF | 7/16 -20UNF - Utilizar fluidos hidraulicos de base mineral.

- Viscosidad minima 70 SUS (13 mm2) a 50°C.

- Temperatura de operaciéon maxima 82°C.

- Para garantizar una 6ptima vida util del motor, llene la carcaza con aceite antes de rodar y
haga trabajar al motor con cargas moderadas y a baja velocidad durante 10 - 15 minutos.



C 0 25,4, cilindrico 1/2 luna '/«" x 1" SAE J502 H 25, 4; cilindrico con agujero transversal

torque maximo 44 daNm torgue maximo 44 daNm
0254
6,375
T [ess 1 ~—os
|
t | i
282 ezesel il .. . o254
278 25,38
| i
8,07 6 PASANTE 6 MIN. PROF.
/ l@yy PROF, D :g'g .—7.93 1
52 MAX.
G 0 25,4; SAE 6B estriado G estriado 13 dientes, 0 22,2; ANS B 92.1-1976
torque maxino 44 daNm torqgue maximo 36 daNm 022295
39,2 s
40.5 38,2
395
A ——— ) | =
2535
028,56 i _{___ ] 075-‘30 0 28,56 1 '{g
P o
! 25,4 MIN.—~ | e 24 MIN.—
l>! 46 MAX D} 46 MAX.
‘_/_\ 27 ENTRE CARAS
TORQUE MAX. DE LA TUERCA
T 0 25,4; SAE J501 conico Tl g
con chaveta %" x %" x " | o
torque maximo 44 daNm ° 2;’;3?2 ) e F‘L /4 16 UNF
‘ -

A
= 24,1
@ 28,56 3.9

17— B @
D! le— 424 —e]
b soMAX.




Cédigo para ordenar

[ we
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Montaje de brida (omitir - SAE A, dos agujeros) Tamaiio / tipo de conexion (colector estandar para cada uno)
| 1 Icuadrado, cuatro tornillos I Q ‘ Conex‘i:]neTil:t_(;r:lle'i,l;\.‘lanifold [5/16-18 UNC roscas de 1
i Conexic;nes laterales, 2x1/2, G1/4 2
Desplazamiento (cc/rev) 4 [Conexiones laterales, colector [roscas de montaje M8, 3
28 4 25 I7/16-20 UNE
4’ o IConexiones laterales, 2x7 / 8-14 UNF, O-ring, 4
34,5 8 /16-20 UNF
40,5 40 Conexiones laterales, 2x1 / 2-14 NPTF, 7 / 16-20 UNF 5
49,5 50
79,2 80 Version del sello del eje
2 99,0 100 [ 5 |Se||0 del eje de alta presion I u
123,8 125
158.4 160 Valvulas de retencién (omitir - especificado de fabrica)
198,0 200 I 6 k)on valvulas de retencion K I K ‘
247,5 250
3168 315 Puerto de drenaje (omitir - con puerto de drenaje)
396.0 400 [ 7 Iin puerto de drenaje [ 1 ]
Extremos de Eje? * | 8 |Caracteristicas especiales
straight, Woodruff key 1" [25,4] (o}
Estriado 1" [25,4] SAE 6B G 9 ISerie de disefio  (omitir - especificado de fabrica)
1" [25,4] straight, w/.315 [8] Cross-hole H
Estriado 7/8 " [22,2] 13T S
Conico 1" [25,4] SAE J501 T
3 Cilindrico 25, A8x7x32 DIN 6885 M
Cilindrico @25, A8x7x32 DIN 6885 CP
Cilindrico 1" [25,4] '/4"x"/4"x1'/4" BS46 CL
Cilindrico @25, A8x7x32 DIN 6885 CW
straight, Woodruff key @25, 74 X1 SAE JoUZ CH
Estriado 1" [25,4], SAE 6B SH
Estriado 1" [25,4], SAE 6B SL
[ HR
1 2 3 4 5 6 7 8 9
Montaje de brida (omitir - SAE A, dos agujeros) Tamario / tipo de conexidn (colector estandar para cada uno)
- onexiones-ltaterates; Manifold {5/16-18- UNCroscasde
| 1 lcuadrado, cuatro tornillos | Q nontaje], 7/16-20 UNF 1
) IConexiones laterales, 2x1/2, G1/4 2
Desplazamiento (cc/rev) 4 [Ponexiones laterales, colector froscas de montaje M8], 3
3,14 50 mcmlca, 2x7-/-8-14-UNF,-O-ring, 7/16-20 2
4,90 80 UNF
6,09 100 onexiones laterales, 2x1/2-14 NPTF, 7/16-20 UNF 5
7,48 125
2 9,37 160 Version del sello del eje
11,95 200 [ 5 Isello del eje de alta presion [ u |
14,95 250
18.67 315 Vélvulas de retenciéon (omitir - especificado de fabrica)
23,56 400 | 6 bon vélvulas de retencion K | K ‘
Extremos de Eje? * Puerto de drenaje (omitir - con puerto de drenaje)
, | 7 kin puerto de drenaje [+
straght-Waodrafi-key {254} c
Estriado+"{254] SAE 68 G | 8 |Caracterl'sticas especiales
H {25,4] btldlyht, w315 [8] Cross=hote H
Estriado7/8*{22,2113T S | 9 |Serie de disefio  (omitir - especificado de fabrica)
Conico— 1" {2541 SAEJ561 T
[ICilindrico-825, A8x7x32-BIN-6885 M
3 |Cilindrico 025, ABx7x32 DIN 6885 GP
Cilindrico 1" [')ﬂ,d] A1 /A 11/4" BSAB Cl
Cilindrico25,-A8x7x32 DIN 6885 cw
straight, Woodruff key 825, '/4"x1 SAE J502 CH
Estriada 1" [25,4], SAE 6B SH
|Estriado 1" [25,4], SAE 6B SL




Motores Hidraulicos HH

Aplicaciones: Caracteristicas:
> Transportadores Tipo Geroler y Valvula de carrete

~

> Maquinas textiles, agricolas, > Montaje con brida y de rueda

> industriales > Varios tipos de ejes (cilindricos,
> Maquinaria para la industria estriados, conicos

> Minera > Conexiones, roscas, BSPP y

> Herramientas de maquina UNF y SAE

~

> Ventiladores Sensor de Velocidad.
> Construccion de equipos de > Otras opciones.
plantas y plataformas de acceso,

etc.
Recomendaciones: Reemplaza a:
> La operacion intermitente puede ocurrir por max. 10% de cada MLHR
minuto. > DANFOSS “OMH" A
> La operacion pico puede ocurrir sélo 1% maximo de cada minuto. > CHAR LYNN “DS” o
> Para velocidades menores a 5 RPM, consultar. > PARKER “TF”, “TG"

> Presion y velocidad intermitentes no pueden ocurrir
simultaneamente.

> Grado de contaminacion recomendado 1SO 4406 20/16 o filtracion
nominal de 25 upm o mejor.

> Utilizar fluidos hidraulicos de base mineral.

> Viscosidad minima 70 SUS (13 mm?) a 50°C. MLHH

> Temperatura de operacion maxima 82°C. valvulas

> Para garantizar una optima vida Util del motor, llene la carcaza de retencion
con aceite antes de rodar y haga trabajar al motor con cargas
moderadas y a baja velocidad durante 10 - 15 minutos. Vista en Corte

Pérdidas de presion

R
L._._.f*___ d

Ap

bar
18

16 72
14 P
12 IF N
10 — AN
8 A

oON L&D

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 Ipm

Tipo 250 315 400 500 |
Cilindrada cm®/rev) 252 314,9 396,8 502,4
Velocidad maxima Cont. 295 235 185 150
(RPM) nt. 350 285 225 180
. Cont. 61 74 84 82
L‘;":l‘::)’“a’“m nt. 70 82 o8 104
Pico 79 98 109 117
Potencia maxima Cont. 16 14 12,5 11
(kW) nt. 18,5 15,5 15 14
o ) Cont. 175 175 155 120
(Pbraer?lon diferencial nt. 200 200 190 145
Pico 225 225 210 165
Caudal maximo cont. 75 75 75 75
(Ilpm) nt. 90 90 90 90
» . cont. 200 200 200 200
(F;’:;w" maxima nt. 225 225 225 225
Pico 250 250 250 250
g;smn maxima en linea de retorno con drenaje cont. 5 5 5 5
Torque de arranque minimo A max.pres. dif. cont. 52 66 72 72
(da Nm) A méax. pres. dif. int. 59 73 88 88
RPM minima RPM 10 8 5 5
(Fl’(eg,?o 11 11,5 12,3 13

s eas G i)




Dimensiones

Carga sobre el eje

CARGA RADIAL
aand
1200 CARGA
1000 \\ RADIAL |
800 N 300 daN
e
600 5 - =
400 min*! | g
200 n
" |
0 100 200 300 400
S—
Dimensiones y montaje para motor MLHHW
Dimensiones para motor MLHH Dimensiones para motor MLHHW
L i L i L Li
e mm mm ™o mm mm_||T"PO mm mm__
MLHH 200 | 170,8 27,8 MLHHW 125 | 112 17,4 |MLHHW 350 | 142 | 48,0
MLHH250 | 177,8 | 348 MLHHW 160 | 116 | 21,8 |MLHHW370 | 145 | 51,0
MLHH 315 | 186,5 435 MLHHW 200 | 122 | 27,8 |MLHHW400 | 149 | 54,8
MLHH 400 | 197,8 54,8 MLHHW 235 | 127 | 32,5 ([MLHHW470 | 159 | 65,0
MLHH 500 | 2124 69,4 MLHHW 250 | 129 | 348 |MLHHW500 | 164 | 694
- MLHHW 300 | 135 | 41,4 |MLHHWS535 | 168 74,1
Versiones
2 3 a 5 MLHHW 315 | 138 | 43,5 |MLHHWS550 | 170 | 76,0
C 4xM8| 4xM8 |4x5/16- 18 UNC4x%/16 - 18 UNC Versiones
P(aB) 2xG'/22xM22X1,5) 2x7/g - 14 UNF [2x'/2 - 14 NPTF, PR :1 5 bin 414 e
: S W o T B) _ 2x =
T c'/4 | M1ax1,5 | /16-20 UNF | /8 -20UNF T 716 -20 UNF| /16 -20 UNF




M o 32 cilindrico, chaveta A 10x8x32 DIN 6885 R 31,75 SAE J501 conico, chaveta */w" X %% 1"

torque maximo 77 daNm torque maximo 95 daNm
A A-A
}-— 4X. 65,28 7,96
==y a:35:4 e 6.2 794
r r ) 58
RN el e = 931,’775 5,96
l 31,725 == - 1-20 UNEF 3,86
Je—max. 103—e- e '
™ S m 04,0 N TUERCA 1-20 UNEF
55,29
54,71 )
o i A oA Torque de apriete
B 035 c!llljdrlco. chaveta A10x8x45 DIN 6885 2041 daNm
torgue maximo 95 daNm 58
s D
9,96

L estriado 14 dientes, 31,75 ANS B92,1-1976

aa‘ torque maximo 95 daNm
A W 16 PROF. MIN.
M8
16 PROF. MIN., ki ) E - 5ibs
= 31,725
K 31,75; cilindrico, chaveta %" x */1"x 1'/." BS46 DJ__ | 473 14 dientes paso 12/24
s 46,1 A #
torque maximo 77 daNm ! — Angulo de presion 30°
47,3 7,96
6.1 7,94
] | V- Cara de montaje del motor.
035 > “Z:;g : % B@ Los torques indicados no
l 1 ! deben ser excedidos.
16 PROF. MIN.
56,85

Cadigo para ordenar

[MihH
1 2 3 4 5 6 7

Dreplrramicme (ee/ien) Version del sello diell ejje (omiitir - espedifieddalddfhibkden)
201,3 200 [ # [ello del gje deatiaprasion(sinvavulas deratension) | U
252.0 250

1 |314.9 315 Puso slegiangle (@Mt - 6oR prate ferlksapls)
:zg,i ﬁ [5 iR perio de arenme [ 1
Extomos do Eie’ 6 |chrachaataristigrecasraciales
ilindrieg; 15" (3179 i - —— - — —
s, 14 (6175 14T ANS B9E,1-1970 A [ 7 [Seededloate (i eapecflansaseibhtes)

2 |Gilindries 835 B Notas. * INo se debe excader of par o salida et -

Ani /A" jotas: * iNo se debe exceder el par de salida permitido para ejes!

@ﬁﬂ&? 11%4 [@11 iﬁ SAE 9501 Ia **No se Iperm/te la siguiente corrﬁ)inacién: EjepB con se//f) de elje enU.
Eilindrics §32 M Los motores hidraulicos son mangano-fosfatados de serie.
Tamane / tipe ae CONSHOR (colector eStAndar P2 CATRAMNY)
[Conexiones laterales, 2xG1/2, G1/4, BSP rosca, ISO 228 2
Conexiones iaterales 2225, M14x1,5; resea 3

3 |métriea,ISO 262 )
IConaxionestateralas 2297481 34UANE, Qing, 7/1E-RDIRE 4
IConexiones latarales, Zxil/2-1W NPT, 7/16-20 UNF 5




Motores Hidraulicos HW

Aplicaciones: Caracteristicas:

> Transportadores > Tipo Geroler y Valvula de carrete
> Méaquinas textiles > Montaje con brida y de rueda

> Maquinaria para la industria > Varios tipos de ejes (cilindricos,
> Minera estriados, conicos

> Herramientas de maquinas

> Ventiladores

> Construccion de equipos de
plantas, plataformas de acceso,
etc.

Conexiones, roscas, BSPP y
UNF y SAE
Sensor de Velocidad.

>
>
>
> Otras opciones.

Recomendaciones:

> La operacion intermitente puede ocurrir por max. 10% de cada Pérdidas de presién
minuto.
> La operacion pico puede ocurrir sélo 1% maximo de cada minuto. ﬁap:. \
> Para yelocidades menores a 5 RPM, consultar. 20
> Presion y velocidad intermitentes no pueden ocurrir
simultaneamente. 18+ Vi
> Grado de contaminacion recomendado ISO 4406 20/16 o filtracion 16 /
nominal de 25 pm o mejor. 141 /
> Utilizar fluidos hidraulicos de base mineral. 12- /
> Viscosidad minima 70 SUS (13 mm2) a 50°C. 10 /
> Temperatura de operacion maxima 82°C. g /
> Para garantizar una éptima vida Util del motor, llene la carcaza /]
con aceite antes de rodar y haga trabajar al motor con cargas 0 //
moderadas y a baja velocidad durante 10 - 15 minutos. 44 /z
2 -
Flujo de aceite en linea de drenaje 0 il
Caida de presion Vlscoszldad Cfl’i‘r‘]::l' :::r‘;‘:";?ee" 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 Q,lpm
a bar mm?2/s Iom
100 % i
z 5
Tabla 1
Tipo - - - - - - -
125 160 200 | 235 250 300 | 315
Cilindrada (cm®/rev) 126 157,8 201,3 2353 252 300 3149
Velocidad maxima Cont. 357 380 373 319 298 250 238
(RPM) nt. 476 475 497 425 397 333 318
Torque maximo Cont. 35 44 55 64,5 69 81 85
(da Nm) nt. 38,5 48 60 70 75 89 93
Potencia maxima Cont. 16,2 17,6 18,6 18,2 22,5 16,5 16,4
(kW) nt. 19,8 21,6 23,1 22,6 20,8 20,8 20,8
Presion diferencial Cont. 205 205 205 205 205 205 205
(bar) nt. 225 225 225 225 225 225 225
Caudal méximo cont. 45 60 75 75 75 75 75
(Ipm) nt. 60 75 100 100 100 100 100
Presién maxima cont. 210 210 210 210 210 210 210
(bar) nt. 250 250 250 250 250 250 250
g_l::lén maxima en linea de retorno con drenaje bort. 10 10 10 10 10 10 10
Torque de arranque minimo A max.pres. dif. cont. 28,7 36 45,1 52,8 56,5 66,4 69,7
(da Nm) \A max. pres. dif. int. 31,5 39,3 49,2 57,4 61,5 72,9 76,2
RPM minima RPM 10 10 10 10 10 10 10
=] 14,3 14,6 15,1 15,5 15,7 16,1 16,3
(=== 12,8 13,1 13,6 14,0 14,2 14,6 14,8
HWFR 14,8 15,1 15,6 16,0 16,2 16,6 16,8
HWS 14,0 14,3 14,8 15,2 15,4 15,8 16,0
Peso HWSR 16,0 16,3 16,8 17,2 17,4 17,8 18,0
(ka) HWD 14,5 14,8 15,3 15,7 15,9 16,3 16,5
e 14,0 14,3 14,8 15,2 15,4 15,8 16,0
b 324 15,0 15,5 15,9 16,1 16,5 16,7
HWSE 14,4 14,7 15,2 15,6 15,8 16,2 16,4
— 13,2 135 14,0 14,4 14,6 15,0 15,2




Tipo - - - - - - -
350 370 400 470 500 535 550
Cilindrada cm®/rev) 347,8 369,2 396,8 470,6 502,4 535 550
Velocidad méxima Cont. 216 203 189 159 149 140 136
(RPM) nt. 288 271 252 244 229 215 209
Torque méximo Cont. 94 96 96 2 91 90 89
(da Nm) nt. 102 105 98 101 101 104 105
Potencia maxima Cont. 16,5 13,2 12,5 10,6 10,8 9.4 9
(kw) nt. 20,8 19,2 18,5 17,4 17,8 16,4 15,8
Presi6n diferencial Cont. 205 200 185 150 140 130 125
(bar) nt. 225 220 190 165 155 150 145
Caudal maximo cont. 75 75 75 75 75 75 75
(Ipm) nt. 100 100 100 115 115 115 115
Presién méxima cont. 210 210 210 210 210 210 210
(bar) nt. 250 250 250 250 250 250 250
_(Pbiri?ién maxima en linea de retorno sin drenaje cont. 10 10 10 10 10 10 10
Torque de arranque minimo \A max.pres. dif. cont. 77 79,5 78,7 75,4 74,6 73,8 72,9
(da Nm) /A max. pres. dif. int. 83,6 86 80,3 82,8 82,8 85,2 84,4
RPM minima RPM 8 8 8 8 8 5 5
- 16,7 16,9 17,3 18,1 18,4 18,8 18,9
- 15,2 15,4 15,8 16,6 16,9 17,3 17,4
HWFR 17,2 17,4 17,8 18,6 18,9 19,3 19,4
HWS 16,4 16,6 17,0 17,8 18,1 18,5 18,6
Peso HWSR 18,4 18,6 19,0 19,8 20,1 20,5 20,6
(kg) HWD 16,8 17,1 17,5 18,3 18,6 19,0 19,1
- 16,4 16,6 17,0 17,8 18,1 18,5 18,6
_ 17,1 17,3 17,7 18,5 18,9 19,2 19,3
HWSE 16,8 17,0 17,4 18,2 18,5 18,9 19,0
_ 15,6 15,8 16,2 17,0 17,3 17,7 17,8
Dimensiones
HW VSuperﬁcie de montaje del motor
Montaje de rueda A6.2/458_ 51.66/51.25_
2581254 P T 0147,8/147.4 i 64
9,4/8,9 /- /> :
e I AT T I e o—— fx

Rotacién estandar

Visto desde el extremo del eje
Conexién A presurizado - CW
Conexién B presurizado - CCW

Rotacion inversa

Visto desde el extremo del eje
Conexién A presurizado - CCW
Conexién B presurizado - CW

Versiones
2 4

2x7/8 - 14UNF,

P(a,B) 2xG1/2 O-ring
7/16 - 20UNF,

T G1/4 O-ring

i 13 L1
ﬂpo mm mm

HW(S) 125 1405 174
HW(S) 160 1450 21,8
HW(S)200 1510 27,8
HW(S)235 1555 325
HW(S) 250 158,0 34,8
HW(S) 300 164,5 414
HW(S) 315 166,5 43,5
HW(S)350 171,0 48,0
HW(S)370 1740 51,0
HW(S) 400 1780 54,8
HW(S) 470 188,0 65,0
HW(S) 500 192,5 694
HW(S) 535 1970 741
HW(S) 550 199,0 76,0

* Para la noeidn | SV la dimensidn | _as 3 mm maunr



HWSE 46,9/46.5 37,3/36,8

-+

Montaje de rueda, conexiones 19.2/19
traseras ===
7.1/6,6
i 25,55/25,25 v Superficie de montaje del motor
-
' (o 158 Rotacién estandar
82,55/82,5 § 0127 Visto desde el extremo del eje
0 Piloto P 4 e I Conexién A presurizado - CW
o Conexién B presurizado - CCW
' @ 2125 Rotacién inversa
y tgs.sslzszs Visto desde el extremo del eje
S = 1 I Conexion A presurizado - CCW
Conexién B presurizado - CW
4,6/4,1 .
013,7/13,5 : Versiones
max N D L max 2 4
HWE . ) § PAEB) 2xG1/2 2X7/8 - _14UNF.
Montaje de rueda, conexiones O-ring
traseras 46,2/45,8  51.55/51,25 T G1/4 7/18 - 20UNF,
O-ring
82,55/82,5 25,8/25.4 0147 8/147 4 L
oPiloto i [
9,4/89 ~ )r Tipo HWEmm_ L1
I~ 4 mm
0822 @ HWSE | S—
6’_}-\ . HW.. 125 1455 | 189,0 | 17,4
2321228 0127 HW... 160 150,0 | 193,5 21,8
B (e & e —~*~l-|-—-—--%r . HW..200 156,0 | 199,5 | 27,8
@ 23-‘2’22«3 0125 HW..235 160,5 | 204,0 | 32,5
HW...250 163,0 | 206,5 34,8
l \¢i HW..300 169,5 | 2130 | 41,4
i i HW...315 171,5 | 2150 | 43,5
b 64762 : L—-‘;‘;‘ffﬁgs; HW..350 176,0 | 2195 | 480
! N max L max HW...370 179,0 | 222,5 51,0
HWFE HW... 400 183,0 | 226,5 | 54,8
Montaje magneto HW..470 1930 | 2365 | 65,0
HW...500 197,5 | 241,0 69,4
HW... 535 202,0 | 2455 741
HW... 550 204,0 | 247,5 76,0

* Para la opcion LSV, la dimension L es 3 mm mayor

HWSR

46,9/46,5 19,2/19

43,5- , 134 :
7.1/6,6 l 4,6/4,1 25,565/25,25 25,55/25.25
C g | [ ] 01478147 4
| { )

+—HT1H+ — H-—— 1341

0125
1082,55/82.,5
=22 e
37,3/36,8 B i i 013,7/135
max N, max L



HWFR
Montaje de rueda, seis agujeros, valvulas de alivio

68,9/68,5 435 -— 88
328 _|. 40 23,2/22,8 l 23,2/22,8
82,55/82,5 I
) _—
| max 137
max Ny max L
*L Max. \/ Supericie de montaje del motor Presion de Caudal
Tipo m L A or Q=5 Ipm 150 mm/s, 50 C,
HWSR |HWFR| MM !
HW... 125 158,5 202,0 | 17,4
HW... 160 163,0 206,5 | 21,8 —‘:C
HW... 200 169,0 212,5 27,8
HW... 235 173,5 217,0 | 32,5
HW... 250 176,0 219,5 34,8 Rotacioén estandar
HW... 300 182,5 226,0 | 41,4 Visto desde el extremo del eje
Conexién A presurizado - CW
HW... 315 184,5 228,0 43,5 Conexién B presurizado - CCW
HW... 350 189,0 232,5 | 48,0 L
Rotacién inversa 0
HW... 370 192,0 2355 | 51,0 Visto desde el extremo del eje 0 51 20 30 40 50 60 70 8 Qlpm
HW... 400 196,0 239,5 | 54,8 gonexﬁ(:)n g presurizado - gSVW 1- 70 bar 3- 140 bar
HW... 470 206,0 249,5 | 65,0 onexion B presurizado - 2- 100 bar 4- 170 bar
HW... 500 210,5 254,0 | 69,4 2 Vmi‘%
HW... 535 215,0 258,8 | 74,1 s 2G1/2 2x7/8 - 14UNF,
HW... 550 217,0 260,5 | 76,0 (A,B) O-ring
HWD 17.9/18.1 44,1/44.3
Montaje deyueda min - 0 147.8/147.4 918, /44,
T P«An“
22,85/23,15 \ ;
e
[ |
0125 & (o
) LRI /) M _._._.;_ e ol - Jaf 088,8/88,7
126,96/127 ' >
By CH|
22,85/23,15)
L !
— — s i
L 3/3,5_|37.8/382| [013,7/13,5
<
max L max N,
HWV 26.7/26.5_ -
Montaje de rueda
I p s LA 465469
4xM6 082,55/82,5
min 13 - L5052
[ i 22.9522.75" A 0822
i
i ! * [
K i 1 =
0126,96/127 63.65/63.35 ]
B Tostdeed |7 HPo =) <=
0125 ' i 1 @ —
al !
4585/4555 || "]
1 ! —— 1

/ 147811474 '

13,37x2,62

O-ing | 36,8/37.3 |
<

[013,7/13,5 Thru

| L max -t max N, -



*L i i Versiones
Tino m L1 v Superficie de montaje del motor 2 3
HWD - mm Rotacién estandar 2x7/8 - 14UNF,
Visto desde el extremo del eje PwsB) 2xa1/2 O-ring
HW... 125 142,0 140,5 17,4 Conexién A presurizado - CW T Gi/a 7/16 - 20UNF,
HW... 160 147,0 145,0 21,8 Conexion B presurizado - CCW O-ring
HW... 200 153,0 151,0 27,8 Rotacién inversa
HW... 235 158,0 155,5 32,5 Visto desde el extremo del eje
Conexioén A presurizado - CCW
HW... 250 160,0 158,0 34,8 Conexién B presurizado - CW
HW... 300 166,5 164,5 41,4 y ‘ b
HW... 315 169,0 166,5 43,5 Para la opcion LSV, la dimension L es 3 mm mayor
HW... 350 173,5 171,0 48,0
HW... 370 176,5 174,0 51,0
HW... 400 180,0 178,0 54,8
HW... 470 180,5 188,0 65,0
HW... 500 194.5 192,5 69,4
HW... 535 199,5 197,0 74,1 M5:1
HW... 550 201,5 199,0 76,0 3.05/2 358
HWF P 90
Montaje magnet: L]
ontaje magneto \\ 68,0/68,5 —
5 — S22 8 L} ==l He26i825
oPiloto
23,2/22.8
B!
42 || 328
91,2/90,8 18] o=
P R
L max N; max
68.9/68.5
HWFV Pm
Montaje en rueda, magneto, seis agujeros con valvulas de alivio \
[ "
an)
e
puesEs T asesusss T | 82 T S B 225
\ L l
4x 26,7/26,5
min 13 [.51]
L max max Ny, =i
I by
P ©, , S— Y US—— W) | S—— 1 rﬁ—' 1
L L1
Tipo
mm mm____
HWF 125 1 84:0 1 7.4
HWF 160 188,5 218 Y Superficie de montaje del motor
HWF 200 194,5 278 Rotacién estandar
HWF 235 199,0 32,5 Visto desde el extremo del eje
Conexion A presurizado - CW
HWE 200 019 45 Conexion B presurizado - CCW
HWF 300 208,0 414
HWF 315 210,0 435 R_omclén inversa
Visto desde el extremo del eje
HWF 350 214,5 48,0 Conexién A presurizado - CCW
HWF 370 217,5 51,0 Conexién B presurizado - CW
HWF 400 2215 54,8 Versloncoe
HWF 470 231,5 65,0 2 4
HWF 500 236,0 69,4 PaB) 2xGi/2 2x7/g - 14UNF,
HWF 535 2405 741 e
HWF 550 2425 76,0 T G1/4 O-ring Motores HW ... con conexion de drenaje:

|a nraciAn dal calla dal sia ac inuial a la nraciAn an la linaa Ada dranaia



Admisibles del Eje

Prad Prad Prac
daN daN daN
00 M0 L0 40 20 O 20 40 60 mm 40 2 0 20 40 60 B0 100 120mm
7000 000 T | o R ! o
L Ibs I b
e L 500 dan 14000 : e ¥
= B - oooeeosfoeieansch SR . ... R I ey oo SeRtE SO, SEASeR 4000
6000 8000 L — 8000 2 -
b — 112588 L)
Aol @odan  Aefoz000 fede G ) - oot L TR & 12000
X : / :
A B = N, -1-‘ -------- 10000  ferfeeeeeeed] -\‘--- --------------- 10000
4000 4000 4000 v
7 -0 o p— N e GRS ... |-
T 4000 5 8000
H v \ s
3000 3000 7 ~ 3000 T
3 gaY o ol / = =
N
2000 2000 2000 @A =
NN 777 N U FRR | R \“-2 2000 yl ...... ‘. \\\‘ 4000
- < - RAS
1000 17 moo ............................................ PO B = ey o B e Do oo 2000
0 o4 0
2 "1 0 1 2 3 bn 4 a 2 1 0 ) 2 3 2 A 0 1 2 3 4 Sin

1 - Curva de rodamiento: la curva se aplica a una vida util de rodamiento B10 de
2000 horas a 100 RPM

Extensiones

del Eje

C 12"[38,1] Eje cilindrico recto 3/8"x3/8"x 1 1/2"
BS46 Torque Max. 120 daNm

95459525 , .
—
; 1 !
42,4/42,1 40 A I e38.10m8,02
68
3/8-16 UNC
19:min prok DI N=tg
Nrsr= 76,5
Nssav=120
N,=1175
L 114"[31,75] Eje estriado 14T, ANSI B92.1-1976
Torque Max. 95 daNm
60,3/59,7
I
@31,750/31,725
41,0405
3/8-16 UNC DP 12/24
16 min prof, Dientes14 " > N=107.5
Angulo de presién30 NFFR=65
Ns.srv=108,5
N.=106

K 114"[31,75] Eje cilindrico paralelo recto %16 x %16 x1 T2 BS46
Torque Méx. 77 daNm

7.975/7,95
o —

48,3477

3/8-16 UNC
16 min prof.

! !

35.33/35.08 38,12/28,08

}

| o31.7531,70

N=103

FFr= 60,5
Nssrv=104
N,=101,5

2 - Curva del gje: la curva representa Max. Carga radial admisible del eje con
factor de seguridad 3:1.

CO 174"[31,75] Eje cilindrico SAE J501 paralelo 5/16"x 5/16"x1" BS46
Torque M&xﬁ5 daNm

807964

125,015/25,002

R 1%4"[31,75] Eje conico SAE J501 paralelo %16"x 16'x1" BS46
Torque Max. 95 daNm

8
031,775/31,725

58,3/57.7
35 19
H 5.0
=3
i
o - 1-20 UNEF

il

040

Conicidad 18 DI N=1075

NFFr=65
Nssryv=1085
N,=106

\_Tuerca 1-20 UNEF

36.5 a través de plano
Par de presion para tuerca
20%1 daNm

T 1%" Eje conico paralelo 516 x 16 x1 14 BS46
Torgue Max. 120 daNm

Conicidad 1:8

>

N=1145

1 1/8-18UNEF

luerca 1 1/8 - 18 UNEF
41a traves de plano

Par de presion para tuerca

40£1 daNm



M Eje cilindrico paralelo recto @32 , A10x8x32 DIN 6885

5/16",5/16", 4% BS46
Torque Méx. 77 daNm

KB Eje cénico 1:10, conico recto
Torque Max. 95 daNm

6031597
5830577
o 1w 10/9.964 48,4/476 2
6
. * . ’ -
N 35/348 038,12/38,08 L ——— - —§1-032,018/32,002 M24x1.5
M8 05,150
~ N=103 Con LA tuerca M24x1.5
16 min prof. D “NFrR=605 PRI 36 a través de plano
Ns'sav=1(.)4 > N=107.5 Par de presion para tuerca
: Nr su= 65 2041 daNm
N,=101,5 Nszay=1085
N= 108
SH FEje estriado 81" BS 2059, SAE 6B F- para brida estandar mm
Torgue Max. 40 daNm Ne - para brida F D
E NFR - para brida FR
E-E = N ,
ks - para brida S
18 Ngg, - para brida SR v Superficie de montaje del motor
“ . e H Ny, - para brida D
6275/6.20 / 12/38,08 L 5 M8 N, - para brida V
! e e, W
| -l |
21502140 . 2551250 | | 25,353/25,203
> L 433427
- N=g3
Nrrr= 495
Nssav=935
N.=91 E
-
Caédigo para ordenar
| e /
1 2 3 4 5 6 7
Brida de montaje (omitir - Montaje de la rueda, cuatro agujeros) Extremos de Eje
Montaje en rueda, cuatro agujeros, ejes traseros E El'e cilin/drico pe;ralelc;srecto 114"[31,75], K
. Po— 5/16"x5/16"x11/2" BS46
MOnIaJ.e ova:a:o, se!s agu!eros. Avuias do aivi Fl; Eje cénico 1:10, paralelo recto 5/16"x5/16"x1% BS46 KB
e I etz 414016351975, 14 15 ;
16 ovalaco, 8a's agujeras, pu Eje cilindrico paralelo recto 032 , A10x8x32 DIN 6885 M
1 [Montaje de ruedsa, cuatro agujeros S Eje conico SAE J501 paralelo */16"x*/16"x1" BS46, R
Montaje de rueda con valvulas de alivio SR 3 114"[31.75]
Montaje de rueda con yélvulas de alivio, conexiones SE Eje conico paralelo ¥''x'%'x1%" BS46, 112" T
\traseras de cuatro agujeros Eje paralelo recto 3/8"x3/8"x 1 1/2" c
Montaje en rueda, cuatro agujeros de montaje en 23.5 D BS46, 114"[38.1]
Montaje en rueda, cuatro agujeros, vélvulas. v Eje paralelo recto 925, ABx7x32 DIN 6885 co
» ) Eje estriado @1" BS 2059, SAE 6B SH
Coadigo de desplazamiento cc/rev
126,0 125 Tipo de Conexiones
158,0 160 | aterales, 2xG1/2, G1/4, rosca BSP, 1SO 228 2
201,3 200 4 |aterales, 2x7/8-14 UNF, O-ring, 7/16-20 UNF 4
235,0 235 Traseros, 2xG3/8, G1/4, rosca BSP, ISO 228 51
252,0 250 [Traseros, 2x9 /16-18 UNF, O-ring, 7/16-20 UNF gl
300,0 300
9 314,9 315 Caracteristicas especiales
347.8 350 5 Conexiones laterales con vélvula de alivio de cruce doble D
369,0 370 Conexiones laterales con valvula de alivio de cruce simple P
396,8 400
470,6 470 Rango de presiéon de valvulas, bar™
502,4 500 [ & [0, 100,140, 170, 210 /]
536,0 535
550,0 550 Serie de disefo

I 7 |omitir (especificado en fabrica) |




Motores Hidraulicos MLHS

Aplicaciones: Caracteristicas:
> Transportadores > Tipo placa distribuidora - Roll -
> Maquinas textiles > Gerotor
> Maguinaria para la industria > Montaje de brida y rueda
> Minera > Ejes de varios tipos
> Herramientas de maquinas > Roscas BSPP, métricos y SAE
> Ventiladores > Freno
> Construccion de equipos de > Version Corta
plantas, plataformas de acceso,

etc.
Recomendaciones: Reemplaza a: |— 1 —I
> La operacion intermitente puede ocurrir por méax. 10% de cada > DANFOSS “OMS” | |
minuto. > CHAR LYNN “2000" =® )
> La operacioén pico puede ocurrir sélo 1% méaximo de cada minuto. > PARKER “TG" | |
> Para velocidades menores a 5 RPM, consultar. ; \
> Presion y velocidad intermitentes no pueden ocurrir |_ 1 J
simultaneamente. o [

> Grado de contaminacion recomendado ISO 4406 20/16 o
filtracion nominal de 25 pm o mejor.

> Utilizar fluidos hidraulicos de base mineral. AP \
» Viscosidad minima 70 SUS (13 mm2) a 50°C. bar
> Temperatura de operacion maxima 82°C. 14
> Para garantizar una 6ptima vida Gtil del motor, llene la carcaza 12 //
con aceite antes de rodar y haga trabajar al motor con cargas 10 v
moderadas y a baja velocidad durante 10 - 15 minutos. 8 /
6 1
4 ,/
o 4T
0 T ) T 1 1 T 1 T -
Tabla 1 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90AQ,Ipm
Tipo MLHS 80 MLHS 100 MLHS 125 MLHS 160 MLHS 200 MLHS 250
Cilindrada 80,5 100 125,7 159,7 200 250
Velocidad méxima 810 750 600 470 375 300
(RPM) 1000 900 720 560 450 360
Torque maximo 24 30,5 37,5 49 61 72
(da Nm) 31 39 49 60 72 87
Potencia maxima 15,5 18 18 16,5 16,5 14,5
(kW) 19,5 22,8 225 23 22 18
) 210 210 210 210 210 200
::)';7'6“ diferencial 275 275 275 275 275 250
295 295 295 295 295 270
Caudal méximo 65 75 75 75 75 75
(Ipm) 80 90 90 90 90 90
) ) 230 230 230 230 230 230
::::"’“ mixine 2905 205 295 295 295 295
300 300 300 300 300 300
140 140 140 140 140 140
175 175 175 175 175 175
210 210 210 210 210 210
12 10 10 8 8 8
18 23 29 37 47 56
23,5 30 38 46 56 70
10 10 8 8 6 6
9,9 10,1 10,4 10,8 11,2 1,7
10,4 10,6 10,9 11,3 1,7 12,2
7.9 8,1 8.4 8.8 9,2 9,7
58 6 6,3 6,7 7.1 7.6
10,3 10,5 10,8 11,2 11,6 12,1

16,9 171 17,4 17,8 18,2 18,7



Tipo MLHS 315 MLHS 400 | MLHS 475 MLHS 525 MLHS 565
Cilindrada cm?/rev) 314,9 397 474,6 522,7 564,9
Velocidad maxima Cont. 240 190 160 145 130
(RPM) nt. 290 230 190 175 160
Torque maximo Cont. 82,5 86,5 85 85 85
(da Nm) nt. 100 99 99 99 99
Potencia maxima Cont. 15 11 8,4 7,6 6,9
(kW) nt. 17 12,5 11,3 10,4 9,6
o . Cont. 200 160 130 115 105
E‘:T"’" diterencial nt. 240 190 150 135 125
Pico 260 210 170 155 145
Caudal maximo cont. 75 75 75 75 75
(pm) nt. 90 90 90 90 90
. . cont. 230 230 230 230 230
&";*)"6“ méaxima nt. 295 295 295 295 295
Pico 300 300 300 300 300
B . . i . gont. 140 140 140 140 140
Z;;Tmn maxima en linea de retorno sin drenaje nt. 175 175 175 175 175
Pico 210 210 210 210 210
Maxima presién de arranque con el eje sin 8 8 8 8 8
carga (bar)
Torque de arranque minimo A max.pres. dif. cont. 71 71 71 71 71
(da Nm) A méx. pres. dif. int. 85 84 84 84 84
RPM minima RPM 5 5 5 5 5
MLHS(F) 12,4 13,1 141 14,6 15
MLHSB 12,9 13,8 14,6 15,1 15,5
Peso MLHSS(Z) 10,4 11,3 12,1 12,6 13
(ka) MLHSV 8,3 9,2 10 10,5 10,9
MLHSW(E) 12,8 13,7 14,5 15 15,4
MLHSBD 19,4 20,3 21,1 21,6 23

Carga permisible del eje

Presion maxima de retorno sin linea de drenaje o max.
presion en la linea de drenaje.

ﬁ:, \ 1: Dibujo para sello de eje estandar
475 2: Dibujo del sello de alta presion (sello en "U")
150 42 U] U e (S (e T ) S— - operaciones continuas
125 \\ ______ operaciones intermitentes
1
100 -—‘\ \
75 N
-\
. \\_\'
25 —
0

50 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 n, RPM

Dimensiones

Tabla 2
L max,
—t—
) - L1 L2 :
Versiones | *Versiones mm mm Rotacién estandar
2,3,4,5 6,7,8,9 Visto desde el extremo del eje Noax e
MLHS(A,F,B) 80 168 175 14,0 124 Conex!gn A presur{zado -Cw
Conexién B presurizado - CCW |
MLHS(A,F,B) 100 171 179 17,4 128 o
MLHS(A,F,B) 125 176 183 21,8 132 co:aziénd invlersta e
isto desde el extremo del eje

MLHS(A,F,B) 160 182 189 27,8 138 Conexién A presurizado - CCW
MLHS(A,F,B) 200 189 196 34,8 145 Conexién B presurizado - CW A B
MLHS(A,F,B) 250 197 205 435 154 .
MLHS(AFB) 315 209 216 54,8 165 “"““"f.f 58
MLHS(A,F,B) 400 223 230 69,4 179

2x 3/8 -16UNC 2x 3/8 - 16UNC
MLHS(AF,B) 475 237 244 82,6 193
MLHS(A,F,B) 525 229 236 74,5 185 2x 7/8 - 14UNC 2x 1/2 - 14NPTF
MLHS(A,F,B) 565 235 242 80,2 191

7/16 -20UNF 7/16 - 20UNF




MLHS, MLHSF, MLHSA

PE'e
MEje
] CEje
4.291 G Eje \ / i
[109) S Eje
SAEje
2.21 I F [
=8 93
1 149.5) 42 495
‘ " 1 l l
| l |
|
l 66
max L %
| f ] f
T“-— m;ui 103 —= ll' T - max}loa — L'
t c : L —c
Port A % A m ; {3’
™ Pus
Versiones 6,7, 8,9
[ Ejes traseros
max L @ e
e ®
af Pos
MLHSE
MEje
C Eje &
G Eje Ve
S Eje \ ’i

r—"— max 103 —
max L
€,
| N[
|
Pen Prs
Versiones 6,7, 8,9
I Ejes traseros
maxL @ e

i

D

>
R

R



Tabla 3

L max, L max,
Tipo Versiones mVersiones L Tipo Versi " i - -
mm lersiones | Versiones mm mm
2,3,4,5 6,7,8,9 2345 6,7,8,9

MLHSW 80 131 138 87 MLHSE 80 133 140 91,5 14,0
MLHSW 100 134 142 91 MLHSE 100 137 144 95 17,4
MLHSW 125 139 146 95 MLHSE 125 141 148 99 21,8
MLHSW 160 145 152 101 MLHSE 160 147 154 105 27,8
MLHSW 200 152 159 108 MLHSE 200 154 161 112 34,8
MLHSW 250 160 168 117 MLHSE 250 163 170 121 43,5
MLHSW 315 171 179 128 MLHSE 315 174 181 132 54,8
MLHSW 400 186 194 143 MLHSE 400 189 196 147 69,4
MLHSW 475 200 207 156 MLHSE 475 202 209 159 82,6
MLHSW 525 192 199 148 MLHSE 525 194 201 151 74,5
MLHSW 565 198 205 154 MLHSE 565 200 207 157 80,2
Montaje

SAE A-4 Montaje (4 agujeros)

02x.57
[14.3] [\y
— [6.35/5.85
9,7/9.1
082,55/82,5 H—
Pilot
o 101,6/101,47 146
Piloto
N
3.5/33 hic.
18 0106,6/106,2
7 e TR 055,2/55,0
e 120 max
T PO— 2 4x.563
— | 6.35/5.85 6| |8 T1a3 |\ 01619
N
l ;
16"
082,55/82,5 4
Pilota
0127/126,95 -
Piloto
073
. max
18 o Lo
ko4 max 139
°4x.5 1
061,5/60,5 135 0147,8/147.4 /
— | 6,35/5.85 — <
082,55/82,5
Piloto 107,95/107,82 4 1335
Piloto max

47143 Nk
19 64 133.5

46.5



BILMAK ARGENTINA - HIPERHIDRAULICO

—2

Versiones 2, 3,4, 5
Ejes laterales

5.15/4 85

2317

c

1

Versiones 6,7, 8,9

Ejes traseros

By Fa

18,3/15,7
18,3/15,7
-

21,320,7

21.320.7

Al

i

_. Pr

+——max L

33

.

°O
©

o

f——
20

Dimensiones y datos de Montaje - MLHSBD (Motor con Freno de Tambor)

Accionando el nivel de freno, se gira el eje del freno. La forma
rectangular de la parte interior de este eje obliga a las pastillas de
freno a presionar contra el tambor de freno. Esto frena la rueda o el

tambor del cabrestante.

Al soltar el nivel, los resortes lo tiran y las pastillas de freno vuelven
a la posicion inicial. Se suelta el eje de salida del motor.

El ajuste minimo del angulo es de 10°.

BD Brida

Versiones 2, 3,4, 5

Tia039A
ciroulo de tormilo

32,3017

Versiones
2-6 3-9
(o] 2xM10 2xM10
P@aB)  2xG 1/2 | 2xM22x1,5
T G1/4 M14x1,5
Versiones

4-7 5-8
(o] 2x 3/8 -16UNC | 2x 3/8 - 16BUNC
PA,B) | 2x 7/8 - 14UNC 2x 1/2 - 14NPTF
T 7/16 -20UNF | 7/16 - 20UNF

Rotacion estandar

Visto desde el extremo del eje
Conexién A presurizado - CW
Conexién B presurizado - CCW
Rotacién inversa

Visto desde el extremo del eje
Conexidén A presurizado - CCW
Conexion B presurizado - CW

Se puede ajustar desmontando el nivel.
Dependiendo de la aplicacion Puede elegir la direccién de
accionamiento del nivel de freno.

La conexion de la varilla que acciona el freno debe poder moverse

extrema.

1995 max

T @101 81014

SxM15x1.5

| | 102 20y
1

|
t
|
L
|

|
102 Cuadrado  —ef

&
e I et

al menos .975 pulg. [25 mm] desde la posicion neutra a la

F'(')i@r
All TIB

el

175

max
a7

Al

max L

L

1

ERLTE LN

j T im
Iit\‘ i\c

J
e

203207

4D

213207

16.15.7

163157




L max, L max,

Tipo Versi mmi L1 L2 ) m - L1 L2
ersiones Versiones mm m Versiones Versiones mm mm
2,3,4,5 6,7,8,9 2,3,4,5 6,7,8,9

MLHSBD 80 119 127 14,0 74 MLHSBD 315 159 167 54,8 115
MLHSBD 100 122 130 17,4 77 MLHSBD 400 174 182 69,4 130
MLHSBD 125 126 134 21,8 82 MLHSBD 475 188 196 82,6 143
MLHSBD 160 132 140 27,8 88 MLHSBD 525 180 188 74,5 135
MLHSBD 200 139 147 34,8 95 MLHSBD 565 186 192 80,2 141
MLHSBD 250 148 156 43,5 110
Extensiones del Eje
C 0 31,75; con chaveta 5/16” x 5/16" x 11/4” BS46 D ¢ 25,4; con chaveta 1/4" x 1/4” x 1" BS46
torque maximo 77 daNm torque maximo 44 daNm " -%%%i

1 [r— 7 I

38 635 = %g,'gg s

i ; i

JAi'g.z ﬂg 16 mm PROF,
. SBE5MAX = 49,5 MAX -~

G 14T estriado; @ 31,75 ANS B92.1-1976
torque maxino 77 daNm

DP 12/24
14 dientes
angulo de
presion 30°

S 0 25,4; SAE 6B estriado Bs2509
torque maxino 44 daNm

Al

I 26.4 min
> 418

L A0
495 MAX —=i

P @ 34,85; p.t.o. DIN 9611 Form 1
torque maxino 77 daNm

R6,7 03485
-8 \
f 7
S == —
{ - 4
=
] 3875
77
D 75
&4
yoaw —

> Cara de montaje del motor.
No se debera exceder los torgue maximos indicados.

M @ 32; con chaveta A10x8x45 DIN 6885
torque maximo 77 daNm
D —

> 56.9
L 67,15 MAX =

T 0 31,75; SAE J501cdnico
con chaveta 5/16" x 5/16" x 1" BS46
torque maximo 77 daNm

1 040 AA
L | A 28
035 1-20 UNEF \ )
=y
; 0,25 \\ TUERCA 1-20 UNEF __
Dl ¥ h TORQUE MAX DE TUERCA
2041 daNm
I

SW 25,4 SAE 6B Eje estriado BS2059
Max. Torque 38 daNm

V420 UNC _

16 min PROF.

21547214

SA 7/8"-13T Eje estriado DP16/32 ANS B92.1-1970

Max. Torque 20 daNm

©18.6/18.4
- R25
\

035 i G ©22,1/21,9

i I

= 13.5/12.5
33,2/32.8
23,2928 | -




BILMAK ARGENTINA - HIPERHIDRAULICO
Cargas de eje permitidas

El eje de salida funciona con cojinetes conicos que permiten
grandes fuerzas axiales y radiales. La carga radial permitida en
el eje se muestra para una carga axial de O N en funcion de la
distancia desde la brida de montaje hasta el punto de aplicacién
de la carga.

Las curvas se aplican a una vida util del rodamiento B10 de 2000

horas a 100 RPM.
La curva ""
del eje que exceda los valores mostrados por la
seriamente la vida Util del motor.

muestra max. carga del eje radial. Cualquier carga

curva reducira

Pr Diagrama de funciones MLHSBD
daN Standard P
oo f B 0 0 10 \m 30 40 S0 80 70 80 mm g:g IB\-Z daN ©, Carga de la palanca de freno
\ / \ /__ Magneto 150 e T Mz Par de freno
2500 N 1124 Ibs. 140 I Mo Par de la palanca de freno
,\\ 500{_(13 130 i
2000 7 N B 120 Z
\ N1 110
1500 Pd - Ny 100 Mo
1000 e TS % ~ daNm
s 80 @ 7 T
500 70 7 114
! 60 / 12
W - Rueda 50 o 10
0 10 20 30 40 5 60 70 80 80 100 110 120 mm @H@: S P - \\/ .
R 30 P4 6
3 20 A = 4
- —_— 1ot | - 2
50 40 -30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 mm
bB e e D 10 2 % 40 8 60 70 datimme
et
MLHSS - MLHSZ
S Montaje Corto
0145 max
4x 530528 /\
oz ’{} it i
(575
ol @ Jo
30 g 30
[} 5 T
o4 ;’ (3
2 raves de
0101581101 .4
238 min 4003987 — L0 mar ol
e O[101,596/101,528) 40.05 min | = B
Piot D@ 48
~124) | O"Ring4.0j0x 138 0" Ring 4.018x.118
—o,z'ﬁ]_ m [ oz wo2 q / w0
+ 1 Y 1
¢ v
[ - _] e | N ] i
. EOR - o E O mmm
A = L L F= ! )
f=——max 108 — ‘ f—  max 100 —j '
1 max L max L
I c
—C
A & T &
yan 1 8 B8
AL
p N =
e
Versiones 6, 7, 8,9 Poa
Ejes traseros
L. . L1 Lz
Rotacion estandar Tipo
Visto desde el extremo del eje @ @ " mm mm
Conexion A presurizado - CW o @
Conexion B presurizado - CCW 14,0 83
Rotacién inversa Af N 1 8 17.4 &7
Visto desde el extremo del eje 21,8 90
Conexién A presurizado - CCW 27,8 96
Conexion B presurizado - CW 348 103
43,5 112
2-6 3-0 54,8 123
c 2xM10 2xM10 69.4 138
P@,B) 2xG1/2| 2xM22x1,5 82,6 152
74,5 144
T G1/4 M14x1 ,5 80,2 150




MLHSV - MLHSU (Ver Tabla 4)

V Montaje muy corto

102 max

o5
Circulo 0@ pernos "
Caonexion de dronaje Circuio de pemos Conexion de drenaje
089 96/60.88 ©74,06/74 88
Piloto Piloto
1 AXMI0 o | =
%’%;"Ts 4~M10-—] l— s i :f.'i' ma'x "0' Ring 76x3
1 23
| | ! | | “0* Ring 85x2 . P
. I x * 7
T ST [ max 103 —— L2 L“ l—— max 103 —
L2
max L
1 1\
i O |
al A c
"
Paa Versiones 6, 7, 8,9 Pag
Ejes traseros Versiones
2-6 3-9 4-7 5-8
e C 2xM10 2xM10 2x 3/8 -16UNC | 2x 3/8 - 16UNC
@ el PaB) 2xG 1/2 | 2xM22x1,5 Px 7/8 - 14UNC 2x 1/2 - 14NPTF
Rotacion estandar Rotacion inversa
Q Visto desde el extremo del eje Visto desde el extremo del eje
Conexién A presurizado - CW Conexién A presurizado - CCW
t g 2 t Conexiéon B presurizado - CCW  Conexién B presurizado - CW
A B
52315,
2761272 I~
Estriado interno 1 T eam
12 DP 12/24 |
ANS B92.1-76 |- (T3 TR]
94.min = g
{500 9 257K)
15‘+
\ _’—’ 21016611015
'\_ ''''' R SEASSSSA 0295285
©109.7/108,3
%
Estriad
ANS B92.1-76
F i~y g
H = ~z3ma il
Z1118 - 45124
7768 B
"I z352.25 13.2/12,95 B
Estriado interno SLLLALY T
12 DP 12/24 g
ANS B92,1-76 G | |
i 3] 0098 B 75K !
015 [‘W = o
® 034,85/34,83 =
X7 ©109,7/109.3
f ' |
041 S | e 034 8534 82 e T et ey el ~
in ©29,528,3 G‘
| — 0101,66/101,6 1—
;‘é" nd \E 044/43.9 smndo eé ;
ANS 892.1-7 /
\¥ /
4211418 17.5117 ' 246242




Tabla 4 Tabla 5
,/,,,/,/,/,/,/,/,/,/,/,/,/,I/_,;,‘;a;:/,/,/,/, e e 5 max, \\\\\\\\\\ L e
Tipo Versi L T L2 Tipo : o T L2 L1 Tipo : mm : L2 L1
lersiones| Versiones mm Versiones| Versiones, mm | mm Versiones| Versiones| mm | mm
2,345 6,7,8,9 2,3,4,5 6,7,8,9 2,34,5 6,7,8,9
MEHSV-80 91 97 47 MEHSU 80 105,56 1115 63 14,0 MLHSU 80 105,56 111,5 63 14,0
MLEHSV-100 94 100 50,5 MLEHSU100 109 5 68,5 7.4 MLHSU100 109 115 66,5 | 17,4
MEHSV-125 99 105 55 MEHSU-125 13 1mEE) 71 218 MLHSU125 113 119 71 21,8
MEHSV-160 105 11 61 MEHSU160 119 125 77 27,8 MLHSU160 119 125 77 27,8
MEHRSV 200 12 18 68 MEHSU 200 126 132 84 34,8 MLHSU200 126 132 84 34,8
MEHSV 250 120 126 76,5 | MLHSU 250 135 41 92,5435 MLHSU250 135 141 92,5 | 43,5
MEHSV 315 132 138 88 MLHSU 315 46 52 104 548 MLHSU315 146 152 104 54,8
MEHSV 400 148 153 03—~ MEHSU 400 160 167 1o 89,4 MLHSU400 160 167 119 69,4
MEHSV 475 160 166 16— WMLEHSU 475 174 180 132 826 MLHSU475 174 180 132 82,6
MEHSV 525 152 58 08—~ MLHSU 525 166 t72 24 74,5 MLHSU525 166 172 124 74,5
MEHSV 565 158 164 T MCHSUS65 172 178 130 80,2 MLHSU565 172 178 130 80,2
Los ejes de salida estan montados sobre un par de rodamientos Carga radiial Prad paraMiHs
conicos lo que permite absorber altas cargas radiales y axiales. max 67.15
La curva “1” muestra la carga radial maxima. Cargas mayores a las T
permitidas disminuiran la vida Util del motor. oire . ?,max=500 daN %
Las otras dos curvas muestran las cargas radiales admisibles para que R | P=max=0dan | L
los rodamientos B10 alcancen una vida de 3.000 horas a 200 RPM. - ! / o,
Direcci6n de la rotacion ] of /A P—
B8 A 1000 "‘ 4// - F=—max 104
LAY B
500- i
— max= 500 daN
; : A
20 40 60 80 100 mm ‘\l °
- 47
P, max= 500 daN
e

Caédigo para ordenar
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Motores Hidraulicos MLHT

Aplicaciones: Caracteristicas:
> Transportadores > Tipo placa distribuidora - Roll -
> Maquinas para trabajar metales Gerotor
> Méaquinas agricolas > Montaje de brida y rueda
> Maquinas de construccion de > Ejes de varios tipos

carreteras > Roscas BSPP, métricos y SAE
> Maquinaria para la industria Minera » Freno

Industrias alimentarias » Version Corta

> Vehiculos especiales, etc.

Recomendaciones:
> La operacion intermitente puede ocurrir por max. 10% de cada
minuto.
> La operacion pico puede ocurrir sélo 1% maximo de cada minuto.
> Para velocidades menores a 5 RPM, consultar. Reemplaza a: Simbologia
> Presién y velocidad intermitentes no pueden ocurrir simultaneamente. > DANFOSS “OMT”
> Grado de contaminacién recomendado 1SO 4406 20/16 o filtracion > CHAR LYNN “4000”
nominal de 25 um o mejor. > PARKER “TG”, “TH”, “TK”
» Utilizar fluidos hidraulicos de base mineral.
» Viscosidad minima 70 SUS (13 mm2) a 50°C.
> Temperatura de operacion maxima 82°C.
» Para garantizar una éptima vida util del motor, llene la carcaza con
aceite antes de rodar y haga trabajar al motor con cargas moderadas
y a baja velocidad durante 10 - 15 minutos.
Reemplaza a DANFOSS "OMS",CHAR LYNN serie 200, PARKER TF, GEOLINK GLS/GLC

Vista en Corte Pérdidas de presién
bar
20
_ I 15 =
T L - //
S| e— T e —t po—— e 5 4//
——‘"/
0

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 Q Ipm




Dimensiones

MLHT
E’e\ C,MEje
G/Eje
‘ 02
"4
|
1 : - — |
L 1]
&0
JQh\ l )
o 2 LT,
T
max 1‘ max L = 75— (5 ..
V35 | T o— | u Rotacién estandar
o Visto desde el extremo del eje
u Conexién A presurizado - CW
e Cc Conexién B presurizado - CCW
s 1 Rotacion inversa
B ! C) | Visto desde el extremo del eje
T Conexioén A presurizado - CCW
=2 M Conexion B presurizado - CW
Versiones
2-6 3-9 4-7
(o] 4xM10 4xM10 -
P(A,B) 2xG 3/4 2xM27x2 2x11/16 - 12UN
T G1/4 M14x1,5 9/16 -18UNF
Tabla 1
L max, L max,
Ti mm L2 Ti mm L2 L1
ipo ipo . .
Versiones 2,3,4,5| Versiones 6,7,8,9 mm Vezr:s;:r:jes V%r?;’lgn: S mm mm
thedd it ) L )
MLHT 160 193,1 203,1 143,5 MLHTW 160 1241 134,1 74,3 16,5
MLHT 200 198,1 208,1 148,5 MLHTW 200 129,1 139,1 79,3 21,5
MLHT 250 204,4 214,4 154,8 MLHTW 250 135,4 145,4 85,6 27,8
MLHT 315 213,6 223,6 164,0 MLHTW 315 144,6 154,6 94,8 37,0
MLHT 400 224,1 234,1 174,5 MLHTW 400 155,1 165,1 105,3 47,5
MLHT 500 238,1 2481 188,56 MLHTW 500 169,1 179,1 119,3 61,5
MLHT 630 234,1 2441 184,5 MLHTW 630 165,1 1751 115,3 57,5
MLHT 725 243,1 253,1 193,5 MLHTW 725 1741 184,1 124,3 66,5
Montaje
60 = 4x.571/.555

214,5/14,1

— e — \ /! .31161,
B -+ 5 576773 através ©162,3/161,5

127/126,95 max
Piloto

e "N

max 143 ———=



4x.715/.703
18,15/17,85
a través

4 ——i¢ |=—188

Pt
©

| = 772 — o76/74 A5200,4/199,6
- fe20)
©172/171,937
@125
©160/159,94
75 A Piloto
7 = b
a— 997 r-——— max 180 —————=
Versiones 2, 3, 4,5 A Versiones 6, 7, 8,9
Ejes laterales Ejes traseros
. 2361224
f— 72—y % -— 72 —
7
1312 T 1312 41,8/41,2 A
¢ W
N\ 44,3/43.7

N \1
® | o B 203197 A AU ]%Jo a5 =it

IJ 3 $ 221211 "
H P ® = 2 : } : \g\?‘e ® |
N4 @ 22,1/21.1 é\ e >\ M\ f . :
=~ N

i E" {} '
44,3/43.7 \%
+ PW* 41,8/41,2 B Paa
13/12 13/12
B « solo para version 7!
Rotacion estandar Rotacioén inversa Versiones
Visto desde el extremo del eje Visto desde el extremo del eje 2-6 3-9 4-7
Conexion A presurizado - CW Conexion A presurizado - CCW (o] 4xM10 4xM10 -
Conexion B presurizado - CCW Conexién B presurizado - CW PaB) 2xG 3/4 OxM27x2 2% 1116 - 12UN
T G1/4 M14x1,5 9/16 -18UNF
Tabla 2
L max, L max,
Tipo Versi mm " L2 Lt Tipo : mm : L2 L1
ersiones Versiones mm mm Versiones Versiones mm mm
2,3,45 6,7,8,9 2,3,4,5 6,7,8,9
MLHTS 160 150 155 103,6 20,0 MLHTV 160 100,8 110,8 51,5 16,5
MLHTS 200 155 160 108,5 25,0 MLHTV 200 105,8 115,8 56,5 21,5
MLHTS 250 161 167 114,8 31,3 MLHTV 250 112,1 1221 62,8 27,8
MLHTS 315 170 176 124,0 40,5 MLHTV 315 121,3 131,3 72,0 37,0
MLHTS 400 181 186 134,5 51,0 MLHTV 400 131,8 141,8 82,5 47,5
MLHTS 500 195 200 148,5 65,0 MLHTV 500 145,8 155,8 96,5 61,5
MLHTS 630 191 196 144,5 61,0 MLHTV 630 141,8 151,8 92,5 57,5
MLHTS 725 200 205 153,5 70,0 MLHTV 725 150,8 160,8 101,5 66,5




C 0 38,1; Cilindrico con chaveta 3/8"x3/8"x21/4" BS 46 G 17T estriado; 38,1; ANS B 92.1-1976
torque maximo 133 daNm torque maximo 133 daNm

e
045 5 = 038,10
@45 ( Srom— 38,04
l MIN 56 25 mm PROF
78,7
78.3 ==
M o 40; Cilindrico con chaveta A12x8x70 DIN 6885 T SAE J501 cénico 1:8
torque maximo 133 daNm con chaveta 3/8"x3/8"x11/4" BS46 torque maximo 210 daNm
— 80,4
’ 80,2
045 1. 04002 58 =
| i .
79.7 M12x1,75 | )
79.3 25 mm PROF e IS [
P © 34,85 p.t.o. DIN 9611 Form 1 2 cono 1:8
A TUERCA 1 1/4 - 18 UNEF $
torque maximo 77 daNm sy 240 50 + 1 daNm
- 0295 B8
—s 5. 55 a289
\ 7] 8,75
- L}
845 £ ]+l ?I o » 3‘435
< — - 73
T = 2 1
le—2814  También disponible con 1 1/4 estriado
F=e S 78 14 dientes ANS B92.1-1976
7%
Al
86,7
min
___min t \\\\\\\I\: > % T
N\ Estriado Extorno
M
L &\\ ' ANS 892 1.76
|l#’l @127,065/127
' 218231615
Circulo de tornilio
- F: Agujero de circulacion de
] \ aceite
I Bisaches G: Canal de drenaje interno
— @ H: Placa de tope endurecida
N I: O-ring 4.921x.118 [125x3]
§\\\\\“\\;\ P — J: 4x1/2 ONU; .71 [18] de
- g\\\\\\\\\ , profundidad, 90, 6.375 [162]
Dia. B.C
¥ K: Anillo de sello conico
BEE— R R T: Conexion de desagiie G1/
4.M14x1,5 09/ 16-18 UNFF
26 22,522

I

ANS B 92.1-1976,

min §, Estriado Interno
16 DP 12/24

/ LSLITY.

l- H
‘_/// :
2777
N i
N ] ] i/'///éllﬂﬂ\

@1086,06/108,02

x R.020 (0.5]
!

NEE

4xM14-1.024 [26] min prol.

s T— ax[o0] [#.0079 10,2}/ o[M|

G: Canal de drenaje interno
H: Placa de tope endurecida
I: O-ring 3.94x.118 [100x3]
K: Anillo de sello conico

\J
F: Agujero de circulacion de aceite




Conexién de drenaje

Se debe utilizar una linea de drenaje cuando la presion en la linea de retorno puede exceder la presion permitida. Puede ser
conectado:

- Para MLHTS en el puerto de drenaje del motor;

- Para MLHTV en la conexion de drenaje del componente adjunto. La presién méxima en la linea de drenaje es limitada

por el componente adjunto y su sello del egje.

La linea de drenaje debe ser posible para que el aceite fluya libremente entre el motor y el componente adjunto y debe
tanque. La presion maxima en la linea de drenaje esta limitada por el componente adjunto y su sello.

Datos internos de ejeestriado para el componente adjunto

Standard ANS B92.1-1976, clase 5
[m = 2,1166; corregido x.m = 1]

Ajuste lateral Ft raiz inch mm Esilpec;féc{)aciésrgjde endur;ci'mientoz
- = en superficie.
Numero de dientes z 16 16 HV = 5605 .005 + 019 0.7 +02]
Paso diametral Dp 12/24 12/24 profundidad de caja
Angulo de PRESION 30° 30° Material: 20 MoCr4 EN 10084 o
Pitch Dia. D 1.3333 33,8656 SAEB620
Dia mayor Dri |1.5118+1.5275| 3g 4704
Minor Dia. Di |1.2657+1.2673| 32 15+0:04
Ancho del espacio [circular] Lo | .1763+.1791 | 4,516+0,037
Radio de empalme R .0,2 0,5
Max. Medicién entre Pins L 1.063+1.059 | 26,9 *%10
Pin Dia d |.19026+.19034 | 4,835+0,001
Cargas de eje permitidas Pr
daN |
El eje de salida funglona con F:ounetes conicos que perrpﬁen 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 mm @[:
grandes fuerzas axiales y radiales. La carga radial permitida en 6000 - - - - - - -
el eje se muestra para una carga axial de O N en funcién de la = +
distancia desde la brida de montaje hasta el punto de aplicacion /L
de la carga. 5000 1000 daN
Las curvas se aplican a una vida Util del rodamiento B10 de 2000 \ \%?50 Ibs.
horas a 100 RPM. \ v
4000 T
La curva "1" muestra max. carga del eje radial. Cualguier carga del // \ ‘\
eje que exceda los valores de la curva reducir la vida del motor. N \
3000 A
N \
i \\ N1
2000 =
N N
\Q
1000
c)
0 =
-80 -60 40 -20 0 20 40 80 80 100 120 mm *

Codigo para ordenar




Motores Hidraulicos MLHV

Aplicaciones: Caracteristicas:
> Transportadores > Tipo placa distribuidora - Roll -
> Maquinas para trabajar metales Gerotor
> Maquinas agricolas > Montaje de brida y rueda
> Maquinas de construccion de > Ejes de varios tipos
carreteras > Roscas BSPP, metricos y SAE
> Maquinaria para la industria Minera > Freno
> Industrias alimentarias > Version Corta

» Vehiculos especiales
» Maquinaria de plastico y caucho
etc.
Recomendaciones:
> La operacion intermitente puede ocurrir por max. 10% de cada

minuto. Reemplaza a:
» La operacion pico puede ocurrir sélo 1% maximo de cada minuto. > DANFOSS “OMV”
» Para velocidades menores a 5 RPM, consultar. > CHAR LYNN “6000"
> Presion y velocidad intermitentes no pueden acurrir

simultaneamente.

> Grado de contaminacion recomendado 1ISO 4406 20/16 o filtracion
nominal de 25 pm o mejor.

> Utilizar fluidos hidraulicos de base mineral.

> Viscosidad minima 70 SUS (18 mm2) a 50°C.

> Temperatura de operacion maxima 82°C.

> Para garantizar una ¢ptima vida Util del motor, llene la carcaza
con aceite antes de rodar y haga trabajar al motor con cargas
moderadas y a baja velocidad durante 10 - 15 minutos.

Reempiaza a DANFOSS "OMS",CHAR LYNN serie 200, PARKER TF, GEOLINK GLS/GLC t?apr
Vista en Corte
.‘.....,.,.,_,_._._4_‘-4.‘.... ...................................................... 16 4
9 14
s/// /“\x\\fﬂg 2 =
b uigﬁ«. = ,«‘\\it-“my//!\»}: %& 8 /
Y | (VLN 61
.. = l %”///IQ 4 /'l/
““\\ N ({{/////-)\\ B
ceg @f%»,\»\)m@. b= | | 1 1 | |
//mm\ ﬂ 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 Qfpm
Tabla 1
GED CGEED T | XK ___J
Bl 315 400 . 500 | 630 | 800
Cilindrada (cm¥/rev) 3145 | 4009 | 4996 | 629,1 | 8018
Velocidad maxima Cont. 510 500 400 320 250
(RPM) nt. 630 600 480 380 300
Cont. 92 118 146 166 188
LZ","‘“;)'“""“W nt. 111 141 176 194 211
Pico 129 164 205 221 247
Potencia méxima Cont. 425 53,5 53,5 48 425
(kW) nt. 51 64 64 56 48
Cont. 200 200 200 180 160
m"”‘ tiferanciel nt. 240 240 240 210 180
Pico 280 280 280 240 210
Caudal maximo cont. 160 200 200 200 200
(Ipm) nt. 200 240 240 240 240
. cont. 210 210 210 210 210
m"" méxima nt. 250 250 250 250 250
Pico 300 300 300 300 300
cont. 140 140 140 140 140
Presion maxima en linea de retorno sin drenaje t. 175 175 175 175 175
i Pico 210 210 210 210 210
|Maxima presién de arranque con el eje sin 8 8 s 8 8
.carga__(bar)
Torque de arranque minimo A max.pres. dif. cont. 71 91 113 133 151
(da Nm) A méax. pres. dif. int. 85 109 136 155 170
RPM minima RPM 10 10 10 10 10
Peso (=1 30,7 31,5 32,4 33,6 352
Para ejes traseros — 31,4 322 33,1 34,3 35,9
(k) 992 MLHVS 223 | 231 | 240 | 252 | 268




Dimensiones

Datos de montaje
MLHV

T Eje B Ejpo

TA Eje MA Eje
CAEe GAEp \ \ C Ee MEe G Ee S Ee
\ \ / / L £

Versiones

2 4
c 4xM12 -

Pa,B) 2xG1 2x15/6 -12UN

T G1/4 9/16 -18UNF
T L Lz, L1,
po mm mm mm
Bk MLHV 315 2145 160 22,0
/ MLHV 400 2215 | 167 29,0
CEjp M Eje

y MLHV 500 2295 | 175 37,0
‘ MLHY 630 2400 | 186 47,5
MLHY 800 254,0 | 200 61,5

| Tabla 2
Ti L Lz, L,
po mm mm mm
Y MLHVC 315  239,0 | 1855 | 22,0
MLHVC 400  246,0 | 1925 | 29,0
. MLHVC 500  254,0 | 2005 | 37,0
| MLHVC 630 2645 | 211,0 | 47,5
Lf MLHVC 800 2785 | 2250 | 61,5

’:““ u

;..o B Tabla 3
1 5 - L Lz, 13,
A po mm mm mm
—. MLHVW 315 146 92 22,0
MLHVW 400 153 99 29,0
MLHVW 500 161 107 37,0
MLHVW 830 172 118 47,5
MLHVW 800 185 132 61,5

) * El ancho del gerolor es 4 mm mayor que L1.
Montaje

Montaje Cuadrado ( 4 agujeros)

max 147

a0

1 [Ciazae
il ©160/159.937
Pilato -4+ I ©127/12695
nsoI»
A . 90/88 - 20 /  axe97.681/
20 1 ©200,4/199.6 g 3 N7.717,3]
a fravés

0146,2/145.8



0 - + 10

0194/193.028 ‘
N . GEE Wy = W pe———— ©9180/170,937

Pilota

J

T b 1077 —=  “Gaoms
0224 32237
TonamiaTe
1413 T 1413 Vst
2 4

Pas; c 4xM12 -

C 23,922.9
P N PaB)  2xG1 | 2x156-12UN
N
\ " ‘ BT RN ‘ WALy G1/4 9116 -18UNF
23.9/22,9 A
AT Z | ||
W \ Bl S . \ Rotacién estandar
i \ Visto desde el extremo del eje

+
! / { 1 Conexion A presurizado - CW
"fz 25.3/24.7 25.3/24.7 Conexion B presurizado - CCW
23,9/22,9 Rotacion inversa
23.0/22.9 Visto desde el extremo del eje
4

PNV

(an
| &/ A

P ee——
[ 4 24,6234 Conexion A presurizado - CCW
14/13 14/13 Conexién B presurizado - CW

f————————
246/234

Dimensiones y datos de montaje

V Montaje muy corto - L max, L2 L3 *L1

1454/144.6 e mm mm mm mm
S B g MLHVV 315 121,5 68 29,5 22,0
MLHVV 400 128,5 75 32,5 29,0

MLHVV 500 136,5 83 34,5 37,0

MLHWVV 630 147,0 93 34,0 47,5

145 MLHVV 800 [161,0 | 107,5 30,0 61,5

* Bl ancho del gerolor es . 157 pulg. [4 mm] mayor que L1.

Versiones
2 4
C 4xM12 -
9’2;‘?;’;2‘-“ P,B) 2xG1 2x 1 5/6 -12UN
Estriado involuto
16 DP 10/20 T G1/4 9/16 -18UNF
ANS B92.1-1976 T
max 77.7 Rotacién estandar

min 75,55 - Visto desde el extremo del eje

| . Conexion A presurizado - CW
| — M l *0” ring 115x3 Conexion B presurizado - CCW

i ! ] Ee——— | | EE i [4527x 118 in]
H N 2411239 | ; Rotacion inversa

! i ! X | f Visto desde el extremo del eje
I | & Conexion A presurizado - CCW

i i A T ST l Conexién B presurizado - CW

L i c
i gt 8 W} s -
1 5 (- \
. = \+) | - 1413

2481234 I ‘\Y i
i 7 \ N

14/13 ; ’ :I! ! IS

max 3.03 3.188
77 1] LSl | B G S
23‘9f2.9 23,9229

23.9/229 239/229




Estriado Interno
16 DP10/20
ANS BS2.1-1976

795785

2351232

e
218

Estriado Externo

F= Agujero de circulacion de aceite

G= Canal de drenaje interno

H= Placa templada de apoyo.

I= O- Ring 4.528x.118 in [115x3 mm]

J= 4xM16; 1.42 [36] prof, 90°, 5.709 [145] diametro B.C
K= Anillo de sello cénico

6 DFP10/20
* ANS B92.1-1976
©122,06/122,02
— ?
ez | e M|
©46.2/45,8 max
— 3
“ r:é’““““““‘: L NS i
= . AP .
|
32,5315
(L 0.1 [K] & =
omin, 6 235 | T
2 © 140,063
! [_140 -
)
©].0098[0,25] K] i 01045 &
GIIIIIS 03,5
f
E bl is2 g._-.___.
58
E s
2L LLLA
» ’F \
T o min. 60 7 /)
E " G F= Agujero de circulacién de aceite
” 0147,9 lg}i G= Canal de drenaje interno
95 47,7 H= Placa templada de apoyo.
a7 85 28 I= O-Ring 5.512x.118 [140x3]
35 25 1 J=4x1/2 UN, 18 prof., 90°, 162 diametro B.C
;gg T= Drenaje G1/4 0 9/16 - 18UNF
© PASANTE 14 Tipo L, Lz, *L1,
P mm mm mm__|
MLHVS 315 171 117 22,0
MLHVS 400 179 124 29,0
MLHVS 500 186 132 37,0
MLHVS 630 197 143 47,5
MLHVS 800 211 157 61,5
Yorsi
2 4
C 4xM12 -
PiaB  2xG1 | 2x156-12UN
o PILOTO 140 SN——'Y
139,837 28 T G1/4 9/16 -18UNF
i =i
! ~8 min. 42
T 1 1 L)
[ I i %
i . S
| =T
! L L |
! [ |
! | 14 =
| . ¢
15 b 4y TR :
13 14
' 8L
méx. 77 81 B4 o _g%. f ggg
238 " 239 g
29 229
253 | |.253




Conexion de drenaje

Se debe utilizar una linea de drenaje cuando la presién en la linea de retorno puede exceder la presion permitida. Puede conectarse:
- Para MLHVS en el puerto de drenaje del motor;

- Para MLHWV en la conexion de drenaje del componente adjunto. La presion maxima en la linea de drenaje esta limitada por el
componente adjunto y su sello del eje.

La linea de drenaje debe permitir que el aceite fluya libremente entre el motor y el componente adjunto y debe conducirse al tanque.
La presion maxima en la linea de drenaje esta limitada por el componente adjunto y su sello.

Datos del estriado interno para la construccion de acople

Standard ANS B92.1-1976, clase 5
[m =2,1166; corregido x.m = 1]

Flat Root Side Fit inch mm

Numero de dientes z 16 16

Paso diametral Dp 10/20 10/20

Angulo de PRESION 30° 30°

Pitch Dia. D 1.6 40,640

Dia mayor Dri | 1.796+1.780 | 450 *0:4

Minor Dia. - Di | 1.5175:1.516 | 3g5 *0.039 Datos de dureza:

Ancho del espacio [circular] Lo .2055+.2025 | 5,18+0,037 HV = 750 + 50 en superficie.
Radio de empalme R 015 0,4 HV = 560 a .035-.019 [O 740 2]
Max. Medicion entre Pins L | 1.284:1.278 | 3p 47 *015 profundidad de caja ’ ’
Pin Dia d_|.22051+.22043| 5,6+0,001 Material: 20 MoCr4 DIN 17210 o0 SAE8620.

‘l\‘%

—
/ \__4xM5
0 34 315 (8] prof.

Max. Presion permitida del sello del eje
Max. presion de retorno sin linea de drenaje o max. presion en la linea de drenaje.

AP
bar

80

70

) Jr———— - e e e o e o e ]

50 \ \\1

e R 1: Dibujo del sello de alta presién (sello en "U")
30 2: Dibujo para sello de eje estandar

20

10 operaciones intermitentes
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Extremos de Eje
C 57,15; cilindrico con chaveta, 1/2” x 1/2"x 21/4” BS46

0 60

82,0
818

B 24"[57,15] Eje cilindrico paralelo recto 12"x12"x 24" BS46
Max. Torque 24000 Ib-in [271,2 daNm]

12,72112.7
- S T
N r N
060 < 057,15/57,10 52,92/62,66
%-20 UNF
26
99,2988 min prot:
M 50 Eje cilindrico paralelo recto A14x9x70 DIN 6885
Max. Torque 24000 Ib-in [271,2 daNm]
2170477 o ja951L549
'l [5.5/4,5] [14,0/13,957)
2.36 Dia. 19692/1.’9656 Dia. 2.106/2.094
80] 50,018/50,002] [53,5/53.2)
Mi2
3.228/3.22 1.024 [26]
[82,0/81,8] min Deep

MA 240 Eje cilindrico paralelo recto A12x8x70 DIN 6885
Max. Torque 11755 Ib-in [132,8 daNm]
472/.471

70 [2.76
[12,0011,957]
2.36 Dia. 1.575/1,574 Dia. 1.693/1.685
[60] [40,01/39,998] [43.0/42.8]
M12
3.094/3.087 1.024 [26]
[78.6/78,4] min Deep

GA 211" Eje estriado 17T, DP 12/24 ANSI B92.1-1976
Max. Torque 11755 Ib-in [132,8 daNm]

2.36 Dia.
[60]

1.5/1.499 Dia.
[38,1/38,075]

359 min %16 UNC

140.3] 984 (25]

2.47212.465 min Deep
62,8/62.6]

© 53,976
53,95

3/8-16UNC |
_min. prof. 25

16 dientes paso 8/16
Angulo de presién 30°

S 16T Hie estriado, 2 " [63,975] ANS B92.1-1976 1 8
Max. Torque 24000 Ib-in [271,2 daNm]

80°

080 053,975/53.95

76.9/76.5

T 57,15 SAE J501 Codnico1:8
con chaveta 9/16"x 9/16"x 2" BS46

100,4
39,6
736
i
I
I
060 r.—— 11/2-18 UNF
y A -
P TUERCA 1 1/2-18UNF
053,975 2 3/8" TORQUE MAX. DE TUERCA
53,05

cono 1:8

CA 012" Eje cilindrico paralelo recto "x "x1 /" BS46 5 8

Max. Torque 11755 Ib-in [132,8 daNm)]
.376/.375

376375

[9.545/9,525]

P 3
2.36 Dia. 1.5/1.499 Dia. 1.67/1.66
(60] [38,1/38,075] [42,4/42,2]
2.472/2.465
(62,8/62.6) 984 [25]
min Deep

TA SAE J501 Conico 1:8 Parallel key "x "x 14 " BS46
Max. Torque 18650 Ib-in [210 daNm)]

177 Dia.
[4.5]

438/.437
[1,14/41,11]

.156 Dia.
[4.0]

2.36Di
[Ei()]la 1',-18 UNEF .218/.205
[5.53/5,2]
A
1,764/1.762 Dia. )
[44,8/44,761] 2.114/2.106 Nut 1'/,-18 UNEF
[53,7/53.5] 2.18[55,4) across flat
Tightening torque
1.5 Taper per Foot ._—.2'2[2225‘]65 4160+4690 Ib-in
[cone 1:8] [50+1 daNm)]
3.035/3.043

77.477.3]




Cargas de eje permitidas

El eje de salida funciona con cojinetes cénicos que permiten

grandes fuerzas axiales y radiales. La carga radial permitida en B Pr 828 505 1 1452°26 9 954 45 9 S50
el eje se muestra para una carga axial de O N en funcion de la bs $daN Y60 40 20 0 20 40 60 80 100 120 140 mm
distancia desde la brida de montaje hasta el punto de aplicacion de ., | 10000 z ‘ ‘ s
la carga. Las curvas se aplican a una vida Util del rodamiento B10 8000 / \ n
de 2000 horas a 100 RPM. 200001 \ 1500 daN
18000 8000 3370 Ibs
La curva "1" muestra max. carga del eje radial. Cualquier carga del 45000 \
eje que exceda los valores mostrados por la curva | 2000 \\
reducir la vida del motor. 140004 eo00 \
12000 4 \ S
5000 -
o000 \\
8000 R 1
3000 i
6000 |
4000 2000
20004 1000
0 0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 mm
0 5 1152 253 35445 5 556 657 75 8 in 5
80 60 -40 20 0 20 40 60 B0 100 110 mm @
35 3-25-215-1 -5 0 5 1152 253 35 4 45 in
Cédigo para ordenar
[  c—
1 2 3 4 5 6 7
Brida de montaje (omitir - cuadrado, cuatro agujeros)
C Brida, cuatro agujeros C
1 Corto S
Muy corto Vv
Montaje en rueda, Diametro Piloto 5.00 0
Codigo de desplazamiento cc/rev
314,5 315
400,9 400
2 499,6 500
629,1 630
801,8 800
Extremos de Eje* (omitir - para montaje de brida Sy V)
Eje cilindrico paralelo recto, 2 1/4" [57,15] C
Eje cilindrico paralelo recto Y4, 2 1/4" [67,15] B
Eje cilindrico paralelo recto, 50 mm M
16T Eje estriado, 2 1/8" [563,975] G
3 16T Eje estriado, 2 1/8" [63,975] S
SAE J501 Cénico, 2 1/4" [57,15] T
Eje cilindrico paralelo recto, 1 1/2" CA
Eje cilindrico paralelo recto, 40 mm [
11/2" 17T Eje estriado GA
J501 Cénico, 1 3/4 " [44,50] TA
Conexiones (colector estandar para cada uno)
4 |_aterales, 2xG1, G, BSP rosca, ISO 228
|aterales, 2x1 -12 UN, O-ring, -18 UNF
Version del sello del eje
5 Sello de baja presion omitir
Sello de alta presion U
Funciones especiales (solo para MLHSBD)
[ ] | |
rie de disefio
7 specificado en fabrica | omitir ]

Los motores hidréulicos son mangano-fosfatados de serie.




Motores para Servicio Pesado

Nuevos Modelos

Cilindrada Velocidad maxima| Potencia maxima| Presién maxima
(cm®/rev) (RPM) (kW) (bar)
160-400 500 11 210
160-500 600 14 250
200-725 600 26 270
200-725 600 40 270
315-800 600 67 270
315-800 600 67 270




Motores hidraulicos orbitales proporcionales con control
electronico CAN

Informacién general

El VEPxxxXxxx es un motor hidraulico orbital que controla
electrénicamente las revoluciones por minuto pedidas a través de un
bus de comunicacion (CAN V2.0b Extended Data Frame).

Sobre el mismo bus pueden colocarse hasta 8 motores que pueden
recibir su velocidad en forma independiente o en forma sincronizada
en un Unico mensaje a través del bus. Inicialmente, el motor

fue concebido para aplicacion de productos en tasa variable en
sembradoras, fertilizadoras o fumigadoras; pero puede ser utilizado
en cualquier aplicacién agricola o industrial que requiera de un motor
hidraulico controlado.

Rango de velocidades Switches de configuracion
RPM RPM
odelo minimas | méximas |oravekam) Switch Funcién Seleccion| SW1 | SW2 | SW3 | SW4 | SW5 | SW6 | SW7
VELHPO032Xxxx 26 937 4,3 1,2 [Seleccion delproducto] 4 Off off
VELHPO50Xxxx 26 600 9,43 2 Off On
VELHP100Xxxx 26 300 19,3 3 On Off
Consulte por otras cilindradas y modelos de motor Ro S. _ 4 On On
B, 4 [Seleccion de la 1 (lenta) off off
. respuesta del motor|
Rango de velocidades 2 off On
odelo Tensién de Consumo de 3 ©On Off
[ Alimentacién _|Comiente Méximo 4 (rapida) On On
VELHPxxxX212 | 12V +-10% 1.9A 6,7 [Selecciondela 0 off oft off
direccion CAN del 1 off off O
VELHPXxxxX224 | 24V +- 10% 1A hnotor n
2 Off On Off
- 0,
VELHPxxxX312 | 12V +- 10% 22A 3 off on on
VELHPxxxX324 | 24V +- 10% 1.3A 4 on off off
5 On Oft On
Conexion CAN (AMP) 6 On On off
PIN Sedal Descripcién 7 On On On
1 V+ Alimentacién positiva ) ) .
2 V- Alimentacion negativa Conexién hidraulica
3 CAN L Sefal baja CAN Bus P 7/8 UNF Linea de presién
4 CANH Senal alta CAN Bus T 7/8 UNF | Retorno a tanque
Dimensiones Cédigo para ordenar
VEPCC
VEMLC4-2v
VEP|| x x Xx X X X

032= motor de 32 cm®
050= motor de 50 cm?®
100= motor de 100 cm?®

SN770-212(12V) o

SIS EEN C= eje cilindrico de 36 mm de diametro con

chaveta

SNFPCC-M
HToche E= engranaje de 12 dientes para cadena 1/2"
2= valvula de 2 vias para bomba de caudal
variable
S-JPO4C3100N VEMLCA-2v 3= valvula de 3 vias para bomba de caudal fijo

12= alimentacion de 12 volts
24= alimentacion de 24 volts




Freno Hidraulico para motor orbital

Aplicaciones:
Maquinaria pesada
Mineria

Agricultura

Manejo de materiales, etc.

Informacién general

Tipo de fluido Base mineral - HLP (DIN 51524) ou HM (ISO 6743/4)

Faixa de temperatura, C -30+90

Faixa de viscosidade, mm?/s |20+75

Filtragem Cadigo I1SO 20/16 (filtragéo nominal de 25 microns)
Manutencao Alterada apés as primeiras 50-100 h, depois a cada 500-1500 h

Vista en Corte

|

I s | i Motor Serie
- Modelo SAE EUROPEO
LB/288 ?kﬂiymﬁ MP, MR e MS
LBS/289(290) |MLHSS MSS
—‘1 m LBV/289(290) |MLHSV MSV
T LBS/314(315) |[MLHTS MTS
LBV/314(315) A -

TIPO LB / 288

LB.../288... 7 14 21 as 43 63
Torque estatico (daNm) 6-8 |13-15|20-22|31-34|41-45|61-64
lminimo
. min (bar) 4-8 | 9-16 17-23
Presién de arranque
max (bar] 300
Capacidad de
aceite minima para (cm3 7-8
4 tivar
Volumen de aceite (cm3; 50-120
Presm.n maxima e: (bar 05
Peso k 9
(kg P
C: Piloto de freno - GYa, 9 mm de profundidad doN
D: Linea de drenaje - G4, 9 mm de profundidad 800
Ubicacion de la fijacion 600 \\
400 \ —
\
200
6.140.25 0
200 400 600 800 n min-
30 mm
3
....... 1 B
.+
Prod
Pa =250 doN
~-t={{H--




Ejes

c C Eje cilindrico paralelo recto, 825 A8x7x32 DIN 6885
8188 Max. Torque 34,8 daNm.
8-0,036
N —

¢ S 3 53
—— - — g- o~ R [P — T — §

- | £

///////7 a5t ; Gh::'o 439408
43,503 ’ mox 55

CO Eje cilindrico paralelo recto @1", '/4"x'/a"x11/4" BS46
Max. Torque 34 daNm.

6.4 -0.08
—
a0 -
S % 3
> — g - — -
Ll LS ™~ o g
& p )
s o :’— M2 ; 43,2408
l S Ll |>’ mox 55
G

77T 2N

43,5 03

max 55

6,3940,025 i_

76,
77 >
43,2108
= ] CO Eje Estriado B25x22 h9 DIN 5482
Max. Torque 40 daNm.
L) ezs2 021.59""
43'5 +03

Evolvente Estriado
A25x22 H10 DN 548

432108

CB Eje cilindrico paralelo recto, 32 A10x8x45 DIN 6885

Max. Torque 77 daNm.
p— 10-n0m
o3 [
3 @ — - ——— —
X i i
= 1 2 °
. H
i !
285 la::'o 7 | 552408
W mox 70
KB Conico 1:10, Eje paralelo B6x6x20 DIN6885
Max. Torque 95 daNm. 36
— A—A wd, 50,1
10 togm = 1:10 5+0.25
[ |

I

56,5 *03 > 58£0,4 o
v mox- 70 20+ 1 daNm

N
N—T]
Y1/
35,3403
]
=
uzc;.as

=41




LBS/289

172 S

A

K \Eje de salida

Ty
LBS/290
mex 72.4
g mas 104
o 1)
s
J ¥ ™S
§$ — 1
W=z S}
Ejedeentrada/ | ,.. M K \_Elg de salida.
._!éL_J Kl
LBS/314
07 wrs
26102 | 463, mae 119
103
M B
D %' > i |
\Eie de salida

Eje de entrada

ERE bk
sz ’4
4o,

LBV/289

]
X

614025, \
g \Eje de salida

Eje de entrada

ws02 | | men s
158
LBV/290
g 912
L%
c -
Lo
=4
ifv LN N
M
Eje de entrada /440, max 43_|
REEEY 3
LBV/314
n.m2
. c
J5 G
EH :
2502 3
1800808
LBV/315
LEk

ma]
Bind

~ Eje de salida

mae 115

125 aom

K \Eje de salida
K

738108

i
£

\_Eiml'_d-

Sow poge 13




doN
2000 ;’g&'}
y. _ /
1600 /Q n=200 RPM 1600 n=200 RPM
1200 /
?\\ Po < 350 doN 1200 /‘ Po < 350 doN
e \Po= 500 doN 800 == “d Po - 500 don
// /j
400 400 p=—7
O ™20 40 60 80 100 mm ©1~26 40 60 80 100 mm
Po Po
—— = -
Poud
doN
Pros
4000 SN
3000 5000 /‘\
1 4000
2000 - /|
- o [
1000
2000 —-‘—-—//
= 1000 F—]
20 40 60 80 100 | 120 =™
o 100 200 ™
m (L1 ]
1
Po =1100 doN P - m—
£ ¥ a =11 doN
e —— g | /
.| M ] ) %
RIS

LBS/289(290)
LBV/289(290) n| 2| 8|
Torque estatico (da Nm) 20-22 | 31-34 | 41-45 | 61-64
minimo

min (bar] 17-23
Presién de arranque N

max (bar] 300
Capacidad de
aceite minima para (cm3 7-8
|desactivar
Volumen de aceite (cm3 50-120

Presion maxima en
. i (bar 5

e
Feso .../289(290) (kg 10(11)




Cédigo para ordenar

LB/288

1 - 2

Eje y entrada

Opciones

l

1

C, CO, SH, CB, SB

sin pintar (omitir)

. 4 |con pintura P
Torque estético - ” ) ;
| 2 |7.14.21, 32, 43,63 con pintura con proteccién anticorrosiva PC
Eje de salida Disefio
025 chaveta A8x7x32 DIN 6885 e} 5 ‘(omitir - definido por la fabrica)
01" chavetado 1/4"x1/4"x 11/4" BS46 25,32 estriado co
(SAE 6B)
3 024,5 estriado 25x22 DIN 5482 SH
032 Chaveta A10x8x45 DIN 6885 SA
035 conico 1:10, B6x6x20 DIN 6885 CB
035 conico 1:10, B6x6x20 DIN 6885 KB
LB /
1 2 5 6
Tipo Serie
S - MSS S 6 |(omitir - definido por la fabrica)
1
- MSV Vv
Disefio
5 MSS y MSV 289
MSS y MSV - MSV motores (montaje en rueda) 290
Torque estatico
[ 3 |o1,82,4363
Eje de salida
4 032 Chavetado A10x8x45 DIN 6885 CB
035 conico 1:10, eje parelelo B6x6x20 DIN 6885 KB
Opciones
ksin pintar (omitir)
5  [con pintura P
lcon pintura con proteccion anticorrosiva PC
| LB /
1 2 5 6
Tipo Opciones
1 IS - MTS S sin pintar (omitir)
_ \ 5  lecon pintura P
L con pintura con proteccién anticorrosiva PC
Diseio
5 MTS y MTV 289 Serie
MTS y MTV - MSV (montaje en rueda) 290 6 I(omitir - definido por la fabrica)
Torque estatico
[ 3 21,29, 43 65,85, 110, 130
Eje de salida
240 Chaveta A12x8x70 DIN 6885 C
P '/2 Chaveta %/8'x ¥/8'x2"/4"Bs46 co
o1'/2" 17T, ANSI B92.1-1976 SH
45 Conico 1:10, B12x8x28 DIN 6885 K




Valvula de contrabalanceo para motor hidraulico
con piloto de freno

Sobrepresion Doble para Motores P-R

157 max

157 max.

17,5
b

=

9% g2 { % e }
:
T o f
2
1 P(A.B) ‘
L J P(A,B)
8 17 16
c
c
36 48— 47—t 40,5 —a]
95 o8
10 . ,,0135
_l e - 016,5
N7 '
|
l VA ' |
Al } Al
- e - 02x10,5
. Tipo Roscas - P (A,B)
Parametros
KPBR...D
o | KPes..D A [/8-14UNF-28B
l— I Caudal (Ipm) 60,6 O-ring 17 prof
: ’E E’ : Presion (bar) 250  Gi2-A
l %[ & :M Relacion 4,25:1 O-ring 17 prof
//\ i Peso (kg) 3,35 3,39 m M22x1,5 - 6H
‘ ‘ O-ring 17 prof
| i |
Al T ¢
Cadigo para ordenar
w8 | |-fme|s[1]s] |
Tipo de valvulas ! ERoscas
] Esin simbolo= roscas segun norma - ISO 228
2: vgallvulla para mOTtOrg A= roscas 7/8 O'ring NF segin norma
= vélvula para motor ANSI B 1,1
T= valvula para motor T M= rosca métrica M 22 x 1,5 6H segun
i norma ISO 262
Presién 250 BAR

= Doble
= Simple




Cdédigo para ordenar

B |V
R= para motor MLHP/R
S= paw-\ wamtAe ML LIC
01
M= pa
T= pa
Sin codigo= co
M1
H= col
mc
38= ros
12= ros
34= ros:
1 12
A3
- oodze o
VT :
o JE

Caédigo para ordenar

B D
R= para motor MLHP/R l
S= para motaor MLHS i
M= para motor MLHM
T= para motor MLHT !
Sin cédigo= coneccion GAS 1/2 con tornillos M8 ¢
M10 para fijacion
H= con agujero pasante para montar tipo
modular
38= roscas G 3/8"
12= roscas G 1/2"
06 07
o= g "
AL Il g8
e
il 5
 [IHI
LR 2 IR W




Valvula de sobrepresion
simple y doble

Sobrepresion Doble para Sobrepresion Doble para Motores S Parémetros Tipo
Motores P-R KPDR [ KPDS | KPER | KPES
$ Caudal (Ilpm) 60,6
Presién (bar) 5~40; 30~80; 60~210
Peso (kg) 1,44 ‘ 1,70 ‘ 1,32 ‘ 1,58

3 . 70 167

\

g P(A.B) o 21 I

< 12 . =5 | pB)
E | 22 o133+
92 a8 Vélvulas Simples KPES.../...KPER...
8,5 o165= = ;r:}
- 0135 17 ; Roscas - P (A,B) =
lﬂ ’ 1 : i Jo ~ 7/8-14UNF - 2B
| i | é l O-ting 17 prof

‘ BI @i 35 | 02)(_1_Q;§__=_ I
il 1

04x85 1551

Sobrepresién Doble para Motores T Tipo
Pﬁréiﬁétﬁs
- J&EDJ'_[KEEL
le—— 735 — Caudal-({ipmy) 1212
04x11 [—— 61 g Presién-(bar) 80~210
l/ 13+ = % i eso (kg) 554 5,10
T_ 2222222222 ——" ‘
e iy ! 215 para Motores T
! | @ ------ o P \\
4@{ 016,6 — + [
102 A I
—-—( ) w2 (CPRLPAS |
N = N !
- B e s i R
835
102 Valvula Simple EPMT Motores Hidraulicos
fe 199 max KPET.../...E
Roscas - P (A,B) I‘
_ [gi2-A B
O-ring 17 prof L
Caédigo para ordenar
D= Doble i - /
E= Simple Rango de presion, BAR (40,80,210)
R= valvula para motor P-R : Roscas
S= vélvula para motor S sin simbolo="vieja generacién
T= valvula para motor T version 2, 3, 6y 9 A= roscas 7/8 O’ring NF segun norma
ANSIB 1,1
sin simbolo= vieja generacion M= rosca métrica M 22 x 1,5 6H segun
H= nueva generacion norma ISO 262




Motor o Bomba de Pistones Axiales, eje inclinado,
de Caudal Fijo A2F

Caracteristicas:

TN: 10 a 500 cm?/rev
Presiéon nominal: 350 bar
Presion pico: 400 bar
Circuito abierto y cerrado

Simbologia )
Intercambiable
con A2F
Vista en Corte
: 1 : : ‘A
T S T A T A T E S

Conexiones: =
A, B Tuberias de presion
S Tuberias de succién
T Fluido de drenaje
Tabla 1
Tamaiio 10 | 12 | 23 | 28 | 45 | 55 | 63 | 80 | 107 | 125 | 160 | 200 | 250 | 355 | 500
Desplazamiento V, | cc |94 |116 227|281 443|548 | 63 | 80 | 107 | 125 | 160 | 200 | 250 | 355 | 500
Circuito cerrado n__|r/min |7500 | 6000 | 5600 | 4750 | 3750 | 3750 | 3350 | 3350 | 3000 | 3150 | 2650 | 2500 | 2500 | 2240 | 2000
o 0,09MPa | n_.. |r/min |4700 |3750 |3750 | 2800 | 2360 | 2360 | 2550 | 2120 | 1900 | 2120 | 1650 | 1700 | 1400 | 1250 | 1120
2;?:{;‘(‘: 0,1MPa | n.. |r/min |5000 |4000 |4000 | 3000 | 2500 | 2500 | 2700 | 2240 | 2000 | 2240 | 1750 | 1800 | 1500 | 1320 | 1200
0,15MPa | 0,15 | r/min | 6000 | 4900 | 4900 | 3600 | 3000 | 3000 | 3300 | 2750 | 2450 | 2750 | 2100 | 2180 | 1850 | 1650 | 1500
Circuito cerrado Q. |umin| 71 | 70 | 127 | 133 | 166 | 206 | 252 | 268 | 321 | 394 | 424 | 500 | 625 | 795 |1000
o Nogs | Qpee | Vmin | 43 | 42 | 83 | 76 | 122 | 125 | 156 | 164 | 197 | 257 | 256 | 330 | 340 | 430 | 543
22?:&? Nos Q. |Umin| 46 | 45 | 88 | 82 | 129 | 133 | 165 | 174 | 208 | 272 | 272 | 349 | 364 | 455 | 582
n. | Q. |vmin| 55 | 55 | 108 | 98 | 157 | 160 | 202 | 213 | 254 | 334 | 326 | 423 | 449 | 568 | 728
Circuito cerrado P |@m®| 41 | 41 | 74 | 78 | 97 | 120 | 147 | 156 | 187 | 230 | 247 | 292 | 365 | 464 | 583
Max. Qe | Poo |@m®| 26 | 26 | 50 | 46 | 71 | 75 | 93 | 99 | 119 | 154 | 154 | 198 | 204 | 259 | 326
potencia Circuito '
A p=35MPa Db Q,, P, |@m®| 27 | 27 | 53 | 49 | 75 | 80 | 99 | 105 | 125 | 163 | 163 | 210 | 218 | 273 | 350
. | P, @ 33 | 33 |65 |59 | 92 | 96 | 121 | 128 | 153 | 200 | 196 | 254 | 270 | 342 | 437
Cerrado | Q |Vmin | 13,6 | 16,8 | 32,9 | 40,7 | 64,2 | 79,5 | 91,3 | 116 | 155 |181,2] 232
Motor Caudal ) )
otor Abierto | Q. |Vmin | 13,2 | 16,3 | 31,9 | 39,5 | 62,3 | 77,1 | 88,6 [112,5]150,5 175,8 | 225
eléctrico ]
n=1450rpm (A';Z‘:gﬂ;a) P |@m®| 8 |10 |19 | 24 |38 |46 | 53 | 68 | 91 | 106 | 135
Ap=10MPa M | Nm | 15 |185 | 36 | 44,6 | 70,4 | 87 | 100 [127,5(169,7 | 198 | 254 |318,5/397,9]| 565 |795,7
Torque Ap=35MPa M__ | Nm | 525 | 645 | 126 | 156 | 247 | 305 | 350 | 446 | 594 | 693 | 889 |1114 |1393 | 1978 | 2785
Masa (apréx.) m | kg | 5 | 5 |12 |12 | 23 | 23 | 33 | 33 | 44 | 63 | 63 | 88 | 88 | 138 | 185




Caédigo para ordenar

HD A2F 80 - L 2 P 3
01 02 03 04 05 06 07

02 | Bomba o motor de pistones de caudal fijo | |

Tamaiio nominal

| 03 | Desplazamiento ‘ |

Sentido de giro Tabla 3

Horario R
04 | Anti-horario L
Bidireccional (MOTOR) w
Serie Tabla 2
Tamario de 10 a 160 sobre 1 al 4
05 1 2 3 4 5
Tamario de 100 a 500 sobre 5
Eje
; . Chavetado P
06 | Tipo de eje Estriado DIN 5480 z
Conexiones para trazado Tabla 4
Lo | [1[2]a]]
Tabla 2
MODELO DE CARCAZA Brida
ISO
SERIES
NUMERO | “ | 3 2 5
CONJUNTO seccion mecanica estandar
| ROTATIVO  seccién hidraulica DlNV cfntral S(Ll'tol - ?stéindajh - - - GS@THT - o 1 e
TAMAﬂQ 10 12 23 28 45 55 63 80 107 125 160 200 | 250 355 500
E E) E El 3@ E) E el £ E El %®
Bombas en
circuito cerrado
o motores
E E 39 ) 3@ £ El E
3® 39 £ Ee £ El E
Bombas en
circuito abierto
* 9 o £
Motores en
circuito cerrado e ® @ ®
o abierto
Bombas en
® E] ] E
circuito abierto
Tabla 4
Placa de conexion Empleo de la placa de conexion en:
1 Funcionamiento como motor 4.-.‘ 3
2 Funcionamiento como bomba ':'N 23 al (D) TN 55 al 80
(cierre abierto) 23 a 80 3 al 80 N
8 b
4

Conexiones:
A, B Tuberias de presion
S Tuberias de succion



Dimensiones
Tamaiio 10 al 160

1 2 3 4
Serie 2 IS A.B: Rosca A.B: Brida SAE A.B: Brida SAE A.B.S: Rosca
Brida ISO ) A2 S: Brida HYDROMATIK
Al
Al T4
n"’\\gl
/
o "// &l
o= :
=/
Ly
I 1
Al3 [
Serie AS AL2
1,3y4 AL | TaA2
- 2
el S
Lo
=
L,
-
DIN5480 S
\ (Estriado
DIN 5480)
~l§ R ik | |
- <]-—H—-
et |
—_— ALD
03 —=— 3
Tamaiio Al A2
a20°| a25°| Series |Conexiones| 020° | a25° | a20° | a25° | A3 | A4 | A5 | A6 | A7 | A8 | A9 | A10 | A11| A12 | A13| A14| A15 | A16
10 | 12 4 1,4 235 [ 232 | - | - | 40 | 34 | 40 | 80 [225| 20 | M6 | 16 | 8 |125| 42 | - | - | 112
23 | 28 | 3,2 1,4 206 | 293 | - | - |50 | 43 | 50 | 100 |27,9| 25 | M8 | 19 | 8 | 16 | 50 | 25 | 75 | 145
45 | 55 | 1,2 1,2,3 | 384 | 381|378 | 376 | 60 | 35 | 63 | 125 [32,9| 30 [M12| 28 | 10 | 20 | 77 | 32 | 108 | 183
63 | 80 2 1,2,3 | 452 | 450 | 447 @@= | 70 | 40 | - | 140 | 38 | 35 |M12| 28 | 10 | 23 | - | 32 | 137 | 213
87 | 107 | 2,1 1,2,3 | 480 | 476 | 473 | 468 | 80 | 45 | 80 | 160 [ 43,1| 40 [M12| 28 | 12 | 25 | 90 | 40 | 130 | 230
125 | 160 | 2 1,2,3 | 552 | 547 | 547 | 540 | 90 | 50 | - | 180 [485| 45 [M16| 36 K 10 | 28 | - | 40 | 156 | 262
Tamaio A19 B5(SAE)
a20° | a25° | A17 | A18 | a20° | a25° | A20 A21 | A22 A23 A24| B | B1| B2 | B3 B4 Prof. | Brida | B6 | B7 | B8
10 | 12 [ 90 | - | 69 | 75 | 10 | M12x1,5 | 40 | - | 22 | 89 |42,5| 18 | 40 |M22x1,5| 14 - -1 - -
23 | 28 | 118 | - | 88 | 95 | 25 | M16x15 | 50 | - | 28 | 106 | 53 | 25 | 47 | M27x2 | 16 172 13| - | -
45 | 55 | 150 | 178 | 110 | 118 | 31,5 | M18x15 | 63 | 115 | 28 | 132 | 63 | 29 | 53 | M33x2 | 18 3/4" | 19 | 50 | 48
63 | 80 | 173 | 208 | 126 | 140 | 36 | M18x15 | 77 |173 | 33 | 156 75 |355| 63 | M42x2 | 20 1" 25 | 56 | 60
87 | 107 | 190 | 225 | 138 | 149 | 40 | M18x15 | 80 | 190 |37,5 165 | 80 |355| 66 | M42x2 | 20 1" 25 | 63 | 60
125 | 160 | 212 | 257 | 159 [1735| 45 | M22x1,5 | 93 | 212 |42,5| 195 | 95 |42,2| 70 | M48x2 | 22 1% | 32| 70 | 75
Tamafio
a20° | a25° | BY | Prof. | B10 | B11| B12 | Prof.| B13 | B14 | Prof. [B15| C | C1 | €2 | C3 |GB1096-79| DIN 5480 | GB3478,1-83 | Kg
W20x1,25 |  EXT14Zx
10 | 12 | = | - | - |- | - | - | 42 M33x2| 18 | - | 95 100 | 9 | 10| 6x32 |50 o P o ann e |55
W25x1,25 |  EXT18Zx
23 | 28 | - | - 405|182 M8 | 15 | 53 |M42x2| 20 |120 | 118|125 | 11 | 12 | 8x40 |Gt o |y o5 aony sr 125
- = W30 x 2 EXT14Z x
45 | 55 |M10| 16 |50,8|238|M10| 16 - | 126|150 | 160|135 ] 16 | 8x50 | Ci'oo | smxaorxs | 23
- = W35 x 2 EXT16Z x
63 | 80 [m12| 18 |57,1|27,8|M12| 16 - | 156 | 165|180 |13,5] 16 | 10x56 | \l'o0 | omcaorxst | O3
I W40 x 2 EXT18Z x
87 | 107 [M12| 18 |57,1|27,8|M12| 18 - | 160|190 | 200 |17,5| 20 | 12x63 | oo | o aorysr | 42
I W45 x 2 EXT21Z x
125 | 160 |[M16| 24 |66,7 (31,8 |M14| 21 - | 190|210 | 224 |17,5| 20 | 14x70 | P00 | o0 doresr | 63




Dimensiones

Chaveta 50
GB1096-79

A0 : _’1 |‘A_“ '-°| An

cn
<,

A4

Z,
Al

A4

PASHY

Estriado
DIN 5480 As-»]

A

1 Para operacion como Motor 2 Para operacién como Bomba
(circuito cerrado) (circuito abierto)

Als Al6
A2
A2
g ; il 2
B A ' S
A B(A) ‘
10
Al7
Conexion A, B Conexion A, B
Brida SAE 6000 psi Brida SAE 200 - 355 psi

Medida A19 500 / 200 psi

Medida A20

™[ ala[A[A[A[A[A[A]A]A[A[A[A[A]A[A[A[A] A [A ] A,
200 | 21° |50, | 82 | 535 | 58 | 224 | 9 | 134 | 25 | 232 | 368 | 22 | 280 | 252 | 300 | 55 | 45 | 216 | M22x15 | 1% | 2%
250 |26,5°| 50, | 82 |535| 58 | 224 | o | 134 | 25 | 232 | 370 | 22 | 280 | 252 | 314 | 55 | 45 | 216 | M22x1,5 | 1%4' | 21"
355 | 26,5° Goms 105 64 82 280 15 160 28 260 | 422 18 320 | 335 | 380 60 50 245 M33 x 2 11" 215"
500 |26,5°| 70, | 105 | 745 | 82 | 315 | 15 | 175 | 30 | 283 | 462 | 22 | 360 | 375 | 420 | 65 | 55 | 270 | M33x2 | 1%' | 3"
™| A, A, | A, | A, [Profundidad| A, | A, | A, | A, [Profundidad| A, | A, | A, | A, | GB1096-79 DIN 5480 Kg
200 | 70 | M14x15 M14 22 31,8 32 | 667 | Mi2 18 63 | 88,9508 | 13 | 14x80 |W50x2x24x9g| 88
250 | 70 | M14x1,5 M14 22 31,8| 32 | 66,7 | M12 18 63 | 889|508 | 13 | 14x80 | W50x2x24x09g | 88
355 | 35 | M14x 1,5 | 360 | M16 24 36,6 | 40 | 79,4 | M12 18 63 | 889 |50.8| 14 | 18x100 | W60x 2 x 28 x9g | 138
500 | 35 | M18x1,5 | 400 | M16 24 36,6 | 40 | 79,4 | M16 24 75 [1064] 62 | 15 | 20x100 | W70x3x22x9g | 185




Motor de Pistones de Caudal Fijo
Insertable A2FE, Serie 70/71

El motor de desplazamiento fijo de instalacion interna A2FE es del tipo
de pistones conicos axiales con eje inclinado.

Estan disefiados preferentemente para la instalacion en reductores o
en cajas de cambios mecanicas, ejemplo en cajas de engranajes de
transmision.

Debido a la brida de montaje retraida, dispuesta en el medio de
la carcasa, es posible una amplia integracion en cajas reductoras,
lograndose asi una construccion extremadamente compacta.

Tabla 1
TN 85 80 107 125 160
Cilindrada \.'fg mi/r 54,8 80 107 126,3 160
elocidad max. N r/min 3750 3350 3000 3000 2650
Caudal maximo Qi L/min 206 268 321 379 424
forque Mk Nm/MPa 8,71 12,74 16,97 20,1 25,40
constante
Torque max.
Ap=35MPa M Nm 305 446 594 703,5 889
Poder max.
Ap=35MPa P kw 120 156 187 221 247
Momento de inercia * J Kgm? 0,0052 0,0109 0,0167 0,0322 0,0532
Peso
(aprox.) Kg
*(Sobre el manejo del eje)
Cadigo para ordenar
| A2F | [ e [[so][w|[7of[a][11]
Tipo de motor
A2F= Motor de desplazamiento fijo
Tapa Trasera
Tipo de montaje 11
E= Instalacion interna
B Z= DIN 5480
Tamafio . A= Eje estriado
(Desplazamiento mi/r)
55= 54,8 85 | 8 | 107 | 125 | 160
80= 80 o @] ] @] ]
107= 107 L] [ ] ] ® L]
125= 126,3
160= 160
Series
Direccion de rotacion 7= 125

W= Bi Direccional

70= 55, 80, 107, 160




Dimensiones

Unir dimensiones

A6

e

|

ALY

Al2

Estriado
DIN 5480

Tamafio ngnas‘igé“ Al | A2 | A3 e z1 | z2 | z3 | A4 | A5 | A6 | A7

55 W35x2x30x16x9g 40 | Mm12| 28 W30x2x30x14x9g 35 | M12 | 28 [160ne| 120 | 923 | 15

80 W40x2x30x18x9g 45 | M2 | 28 W35x2x30x16x9g 40 | m12 | 28 |190ns| 139 [110,8] 15

107 W45x2x30x21x9g 50 M16 36 W40x2x30x18x9g 45 M16 28 |200h6| 155 |122,8| 15

125 W45x2x30x21x9g 50 | M16 | 36 W40x2x30x18x9g 45 | m16 | 28 |200n6| 155 | 123 | 15

160 W50x2x30x24x9g 55 | M16 | 36 W45x2x30x21x9g 50 | M16 | 36 [200h6| 170 [122,8| 15

Tamafio | A8 | A9 | A10 | A11| A12 | A13 | A14 | A15 | A16 | A17 | A18 | A19(J) | Profundidad | A20 | A21 | A22 | A23

55 18 | 151 | 175 | 100 | 90 | 2,3 | 345 [1935] 82 | 112 | 132 | m18x1,5 12 63 [151,62] 10,5 | 7,1

80 20 | 160 | 187 | 113 | 106 | 4,8 | 18 | 218 | 108 | 136 | 160 | M18x1,5 12 80 | 1837 10 | 5.2

107 20 152 206 114 120 2,8 25 230 116 146 165 M18x1,5 12 82 193,7 10 5,2

125 20 | 143 | 178 | 114 | 120 | 3 | 25 | 210 [ 112 | 148 | 165 | M18x1,5 12 82 1937 10 | 52

160 20 | 222 | 255 | 134 |121,7| 35 | 45 | 292 | 137 | 175 | 195 | M18x1,5 14 93 [191,62] 105 | 7.1

Tamafo| R | B1 | B2 | B3 | B4 | Profundidad | B5 | B6 | B7 | c1 | c2 | €3 | c4 | c5 | c6 | C7 0-Ring

55 10 | 508 | 238 | 19 | M10 17 75 | 147 | 48 | 235 | 190 | 200 | 18 | 82 | 40 | 20 |0150x5,3 GB3452,1-83
80 10 | 57,2 | 27,8 | 25 | M12 17 84 | 166 | 66 | 260 | 220 | 224 | 22 | 98 | 40 | 0 | o180x4 DIN

107 16 | 66,7 | 31,8 | 32 | M14 19 99 | 194 | 70 | 286 | 232 | 250 | 22 | 103 | 40 | 0 | ot92x4 DIN

125 16 | 66,7 | 31,8 | 32 | M14 19 99 | 194 | 70 | 286 | 232 | 250 | 22 | 103 | 40 | 0 | oto2x4 DIN

160 12 [ 667|318 32 | M4 19 99 | 194 | 70 [ 286 | 232 [ 250 | 22 | 104 | 42 | 0 [0190x5,3 GB3452,1-83




Motor de Pistones de Caudal Fijo A2FM, serie 6.1

Caracteristicas:

TN: 5 Hasta 500 cm?®/rev
Presion nominal: 400 bar
Presion pico: 450 bar
Circuito abierto o cerrado

Simbologia
Unidireccional Direccional
Conexiones: T
A B Conexion de trabajo
T Conexion de drenaje (
Tabla 1 T 1A
Tamano nominal TN 5 10 12 16 23 28 32 45 56 63
Gilindrada V. cm® | 493 | 103 | 120 | 160 | 229 | 281 | 32 | 456 | 561 | 63
Nom | rpm {10000 | 8000 | 8000 | 8000 | 6300 | 6300 | 6300 | 5600 | 5000 | 5000
Rotacion max. n
mex | rpm 111000 | 8800 | 8800 | 8800 | 6900 | 6900 | 6900 | 6200 | 5500 | 5500
Flujo de absocion méx. Qums | Umin | 49 | 82 | 96 | 128 | 144 | 177 | 202 | 255 | 281 | 315
Torque Mp=350bar | T Nm | 247 | 57 67 89 | 128 | 157 | 178 | 254 | 313 | 351
Ap=400bar | T Nm - 66 76 | 102 | 146 | 179 | 204 | 290 | 357 | 401
v ! 012 | 017 | 017 {017 | 020 | 020 | 020 | 033 | 045 | 045
Masa {apréx.) m Kg | 25 | 54 | 54 | 54 | 95 | 95 | 95 | 135 | 18 18
Tamaiio nominal ™ 80 9 | 107 | 125 | 160 | 180 | 200 | 250 | 355 | 500
Gilindrada V. cm® | 804 | 90 1067 | 125 {1604 | 180 | 200 | 250 | 355 | 500
Mo | rpm | 4500 | 4500 | 4000 | 4000 | 3600 | 3600 | 2750 | 2700 | 2240 | 2000
Rotacién max. n
e | rpm | 5000 | 5000 | 4400 | 4400 | 4000 | 4000 | 3000 | - - -
Flujo de absocién max. Qm | Umin | 362 | 405 | 427 | 500 | 577 | 648 | 550 | 675 | 795 | 1000
Ap=350bar | T Nm | 448 | 501 | 594 | 696 | 893 | 1003 | 1114 | 1393 | 1978 | 2785
Torque Dp=400bar | T Nm | 512 | 573 | 679 | 796 | 1021 | 1146 | 1273 | - - -
| 055 | 055 | 08 | 08 1,1 11 1 27 | 25 | 35 | 42
Kg 23 23 32 32 45 45 66 73 | 110 | 155

Coédigo para ordenar

HD - A2F M 90 / 6 1 w - v A B 010 -
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 iR 12 13 14 15
Tipo de fluido 5~200 250 355 500
Aceite mineral sin codigo . . . . -
4 HFD Tamafios 250~500 solo en combinacién con rodamientos L de larga duracién L] L] (] L] -
Tamario 5~200 ... sin codigo ° - - - -
HFB, HFC ~ o . -
Tamario 250~500 solo en combinacion con rodamientos L de larga duracion - ° [ [ E
Unidad de pistén axial 5 10/12/16 23/28/32 45  56/63 80/90 107/125 160/180 200~500
| 2 |Disefio de eje inclinado, cilindrada fija [ O] o [ o | o« [ o« | o« | o [ o o [aF]
Accionamiento / Rodamiento del eje 5~200 250 355 500
5 Rodamiento estandar  |Sin cédigo L] - - - -
Rodamientos L de larga duracién - L] . L] L
Modo de operacion 5 10/12/16 23/28/32 45 56/63 80/90 107/125 160/180 200~500
l 4 |Motor I Q ‘ L) | ] [ L] ‘ L) | ° ] ° I ° | Q I M ]
Desplazamiento 5 10/12/16 23/28/32 45 56/63 80/90 107/125 160/180 200 250 356 500
| 5 |Vgmax (cm®/n) | 5 | 10/12/16 | 23/28/32| 45 | 56/63 | 80/90 | 107/125] 160/180 | 200 | 250 | 355 | s00 [ - |
Series 5~500

(o2}

‘SeriesG | ® [ 6 |




Cédigo para ordenar

HD - A2F M 920 ! 6 1 w - \' A B 010 -
o] 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Indice 5 10~180 200 250 355 500
Tamafio 10~180 - ] - - - - 1
7 |Tamafio 200 - - [ - - - 3
Tamafio 5 y 250~500 . - - . . . 0
Sentido de giro
‘ 08 ‘Visto desde el eje |Bidireccional | w
Sellos
09 [EEM (Fluoro - rubber) v
NBR (Nitrile - rubber), shaft seal FKM (Fluoro- ruber) P
) . 250/355
Tipos de eje 5 10/12 16 23/28 32 45 56 63 80 90 107 125 160 180/200 500
. . | - [ [ ° ° - [ [ ° [ [ L] [ ] - A
Eje estriado
I} - e - e - . e - e - ° - ° - e z
10 | | [} [ [ L) - . [} . [ [ [ L) L) - B
Eje Paralelo
Il - [} - ° - [} ° - ° - ° - ° - [} P
Eje cénico - - - - - - - - - - - - - - [+
Brida de montaje 5~250 355~500
2 agujeros ® - B
11 (ISO 3019-2 -
4 agujeros - [} H
Conexién de trabajo 5 10/12/16 23 28/32 45 56/63 80/90 107/125 160/180 200 250 355~500
Conexiones traseras de brida | 91 0 | - - s J O O O J C O || O b 010
SAEAyYB 7| - - - - - - - - - - - . 017
c . de brida SAE 02| 0 - - ] ] . ® ] ] [ - ° - 020
onexiones de brida
Ay B en el lado opuesto LA - - - |0 o b hd - he - L4
9 - - - [} ° - - - - - 029
Conexiones roscados AyBen| 03| 0 | ® o ° ° - - - - - - - - 030
el lado opuesto -
Conexiones roscadas Ay B# | g4 ‘ 0 ‘ - ‘ . ‘ . ‘ . ’ . ’ ® ‘ - ‘ - ‘ - ‘ - ‘ Q ‘ - | 040
en costados y en la parte
12 trasera -
Conexiones debrida SAEAY [10[ 0 [ - [ - [ - [ e [e | o | o« | e | o [ - -] o [100
B en la parte inferior (mismo
lado) -
Placa de conexién con 171 - - - - - - - ® - - - - n
1- Vélvulas de alivio 8 - - - - - - - ° - - - - 178
L. ] BVD
de presion de nivel para
montar una valvula de 18 1| - - - * * e * * ° - - - 181
contrapeso ¥ 18| 8 - - - - - - - . . - - - 188
Placa de conexioncon BvD |19 1| - - - b b ® ® * * - - - 191
vélvulas de alivio de presién 2 - - - . . ° . . . - - - 192
Valvulas |
Sin vélvula 0
Valvula de alivio de presion (sin instalaciéon de aumento de presion) 1
Valvula de alivio de presién (con funciéon de aumento de presion) 2
Valvula de descarga y presién de refuerzo, montada 7
Valvula de contrapeso BVD / BVE ¥ 8
Valvula de presién y descarga, integrada 9
Sensores de velocidad 5~16 23~180 200 250~500
Sin sensor de velocidad sin cédigo L (] [ ° -
Preparado para sensor de velocidad HDD - - - o F
13 |Sensor de velocidad montado HDD # - - - . H
Preparado para el sensor de velocidad DSA - (] [ - V]
Sensor de velocidad montado DSA - . . - Vv
Versién especial
14 Version estandar kin cédigo 6
Version especial para unidades de giro




Coédigo para ordenar

HD - A2F 20 / 1 - A B 010 -
0 1 2 3 4 5 6 7 9 10 11 12 13 14 15
Version estandar / especial
Versién estandar kin codigo 6
15

Version estandar con variantes de instalacion, e. g. T conexiones contra estandar abierto o cerrado

Versidn especial

1) Eje cénico con pasador roscado v lave para madera (DIN 6888). Ei par debe transmitirse a través del ajuste a

presion conico.

2) Conexiones roscados a los lados (tamafos 10 a 63) enchufados con tapones roscados.
3) Especifique el cddigo de pedido de la valvula de contrapeso de acuerdo con la hoja de datos por separado.

4) Especifique el cédigo de pedido del sensor de acuerdo con la hoja de datos por separado y observe los requisitos

en la efectronica.

Dimensiones

Tamaino nominal 5

Placa de conexion 030
Conexiones roscadas Ay B
lado opuesto.

|
!
060 -0.048

521

24

10

HD ) - - -
©@.8/°K / g | :
A 0 ®,
1 G 2 ! =)
70 i
4 8
61 B, A
51 80
Puntas de eje
B Eje con llave paralela DIN 6885
Adx4x20
glg, 0 S
g‘s 5|3 s = _
o< -
b= = E
2 — e e
* 9.5
}
24 105_
225
Conexiones Conexion Estandar © Tamaiio ¥ P Max [bar] ¥) Estado?”
A, B Conexion de trabajo DIN 3852 M18 X 1.5 profundidad 12 350 (0]
T1 Conexién de drenaje DIN 3852 M10 X 1 profundidad 8 3 (0]
T, Conexion de drenaje DIN 3852 M10 X 1 profundidad 8 3 (e}

s

o]

Esquema de optimizacién (menor tiempo de entrega)

Disponible
A peticién

No disponible

450

Vista'Y

C Eje conico DIN 6888 con pasador roscado
y llave para madera 3 x 5 estrechando 1:10

1) Hasta el cuello del gje

&

2) Orificio central segtin DIN 332 (rosca segun DIN 13)
3) Para los pares de apriete maximos se deben observar

las instrucciones generales
4) Pueden ocurrir picos de presién momentaneos
dependiendo de la aplicacion.

Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de
medicion y accesorios
5) Rosca seguin DIN 3852, par de apriete maximo 30 Nm
6) La cara del punto puede ser mas profunda que la
especificada en el estandar apropiado

7) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega)



Tamaiio nominal 10, 12, 16

bf.)o 950
5 209
Placa de conexion 030 =
Conexiones roscadas Ay B 6
lado opuesto.
o
3 —
? |
2 -
2)
18.2
1) Hasta el cuello del gje
2) Brida similar a ISO 3019-2
Puntas de eje
TN 10,12, 16 TN 10, 12 TN 10, 12, 16 TN 10, 12
A Eje estriado DIN 5480 Z Eje dentado DIN 5480 B Eje cilindrico paralelo DIN 6885 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W 25x1,25x 18 x 9g W20 x1,25x 14 x 9g AS8x7x32 ASBx6x32
2 22 16 - Ancho de la Ancho de la
ﬂ’. 5 8§ 22 llave 8 Eg 16 llave 6
il F8 = 5 S| & =
x5 o Y| ©7.5 B
(=] < w -l Q=
= © ~ S =h
= = 8| & = 3
72 7222 | - - Z|— 7 o = >
H ’rl' — & 18 1 N © 7777 ® 3 7 7 @
zzi| [ il # 3 = ]
22 22 20
40
28 34
de medicion y guarniciones.
Conexiones Conexién Estandar ® Tamafio ¥ P Max [bar] *) Estado® 5) Seglin la posicion de instalacion, se deben conectar
A B c i6n de trabai I d ., 450 T1 o T2 (consulte también las instrucciones de
, onexion de trabajo ver placas de conexién instalacién en la pagina 44)
T1 Conexion de drenaje DIN 38529 M12 x 1.5 profundidad 12 3 X" 6) La cara del punto puede ser mas profunda que la
T, Conexion de drenaje  DIN38529  M12 x 1.5 profundidad 12 3 on Soeclicada en ol esténdar aprapiado.

7) O = Debe estar conectado (enchufado en la
entrega)

2) Crificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segtin DIN 13) X = enchufado (en funcionamiento normal)

3) Observe las instrucciones generales para los pares de ajuste
maximo.

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo
de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos
Ubicacion de las conexiones

Placa de conexion 03 Placa de conexion 04
Conexiones de rosca laterales opuestas Conexiones de rosca laterales y traseras

i =1 Y
j Y ﬁ/%\ 34
HD—\ HD B A
: ™

1 E 5 FO+D
/ + +
131 N 131 A N
166 147 ) Y 85
166 95

Tamanio " P Max [bar] ?) Estado®
M22 x 1.5

profundidad 14 120 X
M22 x 1.5 450 o

profundidad 14

1) Para los pares de ajuste maximos, se deben observar las instrucciones generales.

2) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la apiicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.
3) La cara del punto pueds ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado.

BN Naha actar conastade lanchiudads an la antrano) Ye aochiufsda oo fincianamiants_aormall



Tamano nominal 23, 28, 32

Placa de conexion 010 25"
Conexiones de brida SAE en la 8

parte trasera ’ -

Placa de conexion 010

Conexion trasera de brida SAE ‘

23.2

©100-0.022

Brida similar
ISO 3019-2

T
A4
Puntas de eje
TN 23, 28, 32 TN 23,28 TN 23, 28, 32 TN 23, 28
A Eje estriado DIN 5480 Z Eje dentado DIN 5480 B Eje cilindrico paralelo DIN 6885 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W30x2x14 x9g W25x1,25x 18 x 9g AS8xX7x40 AS 8x7 x40
g = 2 L £ 22 o8 19
o~ ~ —
0| 75 ol 6 58| 3 Ancho de la 58| 3 Ancho de la
= = 22| ©|75 llave 8 2 g 6 llave 8
<] > | = |
= o @ x / N =
= = SIg=} ° Ls
— 0 ZZ | = gl I
T — ® 2 5.’. —8 7 - P77, e
° ] = = -4 — =
27 | 8 - ¢ = S
27 28 }
[ = 50 50
o 35 43
. 6 =3 @ 8 4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos
Conexiones Conexién Estandar Tamafio P Max [bar] *) Estado dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al
A,B Conexién de trabajo ver placas de conexién 450 seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.
T ‘. . . 5) La cara del punto puede ser méas profunda que la
1 Conexion de drenaje DIN 38529  M16 x 1.5 profundidad 12 3 X7 especificada en el esténdar apropiao
T, Conexion de drenaje DIN 38529  M16 x 1.5 profundidad 12 3 o 7) Dependiendo de la posicion de instalacion, T1 0 T2

1) Hasta el cuello del gje
2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segun DIN 13)

Ubicacién de las conexiones
Placa 01 ;
Puertos de brida

SAE en la parte |
trasera ‘

I
of

HD

1

Placa 03

Puertos roscados
a los lados,
opuestos

Placa 10
Puertos de brida
SAE en la parte
inferior (mismo
lado)

—

3) Para los pares de apriete maximos se deben observar las
instrucciones generales

deben estar conectados
8) O = Debe estar conectado (enchufado en la
entrega) X = enchufado (en funcionamiento normal)

Placa 02
Puertos de brida
SAE en el lado
opuesto

Placa 04

Puertos roscados
en los costados y
en la parte trasera.



Tamano nominal 45

Placa de conexion 010
Conexiones de brida SAE en la
parte trasera

Puntas de eje

TN 45

A Eje estriado DIN 5480
W30x2x14 x9g

a 28
8| 95
&
=
77 o
el
7. L
27
35
Conexiones Conexién
A,B Conexion de trabajo
T, Conexién de drenaje
Tz Conexion de drenaje

1) Hasta el cuello del eje

2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segun DIN 13)
3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales

)
s 108

-

0125.0095

-

30_

Brida similar

150

7180 3019-2 7
TN 45
P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
AS8x7 x50
o3| 8 28
g§ :m Ancho de la
+6 : 95 llave 8
8 8
= T
3 SR
1 rrIIIY
|
60
Estandar © Tamaiio ¥ P Max [bar] *) Estado?®
ver placas de conexién 450
DIN 3852%  M18 x 1.5 profundidad 12 3 X7
DIN 38529  M18 x 1.5 profundidad 12 3 on

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en normal)
cuenta al seleccionar dispositivos de medicidon y accesorios.

Ubicacion de las conexiones
Placa 01
Puertos de brida
SAE en la parte
trasera

Placa 04

Puertos roscados
en los costados y
en la parte trasera.

Placa Conexiones Conexién Estandar Tamaiio " P Max [bar] 2) Estado®
01,02,10 A,B Conexion de drenaje rosca de fijacion SAE J518 ¥ DIN 13 3/4" M10 x 1.5 prof.17 450 (0]
04 A, B Conexion de drenaje DIN 3852 ¥ M33 x 2 prof. 18 450 (0]

1) Para los pares de ajuste maximos, se deben observar las instrucciones generales.

2) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.
3) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado

4) Solo las dimensiones de acuerdo con SAE J518, la rosca de fijacion métrica es una desviacion del estandar.

5) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento normal)

5) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado
7) Dependiendo de la posicion de instalacion, T1 o T2 deben estar conectados
8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento

Placa 02

Puertos de brida
SAE en el lado

opuesto

Placa 10

Puertos de brida
SAE en la parte
inferior (mismo lado)



Tamano nominal 56, 63

Ao ~950
Placa de conexién 010 321 117 N
Conexiones de brida SAE en la L £ . 10 . >
parte trasera 2 i I
{0 1
i |
g ] |
> 0
1}
!
7/ !
A B
R
o
1SO 3019-2 RN /
Puntas de eje
TN 58, 63 TN 56 TN 56, 63 TN 56
A Eje estriado DIN 5480 Z Eje dentado DIN 5480 B Eje cilindrico paralelo DIN 6885 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W35x2x16x9g W30x2x14 x9g AS 10x 8 x 50 AS8x7 x50
8 28 2| 28 oiilm _
< e >l ~ - s .28 ol 3 28
Rles [ LA §§ Blog Acnodela 53 Blos Ancho de la
& & 0 < llave 10 Sl 1T llave 8
= = 3, & 3, &
! 2 o Sl—i S |
T b3 © ! il o ™
i 72 > O] i = %’ 3 o
: i !
32
L 60 |
Lo | -
Conexiones Conexion Estandar © Tamaiio ¥ P Max [bar] ) Estado?®
A, B Conexién de trabajo ver placas de conexiéon 450
T, Conexién de drenaje DIN 38529  M18 x 1.5 profundidad 12 3 XN
T, Conexién de drenaje DIN 38529  M18 x 1.5 profundidad 12 3 on

1) Hasta el cuello del eje
2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segun DIN 13)
3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en

cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.

Ubicacion de las conexiones

5) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado
7) Dependiendo de la posicién de instalacion, T1 o T2 deben estar conectados

8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega)

X = enchufado (en funcionamiento normal)

Placa 01 Placa 02
Puertos de brida 1 Puertos de brida
SAE en la parte 1 ho SAE en el lado
trasera » opuesto
\ p
182
208
Placa 04 r Placa 10
Puertos roscados Puertos de brida
en los costados y +-+-HD SAE en la parte
en la parte trasera. inferior (mismo lado)
hval
195
225
Placa Conexiones Conexion Estandar Tamaiio " P Max [bar] ?) Estado?®
01,02,10 A,B Conexion de drenaje rosca de fijacion SAE J518 9 DIN 13 3/4" M10 x 1.5 prof.17 450 (0]
04 A, B Conexion de drenaje DIN 3852 @ M33 x 2 prof. 18 450 (0]

1) Para los pares de ajuste maximos, se deben observar las instrucciones generales.

2) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.
3) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado

4) Solo las dimensiones de acuerdo con SAE J518, la rosca de fjacion métrica es una desviacion del estandar.

5) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento normal)



Tamaino nominal 80, 90

28— a7
Placa de conexion 010 391 _—- (/. "
Conexiones de brida SAE en la ﬂw 165 hs
parte trasera
- |
!
] 0
s 8
L)
.
29
ISO 3019-2
Puntas de eje
TN 80, 90 TN 80 TN 80, 90 TN 80
A Eje estriado DIN 5480 Z Eje dentado DIN 5480 B Eje cilindrico paralelo DIN 6885 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W40x2x18x9g W35x2x16x9g AS12x8x 56 AS 10 x 8 x 56
- 36 g 28
%‘ 12 ® 9.5 % - 36 A]‘]“’ho 1‘125 la % ‘:3’ 28 _ Ancho de la
pa (153 S | @ ave S llave 10
§ 9‘: ?g % 12 e %g 'l\_. 9.5 } 3,
= b= 3,8 / 8 8
4 <§]| g s 11| 0 = B : = e o
® @©
‘ S, @ < — '% o — -2
. |
.32 70 70
45 40
Conexiones Conexién Esténdar ® Tamaio P Max [bar] ) Estado®
A, B Conexion de trabajo ver placas de conexiéon 450
T, Conexién de drenaje  DIN3852%  M18 x 1.5 profundidad 12 3 X7
T, Conexién de drenaje DIN 3852%  M18 x 1.5 profundidad 12 3 on

1) Hasta el cuello del eje

2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segun DIN 13)

3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en
cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.

Ubicacién de las conexiones

Placa 01 1 \3{&
Puertos de brida 1 HD N i
SAE en la parte N o ,I
trasera + N 2

_JF\\\ {

208
233 b

Placa 10
Puertos de brida Y=
SAE en la parte Y
inferior (mismo lado)

Y

5) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado
7) Dependiendo de la posicion de instalacién, T1 o T2 deben estar conectados

8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento
normal)

Placa 02
Puertos de brida
SAE en el lado
opuesto

P Max [bar] ?) Estado®

450 0]



Tamaifo nominal 107, 125

Placa de conexién 010
Conexiones de brida SAE en la
parte trasera

0160-0025

190

17.5

-

36.5_|
B
Brida
IS0 30192 N/
Puntas de eje
TN 107, 125 TN 107 TN 107,125 TN 107
A Eje estriado DIN 5480 Z Eje dentado DIN 5480 B Eje cilindrico paralelo DIN 6885 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W45x2x21x9g W40x2x18x9g AS 14 x9x 63 AS 12 x 8 x 63
36 ) 28
= ~ N5
g«i‘ 12 2 9.5 gg. = 50 g-g» B 28 fcho de la
> = 22 | 12 ?g (9.5
2 a8 By Ancho de la < lave 12
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< 9| rr iyl =]
42 } B i
3 80 80
50 45
Conexiones Conexién Estandar © Tamaiio ¥ P Max [bar] %) Estado?®
A, B Conexién de trabajo ver placas de conexion 450
T, Conexion de drenaje DIN 38529 M18 x 1.5 profundidad 12 3 X7
T2 Conexion de drenaje DIN 38529 M18 x 1.5 profundidad 12 3 on

1) Hasta el cuello del eje

2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segtin DIN 13)

3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacién. Tenga esto en
cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.

Ubicacion de las conexiones

Placa 01 \7\‘\
Puertos de brida W—_ 11
SAE en la parte N g J
trasera T 24l ~"-’i
: |1
2255
252 \y
Placa 10 o SR
Puertos de brida ’ ¢ 70
SAE en la parte e
inferior (mismo lado)

5) La cara del punto puede ser méas profunda que la especificada en el estandar apropiado
7) Dependiendo de la posicion de instalacion, T1 o T2 deben estar conectados

8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega)

X = enchufado (en funcionamiento normal)

Placa 02
Puertos de brida
SAE en el lado
opuesto

T Placa 02
S Puertos de brida

\ SAE en el lado

opuesto
(tamano 125)

P Max [bar] 2) Estado®
450 o}

450 o}

450 (0]



Tamano nominal 160, 180

Placa de conexion 010
Conexiones de brida SAE en la
parte trasera

40

b4
=3
g
s T
®
372 _|
| Flange /
1ISO 3019-2 /
'\,'
Puntas de eje
TN 160, 180 TN 160 TN 160, 180 TN 160
A Eje estriado DIN 5480 Z Eje dentado DIN 5480 B Eje cilindrico paralelo DIN 6885 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W50 x2x24x9g W45 x2x21x9g AS14x9x70 AS14x9x70
36 36 36
= =1 |
g | 10 2 19 6§ N Ancho de la g‘é - 36 Anchodela
3] (3] co| @ llave 14 oo | 8 llave 14
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s s s, 8 / S8 /
772 4‘ o 2 & = . -s A R/A
— ®© — © L o o
u )i 3 1= g @ V78
44 42 } }
90 90
55 50
Conexiones Conexién Esténdar ® Tamaio P Max [bar] ¥ Estado®
A, B Conexion de trabajo ver placas de conexién 450
T1 Conexion de drenaje DIN 3852 %  M22 x 1.5 profundidad 14 3 X7
T, Conexién de drenaje DIN 3852 %  M22 x 1.5 profundidad 14 3 o7
1) Hasta el cuello del gje 5) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado
2) Crificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segun DIN 13) 7) Dependiendo de la posicion de instalacién, T1 o T2 deben estar conectados
3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales 8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en normal)
cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.

Ubicacion de las conexiones

Mhe oo - 194 _ -

Placa 01 Placa 02

Puertos de brida {4 HD Puertos de brida

SAE en la parte S SAE en el lado

trasera { opuesto
L 252

Placa 10

Puertos de brida
SAE en la parte
inferior (mismo lado) . | wp




Tamaio nominal 200

Placa de conexion 010
Conexiones de brida SAE en la
parte trasera

40" 156
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Puntas de eje
TN 200 TN 200
A Eje estriado DIN 5480 B Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W45 x2x21x9g AS 14 x 9 x 63
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2| 12 23 _ 36 _ Anchodela
S 222 12 llave 14
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Placa 01 _ - 206 _
Puertos de brida SAE en la
parte trasera .-56'7
A
vista Y - _.32
.99 |
Conexiones Conexion Estandar © Tamaiio ¥ P Max [bar] %) Estado?®
AB Conexion de trabajo SAE J518 4 1-1/4" 450
’ rosca de fijacion DIN 13 M14x 2 profundidad 19
T1 Conexion de drenaje DIN 38529  M22 x 1.5 profundidad 12 3 X7
Tz Conexion de drenaje DIN 38529  M22 x 1.5 profundidad 12 3 o

1) Hasta el cuello del eje

2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segun DIN 13)

3) Para los pares de ajuste méaximo se deben observar las instrucciones generales

4) Pueden ocurrir picos de presion momentéaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.
5) La cara del punto puede ser mds profunda que la especificada en el estandar apropiado

6) Solo las dimensiones de acuerdo con SAE J518, la rosca de fijacion métrica es una desviacion del estandar.

7) Dependiendo de la posicion de instalacion, T1 o T2 deben estar conectados

8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento normal)



Tamano nominal 250

Placa de conexion 010 501

Conexiones de brida SAE en la 9
parte trasera
<
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Brida
1ISO 3019-2
TN 250 TN 250
Z Eje dentado DIN 5480 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
W50 x2x24x9g AS 14 x9x 80
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Conexiones Conexién Estéandar Tamaiio ¥ P Max [bar] ¥ Estado®
A B Conexién de trabajo ver placas de conexién 450
T Conexion de drenaje DIN 38529  M22 x 1.5 profundidad 14 3 XN
T, Conexion de drenaje DIN 38529  M22 x 1.5 profundidad 14 3 on
v Conexién de lubricacion )\ 38595 M14 x 1.5 profundidad 12 3 X

de rodamiento

1) Hasta el cuello del gje

2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segtn DIN 13)

3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en
cuenta al seleccionar dispositivos de medicién y accesorios.

Ubicacioén de las conexiones

5) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado
7) Dependiendo de la posicion de instalacion, T1 o T2 deben estar conectados

8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento
normal)

Placa 01 Placa 02
Puertos de brida SAE en la parte trasera Puertos de brida SAE en el lado opuesto
66.7 236
% | E
- B il Jm A 3y
A > ! 1
/ X &5 7t LY | )
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A N 100
288 Y 267 Ny
314 323
Placa Conexiones Conexién Estandar Tamafio " P Max [bar] ?) Estado®
Conexion de trabajo  SAE J518 ¢ 1-1/4"
01,02 AB rosca de fijacion DIN13  M14x 2 profundidad 19 400 o

1) Para los pares de ajuste maximos, se deben observar las instrucciones generales.

2) Pueden ocurrir picos de presién momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.
4) Solo las dimensiones de acuerdo con SAE J518, la rosca de fijlacion métrica es una desviacion del estandar.

5) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento normal)



Tamaiio nominal 355

Placa de conexion 010
Conexiones de brida SAE en la
parte trasera
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IS0 3019-2
TN 250 TN 250
Z Eje dentado DIN 5480 P Eje cilindrico paralelo DIN 6885
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Placa 01
Puertos de brida SAE en la
parte trasera
vista Y
Conexiones Conexién Esténdar ®
AB Conexion de trabajo SAE J518 %
rosca de fijacion DIN 13
T Conexién de drenaje  DIN 3852 9
T, Conexion de drenaje DIN 3852
U Conexién de lubricacion "
de rodamiento DiN 3852
M, M ici i
A8 Medicién de la presion &
de trabajo DIN 3852 9
1) Hasta el cuello del eje

2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rasca segun DIN 13)

3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesorios.
5) La cara del punto puede ser mas profunda que la especificada en el estandar apropiado

6) Solo las dimensiones de acuerdo con SAE J518, la rosca de fljacion métrica es una desviacion del estandar.

7) Dependiendo de la posicion de instalacion, T1 o T2 deben estar conectados

8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento normal)



Tamaino nominal 500

Placa de conexién 010
Conexiones de brida SAE en la
parte trasera
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Placa 01 276
Puertos de brida SAE en la 270
parte trasera 36.6
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vista Y \‘g 40
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Conexiones Conexién
A B Conexion de trabajo
rosca de fijacion
L Conexion de drenaje
T2 Conexion de drenaje
U Conexion de lubricacion de
rodamiento
MA_ Ma Medicién de la presién de
trabajo

1) Hasta el cuello del eje

2) Orificio central de acuerdo a DIN 332 (rosca segun DIN 13)

3) Para los pares de ajuste maximo se deben observar las instrucciones generales

4) Pueden ocurrir picos de presion momentaneos dependiendo de la aplicacion. Tenga esto en cuenta al seleccionar dispositivos de medicion y accesonos.
5) La cara del punto puede ser més profunda que la especificada en el estandar apropiado

6) Solo las dimensiones de acuerdo con SAE J518, la rosca de fijacion métrica es una desviacion del estandar.

7) Dependiendo de la posicién de instalacion, T1 o T2 deben estar conectados

8) O = Debe estar conectado (enchufado en la entrega) X = enchufado (en funcionamiento normal)



Motor de Pistones de Caudal Variable A6V

Caracteristicas:

TN: 28 hasta 500 cm?® / rot
Presion nominal: 350 bar
Presién pico: 400 bar
Circuito abierto y cerrado

Este motor variable esta disefiado para aplicaciones en circuito
cerrado; se ofrece con varios tipos de controles; alta eficiencia;
excelente par de arrangue; varias opciones de posicion de montaje.

Vista en Corte

Tornillo de tope para Q_;
(asegurado con capuchon protector)

[Tl fl
| III
I
Lol

T
I

Placa de distribucién . . . »
Tornillo de ajuste para comienzo de regulacion

Pistén regulador (asegurado con capuchén protector)

Tabla 1 - Datos Técnicos

Tamano 28 55 80 107 160 225 500
Controlador

HD Hidraulico - Control piloto de presién L] L] L] L] L] L] L]

HD1D Hidraulico - Control piloto de presion . . [ °

HS Hidréaulico - Control de presion piloto de 2 velocidades L] ° . L] L] L]

HA Automatico - Control de presion [ [ L] [ [

DA Hidraulico - Control de velocidad . L] L] . .

ES Eléctrico - 2 velocidades [ [ ° ° e

EP Eléctrico - Proporcional o ° . ° °

] Manual
Desplazamiento qmax mi/r 28,1 54,8 80 107 160 225 500

— mi/r 8,1 15,8 23 30,8 46 64,8 137
Max. vol qun L/min 133 206 268 321 424 530 950
Max. M @ Vore, r/min 4750 3750 3350 3000 2650 2360 1900
(atQ_,) n.aVv<v, r/min 6250 5000 4500 4000 3500 3100 2500
Torque M, a melx Nm/MPa 4,463 8,701 12,75 16,97 25,41 35,71 79,577
M aV, . Nm/MPa 1,285 2,511 3,73 4,9 7,35 10,30 21,804

Max. torque M@V Nm 156 304 446 594 889 1250 2782
(at AP=35MPa) Mo @V Nm 45 88 130 171 257 360 763
Q, .. ) Méx. potencia de salida (a 35MPay Q, ) kw 78 120 156 187 247 309 507
Momento kgm? 0,0017 0,0052 0,0109 0,0167 0,0322 0,0532
Peso (aprox.) kgf 18 27 39 52 74 103 223




Cédigo para ordenar

HH A6V 80 HA2 2 F r4 2 039
01 02 03 04 05 06 07 08 09

Bomba de pistones
02 |Bomba de pistones de caudal fijo I A6V I

Tamano nominal
03 |Tamar'10 ver tabla 1 I 80 |

Controlador

Piloto de potencia 10 BAR HD1
Piloto de presion 25 BAR HD2
Eléctrico 12VDC 2 velocidades ES1
04 Eléctrico (proporcional) 12VDC EP1
Hidraulico - Control de velocidad DA
Manual -
Mooring MO
Otros disponibles
Serie
. 28 cm®/ rot hasta 225 cm?® / rot 2
05 |Desplazamiento
250 cm?® / rot hasta 500 cm? / rot 5
Pérticos
Presién Brida SAE Lateral / Succién Brida SAE Lateral F

06 |Tipos de conexiones — —
Presion Rosca Lateral / Succién Rosca Lateral

Tipos de eje
Estriado DIN 5480 z
07 Estriado GB 3478.1-83 S
Cilindrico GB 1096 - 79 P
Montaje

Control Tipo 1
Control Tipo 2 2

08

Dimensiones

Montaje tipo 2




Conexion de presion SAE
Conexion de presion roscado
Conexion de servicio

Conexién para control sincrono de mudltiples
unidades y para control remoto de presion.

Presion piloto
drenaje de la caja

TN A | Al | A2 | A3 | A4 A5 | A6 | A7 | A8 | A9  A10| AT A12 | A13 | A14 | A15 | A16 | A17 | A18 | A19
28 317 | 249 [ 230 | 206 | 189 | 107 | 75 | 25 | 16 | 19 | 28 43M16x1,5 | 100 | M8 | 50 | 57 | 64 | 81 | 110
55 379 | 312 | 291 | 264 | 249 | 123 | 108 | 32 | 20 | 28 | 28 35M18x1,5 | 125 |M12 | 63 | 52 | 60 | 84 | 132
80 440 | 368 | 345 | 316 | 297 | 152 | 137 | 32 | 23 | 28 | 33 40M18x1,5 | 140 |M12 | 71 | 59 | 68 | 99 | 150
107 463 | 378 | 356 | 326 | 301 | 145 | 130 | 40 | 25 | 28 | 37,5 | 45M18x1,5 | 160 |M12| 80 | 63 | 71 | 104 | 162
160 530 | 440 | 412 | 377 | 354 | 213 | 156 | 40 | 28 | 36 | 42,5 | 50M22x1,5 | 180 |M16 | 8 | 66 | 77 | 108 | 182
225 573 | 468 | 441 | 405 <375 | 222 | 162 | 50 | 32 | 36 | 435 | 55M22x1,5 | 200 M16| 96 | 74 | 85 | 121 | 199
TN A20 | A21 | A22 | A23 | A24 | A25 | Profundidad | A26 | A27 | A28 | A29 | A30 | A31 | A32 | A33 | A34 | A35 | A36 | A37
28 33 | 508 | 20 | 238 | 45 | M10 17 208 | 230 | 152 | 176 | 124 | 131 [ 139 |279| 25 | 50 | 23 | 8
55 40 | 508 | 20 | 238 53 | M10 17 368 | 301 | 208 | 235 | 133 | 141 [ 153 [ 329 | 30 | 60 | 29 | 10
80 46 | 572 | 25 | 27.8 | 64 | M12 18 425 | 353 | 252 | 282 | 152 | 161 [ 177 | 38 | 35 | 70 | 295 | 10
107 49 | 572 | 25 | 27.8 64 | M12 18 442 | 357 | 259 | 288 | 164 | 173 | 188 | 43.1| 40 | 80 | 35 | 10
160 57 | 667 | 32 |31.8| 70 | M14 19 513 | 423 |302.5| 338 |182.5| 193 | 201 | 485 | 45 | 90 | 365 | 11.5
225 61 | 667 | 32 [31.8| 70 Mi4 21 546 | 441 | 324 | 359 | 201 | 211 | 219 | 535 | 50 | 100 | 50 | 12
Ei&ﬁml“ Eje Estriado Eje Estriado
TN B B1 (o] C1 c2 C3 GB1096-79 DIN 5480 GB3478.1 -83 G X
28 116 | M27X2 | 118 | 125 | 12 | 11 8 X 50 W25X1.25X18X9g | EXT18ZX1.25MX30PX5h | M12X 1.5 |M14X 1.5
55 142 |M33X2 | 150 | 160 | 16 | 135 8 X 50 W30X2X14X9g EXT14Z X 2m X 30P X 5h M14X1.5 [M14X15
80 172 | M42X2 | 165 | 180 | 16 | 135 10X 56 W35 X2 X 16 X 9g EXT16Z X 2m X 30P X 5h M14X1.5 |[M14X15
107 178 | M42X2 | 190 | 200 | 20 | 175 12X 63 W40 X 2 X 18 X 9g EXT18Z X 2m X 30P X 5h M14X 1.5 [M14X 15
160 208 | M48X2 | 210 | 224 | 20 | 175 14X 70 W45X 2 X 21 X 9g EXT21Z X 2m X 30P X 5h M14X1.5 |[M14X1.5
225 226 |M48X2 | 236 | 250 | 25 | 22 14X 80 W50X 2 X 24 X 99 EXT24Z X 2m X 30P X 5h M14X15 |[M14X15
Control DA
Tamaiio| A, A, A, A, A, A, A, A | A
28 253 | 212 | 209 | 53 73 81 | 144 | M14 | x1,5
55 317 | 272 | 268 | 49 70 77 | 146 | M14 | x1,5
80 371 | 326 | 322 | 56 77 83 | 152 | M14 | x1,5
107 380 336 332 59 81 88 152 M14 | x1,5
160 | 442 | 387 | 383 | 65 86 94 | 158 | M14 | x1,5
225 | 471 | 416 | 411 | 73 95 | 103 | 158 | M14 | x1,5
x1
Control EP
Tamafio| A, A, A, A, A, A, A, A,
A 28 230 | 164 | 119 | 204 | 266 | 212 | 53 | 131
55 301 | 223 | 129 | 213 | 334 | 274 | 48 | 124
80 353 | 267 | 148 | 240 | 392 | 326 | 56 | 137
[ — 107 | 357 [ 2695 | 160 | 254 | 393 | 333 | 61,5 | 144
: A . 160 | 423 | 313 | 177 | 265 | 452 | 386 | 70 | 139
| 225 | 441 | 334 | 196 | 284 | 481 | 414 | 745 | 147
G b4




Control MA

Tamaiio| A A,
28 269 128
55 329 134
80 381 138

107 390 137
160 441 149
225 470 155

; A HD1D
Al 6
Al T Tamaiio| A A, A, | A A, A,
B ; f 55 | 422 | 311 | 273 | 96 | 89 | 46
]t an 107 | 496 | 3765|3355 | 108 | 100 | 56

Control MO
Tamano| A, A, A, A, A, A, A, X,
55 301 | 208 | 224 | 138 | 130 | 155 30 | M14 x1,5
80 353 | 252 | 268 | 157 | 149 | 177 33 | M14 x1,5
107 357 | 257 | 273 | 169 | 161 | 188 33 | M14 x1,5
160 423 | 300 | 312 | 187 | 178 | 206 34 | M14 x1,5
225 441 322 334 206 197 225 34 M14 x1,56
Control HA
Te 00 o ' .
amano 5 3
) s D 5.
Estriado =13 g 8-#22 22,50
W70 x 3 x 22 x 9g al s,
DIN 5480 4-M20
—
v
7T
0
B ™
EXT22Z x 3mx 30P x Sh
GBM7S,1-83
W0 3% 22X %
DING4B0

94




Motores Hidraulicos de Pistones Radiales

Serie NHM

Vista en Corte

T
/ I /\
/
/
N/
B
N ,
= &

Modelos serie NHM

|Serie NHM _ | M‘M )n (bar)| Torque (Nm/bar) | Rotacién| Peso
Tamaiio (cm3/rev) | cont. | max. | cont. | espec. | (RPM) (kg)
NHM1-63 77 250 | 320 | 284 1.1 15-1500
NHM1-80 91 250 | 320 | 335 1,3 | 15-1250
NHM1-100 96 250 | 320 | 355 1.4 | 15-1000
NHM1-110 113 250 | 320 419 1.7 15-1000 20
NHM1-125 126 200 | 250 371 1,9 [ 15-1000
NHM1-140 138 200 | 250 410 2,0 15-1000
NHM1-160 159 160 | 200 376 24 15-1000
NHM1-200 196 160 | 200 | 464 2,9 15-800
NHM2-100 113 250 | 320 419 1,7 15-1250
NHM2-125 138 250 | 320 512 2,0 15-1250
NHM2-150 159 250 | 320 | 588 2,4 | 15-1000
NHM2-175 180 200 | 250 532 2,7 15-1000 | 27
NHM2-200 207 200 | 250 611 3.1 8-800
NHM2-250 235 160 | 200 556 3,5 8-630
NHM2-280 276 160 | 200 | 653 4.1 8-500
NHM3-175 181 250 | 320 670 2,7 8-1000
NHM3-200 201 250 | 320 743 3,0 8-800
NHM3-220 222 250 | 320 | 819 33 8-800
NHM3-250 254 200 | 250 752 3.8 8-630
NHM3-300 289 200 | 250 856 4,3 8-500
NHM3-350 340 200 | 250 | 1000 5,0 8-400
NHM3-400 380 180 | 225 | 1008 5,0 8-350
NHM6-400 397 250 | 320 | 1469 59 5-630
NHM6-450 452 250 | 320 | 1672 6,7 5-630
NHM6-500 491 200 | 250 | 1451 7,3 5-500 575
NHM6-600 594 200 | 250 | 1756 8,8 4-500 ’
NHM6-700 683 160 | 200 | 1616 10,1 4-400
NHM6-750 754 160 | 200 | 1785 11,2 4-320

Coédigo para ordenar

NHM

Serie NHM | Cilindrada| Presién (bar) | Torque (Nm/bar) | Rotacién| Peso
Tamaiio (cm3/rev) | cont. | max. | cont. | espec. | (RPM) (kg)
INHM8-600 617 250 | 320 | 2282 | 91 4-500
NHM8-700 710 250 | 320 | 2626 | 10,5 | 4-400
NHM8-800 810 200 | 250 | 2396 | 12,0 | 4-400
NHM8-900 889 200 | 250 | 2629 | 131 | 4-350
NHM8-1000 1000 | 160 | 200 | 2366 | 14,8 | 4-300
NHM11-700 707 250 | 320 | 2612 | 10,4 | 4-400
NHM11-800 784 250 | 320 | 2899 | 11,6 | 4-400
NHM11-900 894 250 | 320 | 3306 | 13,2 | 4-400
NHM11-1000| 981 200 | 250 | 2902 | 14,5 | 3-320
NHM11-1100| 1104 | 200 | 250 | 3265 | 16,3 | 3-320
NHM11-1200| 1234 160 | 200 | 2919 | 182 | 3-320
NHM11-1300| 1301 160 | 200 | 3079 | 19,2 | 3-250
NHM16-1400| 1413 250 | 320 | 5224 | 20,9 | 2-400
NHM16-1600| 1648 200 | 320 | 4874 | 24,4 | 2-400
NHM16-1800| 1815 200 | 250 | 5367 | 26,8 | 2-350 | 170
NHM16-2000| 2035 180 | 225 | 5416 | 30,1 | 2-350
NHM16-2400| 2267 180 | 200 | 5364 | 33,5 | 2-250
NHM31-2500| 2553 | 250 | 320 | 9438 | 37,8 | 2-200
NHM31-2800| 2683 | 200 | 250 | 7935 | 39,7 | 1-200
NHM31-3000| 3063 | 200 | 250 | 9057 | 453 | 1-200
NHM31-3150, 3218 | 200 | 250 | 9518 | 476 | 1-160 | oo
NHM31-3500| 3561 200 | 250 | 10530 | 52,7 | 1-160
NHM31-4000| 4153 | 180 | 225 | 11053 | 61,4 | 1-160
NHM31-4500| 4522 | 160 | 200 | 10698 | 66,9 | 1-160
NHM31-5000| 4828 | 160 | 200 | 11423 | 71,4 | 1-160
NHM70-5000| 4968 | 200 | 250 | 14626 | 73,1 | 1-160
NHM70-5400| 5452 | 200 | 250 | 16125 | 80,6 | 1-160
NHM70-6000| 5984 200 | 250 | 17697 | 88,5 | 0,5-125 | 550
NHM70-6300| 6540 180 | 225 | 17408 | 96,7 | 0,5-125
NHM70-7000| 7122 | 160 | 200 | 16849 | 1053 | 0,5-125
peiiag 6770 | 200 | 250 | 20021 | 100,1 | 0,5-125
oo 100- 8298 | 200 | 250 | 24541 | 121,7 | 0,5-125
NHM100- 700
o 8842 180 | 225 | 23535 | 130,8 | 0,5-125
:‘:O“é'goo 9982 | 160 | 200 | 23617 | 147,6 | 0,5-100
A 60- 13334 | 200 | 250 | 30433 | 1972 | 0,3-80
NHM160- 1000
116000 16039 | 160 | 200 | 37948 | 237,2 | 0,3-63
Distribuidor
D31= con conexion 3/4” gas para series nhm1, nhm2,
nhm3, nhm6
D310=  con conexion 1" gas para series nhm1, nhm2,
nhm3, nhm6
D40= con conexion 1" gas para aplicaciones con alta
rotacion
D47= con conexion sae 1"-3000 psi para series nhm16
D90= con conexién sae 1 1/2"-6000 psi para series
nhm31, nhm100 e nhm160
D250=  distribuidor para alta caudal

(ver tabla de distribuidores)
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D31 con 3/4" puerto para NHM1, NHM2,
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D40 standard para NHM8, NHM11, y motores
chicos con alta velocidad. Peso: 5 kg

77

D47 con 025 brida para NHM16 series.

Peso: 6 kg
77

D90 para grandes caudales usar eje distribuidor
para NHM31, NHM100, NHM160. Peso: 14,5 kg
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Motores Hidraulicos de Pistones Radiales

Serie 1AM
Modelos serie IAM
Serie IAM NGmero B Torque Presion (bar) Velocidad Max. case Fuerza méx. Peso | Momento

de especif.  cont. inter. pico cont. pico presion seco |de inercia
Tamaio 3

pistones (cc/rey) Nm/bar  bar bar bar rpm rpm bar hp kw kg kg cm2

1AM 80 5 80 13 250 300 350 950 1050 6 54 40 26 18
IAM 100 5 100 1.6 250 300 350 950 1050 6 54 40 26 18
1AM 150 5 157 25 250 300 350 950 1050 6 54 40 26 18
1AM 175 5 176 2.8 250 300 350 800 900 6 54 40 26 18
1AM 195 5 195 3.1 250 300 350 800 900 6 54 40 26 18
1AM 200 5 207 3.3 250 300 350 750 850 6 54 40 26 18
1AM 250 5 257 4.1 250 300 350 750 850 6 54 40 26 18
1AM 300 ] 307 49 250 300 350 750 850 6 54 40 26 18
1AM 200 5 198 3.2 250 300 350 800 900 6 66 49 42 27
1AM 250 S 253 4.0 250 300 350 750 850 6 66 49 42 27
1AM 300 ) 314 5.0 250 300 350 750 850 6 66 49 42 27
1AM 350 5 362 5.8 250 300 350 650 750 6 66 49 42 27
1AM 350 5 349 5.6 250 300 350 630 700 6 9 68 68 214
1AM 400 5 397 6.3 250 300 350 600 680 6 9N 68 68 214
1AM 450 5 452 72 250 300 350 600 680 6 91 68 68 214
1AM 500 5 491 7.8 250 300 350 600 680 6 9 68 68 214
1AM 600 S 594 94 250 300 350 550 630 6 9N 68 68 214
1AM 650 5 660 10.5 250 300 350 500 580 6 9N 68 68 214
1AM 700 5 707 1.2 250 300 350 450 500 6 91 68 68 214
1AM 700 5 714 114 250 300 350 500 580 6 107 80 92 267
1AM 800 5 792 12.6 250 300 350 450 530 6 107 80 92 267
1AM 850 5 847 13.5 250 300 350 450 530 6 107 80 92 267
1AM 900 5 904 144 250 300 350 450 530 6 107 80 92 267
1AM 1000 H4 5 992 15.8 250 300 350 330 400 6 107 80 92 267
1AM 1100 5 1116 17.8 250 300 350 330 400 6 107 80 92 267
1AM 1200 5 1192 19.0 250 300 350 300 350 6 107 80 92 267
1AM 1250 5 1247 19.8 250 300 350 250 300 6 107 80 92 267
1AM 1400 ) 1332 21.2 250 300 350 230 280 6 107 80 92 267
1AM 1100 5 1183 18.8 250 300 350 350 400 6 161 120 118 380 |
1AM 1400 Ha5 5 1376 219 250 300 350 300 350 6 161 120 118 380
1AM 1600 5 1648 26.2 250 300 350 275 325 6 161 120 118 380
1AM 1800 5 1815 28.9 250 300 350 250 300 6 161 120 118 380
1AM 1000 5 1094 17.4 250 300 350 350 400 6 161 120 173 697
1AM 1200 5 1231 19.6 250 300 350 300 350 6 161 120 173 697
1AM 1400 5 1376 219 250 300 350 300 350 6 161 120 173 697
1AM 1500 HS 5 1528 243 250 300 350 300 350 6 161 120 173 697
1AM 1600 5 1648 26.2 250 300 350 300 340 6 161 120 173 697
1AM 1800 5 1815 28.9 250 300 350 250 300 6 161 120 73 697
1AM 2000 5 2035 324 250 300 350 230 260 6 161 120 73 697
1AM 2200 5 2220 353 250 300 350 220 240 6 161 120 173 697
1AM 2200 5 2126 33.8 250 300 350 240 280 6 228 170 173 837
1AM 2500 H55 § 2525 40.2 250 300 350 240 280 6 228 170 173 837
1AM 2800 [} 2807 44.7 250 300 350 240 280 6 228 170 173 837
1AM 3000 5 3028 48.2 250 300 350 230 270 6 228 170 173 837
1AM 2200 5 2206 35.1 250 300 350 220 260 6 228 170 308 1745
1AM 2500 5 2525 40.2 250 300 350 220 260 6 228 170 308 1745
1AM 2800 HE 5 2807 447 250 300 350 220 260 6 228 170 308 1745
1AM 3000 5 2983 47.5 250 300 350 210 250 6 228 170 308 1745
1AM 3200 5 3289 52.3 250 300 350 200 240 6 228 170 308 1745
1AM 3500 5 3479 55.4 250 300 350 200 240 6 228 170 308 1745
1AM 3900 ¥ 3907 62.2 250 300 350 160 200 6 241 180 405 4064 |
1AM 4300 7 4343 69.1 250 300 350 150 190 6 241 180 405 4064
1AM 4600 H7 7 4616 73.5 250 300 350 140 190 6 241 180 405 4064
1AM 5000 7 5088 81.0 250 300 350 140 180 6 241 180 405 24064
1AM 5400 7 5384 85.7 250 300 350 130 170 6 241 180 405 4064
1AM 6000 10 5966 95.0 250 290 320 120 140 6 255 190 590 5380
1AM 6500 10 6581 104.7 250 290 320 120 140 6 255 190 590 5380
1AM 6800 H8 10 6581 110.8 250 290 320 120 140 6 255 190 590 5380
1AM 7600 10 7620 1213 190 230 280 90 100 6 241 180 590 5380
1AM 8000 10 8062 128.3 190 230 270 80 90 6 241 180 590 5380




Nuevo concepto de rodamiento

Intermot Italia produce motores radiales
desde 1985. El rango abarca de 80 a
8500 cc/rev.

Cadigo para ordenar

1AM | — Jun Hi- A~ Des || — | |BB~| - -— —
Desplazamiento Opciones (opcional)
01= VITON
Intercambiabilidad (©pcional) ggi
/C /B10 /B30 /B45 /B60 -
/B80 /B100 /B125 /B150 /B200
/BH /PH /GM05 /GM1 /GM2 Brida (opcional)
/GM3 /GM4 /GM5 /GM3 /S FL1  FL2 FL3 FL4
FL5 FL6 FL7
Housing
H1 H2 H3 H4 H45 H5 H55 HB H7 H8 Valvulas (opcional)
_ RDVA  OVSA OVDA
Ejes ORVSA  RVDAP
AO= estriado standard
Al1= estriado i i
A2= cilindrico con chaveta SB1= 22;?;; EsNtTlgg?
ﬁf h??bra SB2=  32X38 UNI 221
A = C(tj Ico SB3= 36X42 UNI 221
= Olros SB4= 46X50 UNI 220
o SB5= 46X54 UNI 221
Distribuidor _ SB6= 62X72 UNI 221
D31= con conexion 3/4” gas SB7= BS.3550.14T.6/12
D310=  con conexién 1" gas SB8= 72X82 UNI 222
D40= con conexion 1” gas para aplicaciones con alta SB9= 82X92 UNI 221
rotacion 3 . SB10=BS.3550.20T.6/12
D47= con conexién SAE 17-3000 psi SB11= 102X112 UNI 222
D55= SB12= 112X115 UNI 222
D75= . ) SB14=  28X34 UNI 221
D90= con conexion SAE 1 1/2”-6000 psi SB15=  42X48 UNI 222
nhm31, nhm100 e nhm160 SB16=  52X60 UNI 222
D200= SB17=  56X65 UNI 221
Distribuidor

D31= con conexion 3/4” gas



Dimensiones
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M
lSerie oA eoB Cc oD oE (5x) F G (dreno) H 1 J L M Dist.Padrao
H1-80a195 | 172 | 83 | 288 | 190 | 11 | 140 | /"BSP(1x) | 14 9 | 124 | 184 | 60 D40
H1- 200 a 300 190 83 288 210 12.5 140 3/8"BSP (1x) 14 6 116 176 60 D40
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OBS= distribuidor LT \

D31= serie estandar H2

D55= serie estandar H5 o

D40= serie estandar H3 é H4 o N L SE _J AY
D90= serie estandar H6 QF (5x)

Serie oA oB c D |oE(5x) |BF(5x)| G H (dreno) | J L M N O |Dist Estandar
H2 82 190 86 341 210 | 12,5 | 165 | 3/8"BSP(1x)| 20 9 14 20 141 60 D31
H3 150 230 95 386 | 254 | 152 | 190 | 1/2"BSP(1x) | 19 14 10 24 165 77 D40
H4 160 256 114 452 | 300 | 16,2 | 224 |1/2"BSP(2x) | 24 16 14 26 179 77 D40
H5 230 | 301,6 | 146 545 | 327 | 205 | 264 |1/2"BSP(2x)| B35 19 16 35 215 107 D55
H6 248 381 174 667 | 419,1 | 205 | 328 | 3/4’BSP (2x) | 34 - 23 35 266 113 D90
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Dimensiones

Tabla de acoplamientos correspondiente a los motores NHM Intermot

:gg:ggmiemo Dimensional Norma China Intermot Italy Intermot
SB1 26x32 - 06 estrias | UNI 221/DIN5463 NHM2 IAMB80 a 195 H1
IAM200 a 300 H1
sB2 32x38 - 08 estrias UNI 221/DIN5463 NHM3 IAM200 a 350 H2
IAM190/C H2
' IAM400 a 600 H2
36x42 - 08 estrias | UNI 221/DIN5463
IAM400 a 700 H3
IAM800 H3
46x50 - 08 estrias | UNI 220/DIN5462 IAM800/N H3
.
FBS 46x54 - 08 estrias UNI 221/DIN5463 NHM6-N 1AM450C H3
%BS 62x72 - 08 estrias | UNI 221/DIN5463 NHM16-SL AM HS
IAM1200C a 1500C H5
LBT 14T.6/12 BS3550* - IAMHS
IAM1000/B60 a 1600/B100
SB8 72x82 - 16 estrias UNI 222 e IAM1600/C a 2200/C H5
. IAM H6---1AM H6/C
SB9 82x92 - 10 estrias | UNI 221/DIN5463 NHM31 IAM2200/B125 a 3000/B200 HE
. IAM H86, H6/C, H7, H8
810 2076/12 BS3550 - IAM2200/B125 a 3000/B200 H6
SB11 102x112 - 10 estrias UNI 222 NHM70 a 2 IAM H7/C
SB12 112x125 - 10 estrias UNI 222 - IAM H8/C
SB14 28x32 - 06 estrias UNI 221/DIN5463 INHM2-SL e NHM3-SL| IAM H1/GM1 E IAM H1/BH
SB15 42x48 - 08 estrias UNI 222 - IAM300/C H2
bB16 52x60 - 08 estrias UNI 222 NHMB-N IAM700/C, 800/C H4
bBW 56x65 - 08 estrias UNI 221/DIN5463 NHM11-SL3 SM4 |IAM H5/GMS5 E IAM H5/S
FL1 ; FL2 FL? FL4
] T 1 ! T
g 1T AR A 1
ARG R g" I R P
WA T A% A\ - A
L D47 o | . | ,'! r'@ 7N\ \)\:«\ '\ N - \\‘\ \)\’_:\},‘,
== W~ S e e
Isolsor 0. S0 ‘7P- l}la—j—
° @¢@ o [ Pe® @] | o5 Jre ®60 | ° (600 |
<« | _ - b et (=] ' e h E__ o (=) Al *
Y e@ﬁ“ ?+ e | 4 c@% s %‘59@1@&9% ARt
! T Y et e P i s
Leo ] 8| 68 _ 68 | 68
|__k§5__| 142 162 16
Bloque de conexion, Bloque de conexion, Bloque de conexion, Blogue de conexion,
fitting D47 distribuidor, fitting D47 distribuidor, para motor fitting D55 distribuidor, para motor fitting D75 distribuidor, para motor
para motor MR 160/190/250/300 MR 350/450/500/600/700/800 MR 1100/1400/1600/1800/2100 MR 1100/1400/1600/1800/2100
FL5

FL7

-

LT gys>m=sd

S03 plate for D75

S04 plate for D75
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= .~ Operating parameters E-..../3 MODEL Output Fig. MODEL | o5
i I / \ } Power supply (VDC) 10-30 E-.../.AP/.... PNP D Torque | 1 Nm
‘&:I;/ S ( Switching current (mA) 150
o = Frecuency (Hz) 100rpm 50 D
2 T Impulse/rpm 30 1 +
f Operating temp. (°C) -24/+70 |
@ ~\ Protection degree P67 A \ 4
| Output NPN —h-
1 | Motor type All types 3




Motor de rueda a pistones radiales fijo y dos velocidades.
Tipo de cames

Dimensiones

H

MOTOR CON FRENO

MOTOR CON FRENO OE PLAGAS

TIPO TAMBOR

, B |
Kl i |
| L ! I BN |
i I B A
B
A
G
Modelo |2Llantal A B c D E F G H 1 J  Peso(kg)
min. (in) | (mm) | (mm) | (mm) (mm) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) [Sinfreno
BB2 o | 198 | 184 |otes5 | , 20 0963|0130 | - | 192 |e222 | 190 | 17
BB3 11 243 227 | @284 | . 3:;2 45 |21299| 0150 | 364 | 243 | @275 | 279 32
BB4 13 280 262 | 0282 | 3122“2 45 |2180,8| a165 | 420 | 280 | 0334 | 300 50
BB5 15 312 279 | 0343 | h’jfgi 15 |082208| 0200 | 469 342 | 2395 | 243 85
BB6 18 | 336 | 317 | o416 | o 932 _ |02808| 0240 | 480 | - - - | 145
0425
BB7 - 402 377 | 0520 | L, \ioou s |23708| 0300 | 550 - - - 270
Carga radial
E E Torque Freno (Nm)
max (kg) max (kg) Modelo Freno Freno
10 000 BT 30 000 Tambor |Multiplacas
BB S \ BB2 1100 -
BB3 1700 2000
8000 BB4 3500 3700
¢ BB5 6860 8000
20 000 BB6 - 20000
6000 BB7 - 40000
BB6
BB 4
Presién pico:
4000 BB2-BB5 350 bar
Li \__| 10000 BB6-BB7 450 bar
\ resién max para aplicaciones
2000 oviles:
BB 2 B2-BB5 300 bar
BB6-BB7 400 bar
0
0 100 200 300 400 a(mm) 0 100 200 300 400 a(mm)

RPM a rueda libre:

BB2 1500 r/min
BB3-BB5 1200 r/min
BB6 1000 r/min

BB7 700 r/min




Motor standard y dos velocidades a max. desg liento Motor de dos velocidades a medio desplazamiento

Moea | DeSPlzamiento| Torgienm | BeM | Poleno® | Moo |Petbimamento | Torwenm | BW | Pojence
125 555 500 - - -

BB2 160 720 390 15 BB2 - - - -
200 900 310 - - -
250 1120 400 125 550 600

pe3 315 1415 320 25 BB3 157 700 450 13
400 1790 250 200 880 375
500 2245 300 250 1100 450

BB4 630 2825 240 35 BB4 315 1400 360 21
800 3590 185 400 1750 275
1000 4490 200 500 2200 300

BB5 1250 5610 160 50 BB5 625 2750 240 30
1600 7180 125 800 3550 185
2000 9000 175 1000 4450 220

BB6 2500 11220 140 90 BB6 1250 5550 180 60
3150 14140 110 15675 7000 145
4000 17960 125 2000 8880 160

BB7 5000 22450 100 130 BB7 2500 11100 130 80
6300 28280 80 3150 14000 105

400 ccm

200 ccm :]Potencia Max.15 kW Torque (Nm) m/"a;a- 401/min 80 1/min Potencia max.25 kW

Torque (Nm)  181/min 301/min

bar LT 1780
800 250 bar XL+ 1800 280 bor Z
1 45 /min
4 | 1260 200 bar o
600 200 bar NN
=1— 80 I/min 1000 180 bar 80 V/min
150 bar | I l f=— 100 1/min
400 ] 750 } !
100 bar 100 bar
oo T
W sol var RPM max. i _[ R;shg ;ﬁx.
i 310 rpm 2801 ’ 4
100 200 300 HEM {rpum) L 140 199 RPM. Lk .
2 3 5 7 W6 a5 e Fresién de pllotaje (hen 2 3 T 7o s e Presion de pilotaje (bar
800 ccm
T Nm) 30 1600 ccm :
orque (Nm) ~ 30¥/mn  801/mn  801/min otoncia max. 35 W | Torque (Nm) 40W/min  801/min  1201/min [Potencia maxso w |
300 bar 00ber |
3500 I r 7 7000 - l :
3000 280 bar DN 6000 / bar )
2800 200 bar \(/ 5000 200 bet 160 1/min
N
e 120 1/min
160 bar <] 4000 150 ber
T L4 150 1/min <—200 1/min
1800 v 3000 1
100 bar ‘ 100 bar
gl 50 DL Rf;';" fipes e 1 { RPM max.
500 bl = 50 bar 125 rpm
89 120 T, PHpen) %0 80 720 RPM (rpm)
2 3 - Pr = Presion de pilotaje (bar) = p - 3 = Presion de pilotaje (bar
3150 ccm 6300 ccm
Torque (kNm) 80 Vmin Torque (KNm) 100 Vmin 200 Vmin
5 160 Vmin ©
- |p 4 _I = 400 bar Potencia max.130 kW
bar otencia max.90 kW —
16 ( 50 (/"" ’#n_ 300 ¥min
s 240 Vrmin WP
12 250 / 7 250 bar 400 Uimin
320 Vimi —
- 200 ber ] " 20 1] 200 bar 500 Umin
8 ! -
= 1 ™~ 150 bar
i T
4 ——F 10 100 bar.
[ bar
T T
20 40 s 80 100 110 RPM (rpm) ! ] RPM (rpm)
5 ? 20 40 60 80 . )
— Presion de pilotaje (bar) v Presion de pilotaje (bar)
4 5 9 13 18 2 3 5 8 1"



Motor de rueda a pistones radiales variable

Tipo de cames

La variacion de velocidad se logra a través de una vélvula de
corredera central que selecciona la cantidad de pistones a

alimentar.

Dimensiones

Motor sin freno

Motor con freno multiplacas

—

/ i ‘ , 1]
] b1 J ! I ] J
_‘ T = ]_ B 1 -A_ T - I
g oG oH ol :.1 oG oH ol
oD ©OE oF oD oE oF
; ’
e | 3 T - - AF T
Vi i / p— ]
VY wm "
AA A !
- -
c - >
5 K
A - J -
odelo A |Parte rotativa) C D E F G H J |Parterotatival L | Pesocon | Pesosin
(mm) B (mm) (mm) | (mm) (mm) (mm) | (mm) (mm) (mm) | (mm) K (mm) (mm) | freno (kg) | freno (kg)
BBCO1 | 234 193 210 | 172 | 2140 | 117 |1758|,. 2225 | 263 | 299 258 213 | 47 41
BBCO2 | 254 212 233 | 200 | 210 | 435 |1758|, 2225 | 282 | 322 280 236 | 71 62
BBCO3 2675 223 241 | 216 | 2175 | 150 |2008(, 2275 | 315 | 331 | 2865 | 241 | @2 80
BBCO4 | 281 234 246 | 216 | 2VE. | 150 [2208|4, 3275 .| 343 | 350 | 3035 | 250 | 118 103
BBCO5 | 208 254 259 | 240 |,, 2290 | 166 |280,8|,,, 233 .| 376 | 383 339 263 | 150 138
BBCO6 | 328 | 2795 | 290 | 262 |,, 9215 | .| 185 |2808,, 9530 | .| 420 | 423 | 3745 | 295 | 215 180
Motor
Desplazamiento Porcentual % 90 100 | 110 | 120 | 130 90 100 | 110 | 120 | 130 90 100 | 110 | 120 | 130
Cilindrada cm3/rev) | 462 | 513 | 564 | 615 | 667 | 705 | 783 | 862 | 940 | 1018 | 909 | 1010 | 1111|1212 | 1313
Presién pico bar) 450 | 450 | 450 | 425 | 400 | 450 | 450 | 450 | 425 | 400 | 450 | 450 | 450 | 425 | 400
Torque pico __pico Nm) | 3045 | 3380 | 3715 | 3830 | 3910 | 4645 | 5160 | 5680 | 5850 | 5965 | 5990 | 6655 | 7320 | 7545 | 7690
Presion (bar) 400 | 400 | 400 | 375 | 350 | 400 | 400 | 400 | 375 | 350 | 400 | 400 | 400 | 375 | 350
Torque intermitente* Nm) | 2710 | 3005 | 3305 | 3380 | 3420 | 4130 | 4585 | 5050 | 5165 | 5220 | 5325 | 5915 | 6510 | 6655 | 6730
Potencia desplaz. max. kW) 32 42 50
1/4, 1/2, 3/4 desplaz. (kW) 21 28 -/33/-
Velocidad de trabajo rpm) | 260 | 234 | 213 | 195 | 180 | 223 | 201 | 182 | 167 | 154 | 206 | 186 | 169 | 155 | 143
Max. 1/2 desplaz. rom) | 364 | 328 | 208 | 278 | 252 | 318 | 286 | 260 | 238 | 220 | 290 | 261 | 238 | 218 | 201
freewheeling rpm) | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200
Freno torque Nm) 4300 6560 8470
presion de alivio (bar) 16 16 16
presion maxima bar) 30 30 30

* NOTA: La presion intermitente no podra superar el 10% por minuto



Motor
Desplazamiento Porcentual Y% 90 | 100 | 110 | 120 | 130 | 90 | 100 | 120 | 130 | 140 | 90 | 100 | 110 | 120 | 130
Cilindrada cm3/rev) | 1170 | 1300 | 1430 | 1560 | 1690 | 1572 | 1747 | 1922 | 2096 | 2271 | 2214 | 2460 | 2706 | 2952 | 3198
Presién pico bar) 450 | 450 | 450 | 425 | 400 | 450 | 450 | 450 | 425 | 400 | 450 | 450 | 450 | 425 | 400
Torgue pico pico Nm) 7710 | 8670 | 9425 | 9710 | 9900 [10360(11515|12670|13045|13305|14590|16215 [17835 |18375 [18735
Presion (bar) 400 | 400 | 400 | 375 | 350 | 400 | 400 | 400 | 375 | 350 | 400 | 400 | 400 | 375 | 350
Torque intermitente* Nm) 6855 | 7615 | 8380 | 8570 | 8665 | 9210 [10235/11260/11510|11640|12970|14410(15855 (16215 [16395
Potencia desplaz. max. KW) 59 72 91
1/4, 1/2, 3/4 desplaz. (KW) 26/39/49 32/48/60 40/60/76
Velocidad de trabajo rpm) 189 | 170 | 155 | 142 | 131 | 172 | 165 | 141 | 129 | 119 | 154 | 139 | 126 | 116 | 107
Max. 1/2 desplaz. rpm) 225 | 202 | 184 | 169 | 156 | 205 | 185 | 168 | 154 | 142 | 183 | 165 | 150 | 137 | 127
freewheeling rpm) 267 | 240 | 218 | 200 | 185 | 244 | 220 | 200 | 183 | 169 | 217 | 195 | 177 | 163 | 150
Freno torque Nm) 10900 20600 20600
presion de alivio (bar) 16 16 16
presion maxima bar) 30 30 30
. * NOTA: La presion intermitente no podra superar el 10% por minuto
Carga radial 4 "=«
Torque Freno (Nm)
odelo Freno | Freno
Tambor |Multiplacas
BB2 1100 -
r(m) BB3 1700 2000
BB4 3500 3700
o BBS5 6860 8000
By <& BB6 - 20000
atmm) | Fr BB7 - 40000
0 00 200 300 A 500  a(mm)
Torque (Nm) BBCO1 (513 ccm) Torque (Nm) BBC 02 (783 ccm) Torque (Nm) BBCO3 (1010 ccm)
1\ Potencia max, 32kw A Potencia max. 42 kw 'y Potencia max. 50 kw
L 400 bar P L
3000 4500 7000 250 bar
350 ba
o r \‘ 4000 @; —
300 bar 3500 7&9:: f
( _— 350 bar
2o “ 2000 | . =
TN N\ 4000
e 200 bar \ 2500 N
K \_Q 2000 " 3000 r N
1000 |& e 1500 f/‘hL 150 bar B
100 bar 7 100 bar 2000 |-
/ 1000 - 100 bar
500 —sortrar 50 bar 1000 ¥ sotar
| 500 - S
0 L 0 > 0 >
0 60 120 180 0 60 120 180 0 60 120 180
RPM (rpm) RPM! (rpm) RPM (rpm)
RPM méx, 234 rpm RPM méx. 201 rpm RPM max.' 186 rpm
I T T r T T r T T 1>
3 4 8 9N 3 4 7 10 13 3 4 5 7 13
Presion de pilotaje (bar) Presion de pilotaje(bar) Presién de pilotaje (bar)
Torque (Nm) BBC 04 (1300 cam) Torque (Nm) BBC 05 (1747 ccm) Torque (Nm) BBC 06 (2460 ccm)
'y Potencia max. 59 kW Potencia max, 72kW Potencia max. 91 kW
8000 L 12000 ya 18000 4
7000 \ 11000 16500
.\
10000 et bar 15000 S bar
6000 bac \ 9000 13500
8004 [/ 300bw N 12000 [/ 300bar N
5000 bar \
7000 b N, 10500 S
AN N
4000 '@ 6000 5 N 9900 Bar Y
5000 B 7 500 p— -
3000 4000 | 150 bar = 6000 150 bar s
e ——
2000 100 bar 3000 4500 @r
= ——— 2000 o 3000 f—
1000 | _30bar 1000 4 1500 :
0 2> 0 > 0 >
0 40 80 120 160 0 40 80 120 0 35 70 105 140
RPM (rpm) RPM (rpm) RPM! (rpm)
RPM max. 1720 rpm RPM max. 155 pm RPM méx. 139mpm
I T T S e f r T | 2 I T R N T p—
4 5 8 10 14 3 4 6 8 10 14 el 5 6 7 10 12 16
Presién de pilotaje (bar) Presion de pilotaje (bar) Presién de pilotaje (bar)



Motores de traslacidn a pistones variables con reductor planetario
Serie TM - GM

Caracteristicas:

Los motores de traslacion poseen alta potencia y una excelente
performance para aplicaciones en excavadoras.

Un diseflo compacto y funcional, integrando un reductor con un motor
hidraulico, valvula de contrabalanceo y freno de estacionamiento.
Mantenimiento minimo, un moderno diseno reduce la cantidad de partes
méviles, usado en mas aplicaciones como cabrestantes, gruba, etc.

Reemplaza a:

> TEMJIN SEIKI TM40VA TMO7VA
> TEIJIN SEIKI GM24V(VA) GM24VA
> TEIJIN SEIKI GMB35VA TM35VA
> TEMIN SEIKI GM35VL GM35VL
> KAWASAKI DNB 50D, 60D TM50VA, 60VA

Tabla 1 - Especi caciones técnicas

Motor dos velocidades
Modelo Motor Hidradulico Freno Vélvula de freno
Torql._le de Velf)c_idad Relacién |Desplazamiento Velt')c_idad Presion Torque de |Presién de Caudal | Peso |Excavadoras
salida maxima del maxima frenado | frenado | Modelo
reductor

kgm RPM cc/rev RPM kg/cm3 Kf/m Kg/cm3 I/min Kg ton
TMO7VA 720 65 53,70 39,8 3,600 320 8,4 9 B08B 100 78 5~8
TM24VA 2400 60 48 140,5 2,800 350 40,6 6 - 250 238 13~18
TM35VA 3500 50 41,78 183,9 2,100 350 49,3 9,5 B35 250 308 18~25
GM35VL 3500 60 56/60 140,5 2,800 350 40,6 6 - 250 275 18~25
TM60VC 6340 36,6 63,84 195 2,340 350 44,4 8,5 - 280 380 28~36
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Modelo Tipo R S T U Vv w X
Bridado 53 76 31 2 52,4 - 26,2
Roscado | 55 76 31 - - - -
TM60VC | Bridado - 75 - - 27,8 - 57,2
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TIPO TM24VA, GM35VL

PUERTO P
A
CONEXION M A
= = __D._T_E_.
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g sl 8 13 R £ - 3 . SR ) & 1 )
® L ]
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CONEXION N
TMO7, 24, 35VA, GM35VL TMB0OVC
Modelo A B C D E F G H J K L M N P
TMO7VA 333 | 268 | 306 | 119 68 244 | 210 | 250 | 282 |12-M14 xP2,0[12-M14 x P2,0 PF1/2 PF3/8 | PF1/4
TM24VA 4815 | 372 | 432 | 139,5| 99,5 | 340 | 300 | 362 | 402 |30-M16xP2,0|21-M16 x P2,0 PF1, PF3/4, 5 25, 8 20| PF1/2 | PF1/4
TM35VA 540,5 | 370 | 470 | 1715 | 98,5 | 340 | 300 | 402 | 440 |30-M16xP2,0|22-M16 x P2,0 025,320 PF1/2 | PF1/4
GM35VL 480,5| 372 | 470 | 1715 | 98,5 | 340 | 300 | 402 | 440 |30-M16x P2,0|22-M16 x P2,0 |PF1, PF3/4, @ 25, 0 20| PF1/2 | PF1/4
TM60VC 569,5 | 462 525 175 112 425 380 450 490 |26-M20 x P2,5 | 24-M20 x P2,5 o 25 PF1/2 | PF1/4
Curvas caracteristicas:
Sie e EV= eficiencia volumétrica
. ) X EM= eficiencia mecanica
z‘ i = ”rr.?E- Aceite hidraulico. ISO VG 46 a 50°C. Grasa para reductor API: 90
5] W EV
5 80 k £
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T ) /Q})
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60 N
s0 Codigo para ordenar
50 150 250 350 ™ A - 112/172 - 1
PRESION (kgt/er)
Modelo
ALTA VELOCIDAD
a“g‘ 100 ~——-—’—‘
< 7 _“l>v—-:°,_:_§ﬂ Torque de Salida
Q
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ﬁ 80 ‘E“ T TIDO
o N
5 y ]Z
[ & Reduccién
&0 V.
s0 Desplazamiento minimo y maximo
L 30 50, 380 Sra Numero de serie
PRESION (kgf/enr)




Motores de giro a pistones con freno y valvulas
Serie T3 X 63, 118, 128, 150, 160, 170 CHB

Caracteristicas:

Los motores T3 x estan disehados para aplicaciones como motores de
giro para maquinas de la construccién. Su disefio compacto une un motor

a pistones, un freno mecanico y un conjunto de valvulas.

La brida de montaje puede unirse directamente a la corona de giro y
montar un pindn sobre el eje estriado.

Una vélvula de antireaccion puede ser suministrada en forma adicional
para permitir una parada suave del motor

Reemplaza a:

> KAWASAKIM2 x 63 CHB T3 x 63 CHB

> KAWASAKI M2 x 128 CHB T3 x 128 CHB
> KAWASAKI M2 x 150 CHB T3 x 150 CHB
> KAWASAKI M2 x 170 CHB T3 x 170 CHB
> KAWASAKI M2 x 210 CHB T3 x 210 CHB

Tabla 1 - Especi caciones técnicas

[Tamafio 63 118 128 150 160 170
Desplazamiento cc/rev 64,0 117.8 127,9 148,5 158,9 169.,4
bresion Continua kg/cm? 300
Maxima kg/cm2 300
Velocidad maxima RPM 2,200 1,700 1,700 1,600 1,500 1,500
Torque salida Kgm 30,6 56,2 61,1 70,9 75,8 80,9
Potencia de salida - 69 107 107 116 125 125
Torque de frenado maximo Kgm 22 71 71 71 71 71
Freno Presién de apertura Kgm 22 30 30 30 30 30
Presién maxima Kgm 50
Peso Kg 33 | 66 | 66 [ 66 [ 66 [ 66
1- En los valores expresados no se encuentran incluidos los rendimientos mecanicos.
T3x 63 T3x 128
E ciencia mecanica E ciencia volumétrica E ciencia mecanica E ciencia volumétrica
< 100 g 100 /__....'oouqucnf 5 100 g 100 = N )
- 20t - E 100 ko’ 200 kgticm
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% so | Q gg g 80 O g
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VELOCIDAD (RPM) VELOCIDAD (RPM) VELOCIDAD (RPM) VELOCIDAD (RPM)
T3x 150/118 T3x 170/160
E ciencia mecanica E ciencia volumétrica E ciencia mecanica E ciencia volumétrica
5 100 g 1 ——— 100 kgt § 100 S 10 ——— 00 Kgtiom
| 200 kgl/C DY
g = _a0igllon’ E f — 300 kgt/cm’ g —— i E f — 300 hglicm®
s — — 3 / s T—— xouer® = /
8 100 kglfam’ $® < ¥ ey Q 0
o < o £
z z Q
a 2 i
o ] ) &
5 sl G g & a0 O gyl
1.000 2.000 & 1.000 2.000 1.000 t 1.000 2.000
VELOCIDAD (RPM) VELOCIDAD (RPM) VELOCIDAD (RPM) VELOCIDAD (RPM)
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odelo | A B Cc D E F G H S L M N o} P Q R S T V] v w

T3x 63 | 17 | 255 |0 288|0 260|0 236| 25 | 90 |183,5/m=1,667Z=16/10-013 013 | 60 |M8x1,25/17,5|/38,1| 90 | 31 | 36 |164,6| 158 | 42
T3x 118 | 22 | 303 |@ 340|0 306|0 269| 28 | 117 |168,5 m=2,5 [Z=16|12-017 020| 68 |M10x1,5/222 476 | 90 | 28 | 39 |164,6| 158 | 42

T3x 128 | 31,5 | 299 |0 307|0 282|0 262| 34,5 | 117 |168,5 m=2,5 Z=16|16-013 020| 68 |M10x1,5/ 22,2 /476 | 90 | 28 | 39 |164,6| 158 | 42

T3x 150 | 22 | 303 |o 340|6 306/0 269| 28 | 117 |168,5| m=25 [Z=16(16-017 | @20 | 68 M10x1,5/ 222 476| 90 | 28 | 39 |164,6/ 158 | 42
M3x 160 | 19 | 306 |0 3820 344|0 315| 28 | 117 |168,5| m=2,5 |Z=16(12-019/ 020 | 68 M10x1,5/222 /476 | 90 | 28 | 39 |164,6/ 158 | 42
T3x 170 | 19 | 306 |0 3820 344/0 315| 28 | 117 |168,5| m=2,5 [Z=16[12-019/020| 68 M10x1,5/222|476| 90 | 28 | 39 [164,6/ 158 | 42

Caédigo para ordenar

TIEX c H || B [[(1RV
Modelo Diseno
Tamafio Freno mecanico
B= con freno
Tapa con valvulas X= sin  freno
C= valvula de alivio incorporada .
Valvulas

-= sin valvulas
RV=  montadas
1RV= para T3x63



